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1. Introduction

This manual is a reference guide for Carlo Gavazzi IO-Llink capacitive proximity sensors CA18CA...10
and CA30...10. It describes how to install, setup and use the product for its intended use.

1.1 Description

Carlo Gavazzi capacitive sensors are devices designed and manufactured in accordance with IEC
international standards and are subject to the Low Voltage (2014/35/EU) and Electromagnetic
Compatibility (2014/30/EU) EC directives.

All rights to this document are reserved by Carlo Gavazzi Industri, copies may be made for internal use
only.

Please do not hesitate to make any suggestions for improving this document.

1.2 Validity of documentation
This manual is valid only for CA18 and CA30 capacitive sensors with [O-Link and until new documentation

is published.

This instruction manual describes the function, operation and installation of the product for its intended use.

1.3 Who should use this documentation

This manual contains important information regarding installation and must be read and completely
understood by specialized personnel dealing with these proximity capacitive sensors.

We highly recommend that you read the manual carefully before installing the sensor. Save the manual for
future use. The Installation manual is intended for qualified technical personnel.

1.4 Use of the product

Capacitive proximity sensors are non-contact devices capable of measuring the position and/or change
of position of any conductive target. They are also capable of measuring thickness or density of non-
conductive materials. Capacitive proximity sensors are used in a wide variety of applications including
plastic moulding processing, feeding systems for chicken or pigs, assembly line testing, filling or emptying
processes of solid or liquid objects.

The CA18CA...IO and CA30CA... sensors are equipped with |O-link communication. By using an |O-
Link master it is possible to operate and configure these devices.

1.5 Safety precautions

This sensor must not be used in applications where personal safety depends on the function of the sensor (The
sensor is not designed according to the EU Machinery Directive).

Installation and use must be carried out by trained technical personnel with basic electrical installation
knowledge.

The installer is responsible for correct installation according to local safety regulations and must ensure that
a defective sensor will not result in any hazard to people or equipment. If the sensor is defective, it must be
replaced and secured against unauthorised use.

1.6 Other documents

It is possible to find the datasheet, the IODD file and the IO-Link parameter manual on the Internet at
http://gavazziautomation.com

Rev.00 - 06.2018 | CA18/CA30 Capacitve sensors with 10-Link interface | © 2018 | CARLO GAVAZZI Industri



1.7 Acronyms

1/0
PD
PLC
SIO
SP
IODD
IEC
NO
NC
NPN
PNP
Push-Pull
QoR
QoT
UART
SO
SSC

Input/Output

Process Data

Programmable Logic Controller

Standard Input Output

Setpoints

|/O Device Description

International Electrotechnical Commission

Normally Open contact

Normally Closed contact

Pull load to ground

Pull load to V+
Pull load to ground or V+
Quality of Run

Quality of Teach

Universal Asynchronous Receiver-Transmitter

Switching Output

Switching Signal Channel
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2. Product

2.1 Main features

New |O-link Carlo Gavazzi 4-wire DC 4th Generation Tripleshield sensors, built to the highest quality

standards, are available in two different housing sizes.

e CA18CA.. PBT M18-cylindrical threaded barrel housing for flush or non-flush installation with 4-pole
M12 connector or 2 metre PVC cable.

e CA30CA.. PBT M30-cylindrical threaded barrel housing for flush or non-flush installation with 4-pole
M12 connector or 2 metre PVC cable.

They can operate in standard 1/O mode (SIO), which is the default operation mode. When connected

to an IO-link master, they automatically switch to IO-Llink mode and can be operated and easily

configured remotely.

Thanks to their IO-Link interface, these devices are much more intelligent and feature many additional

configuration options, such as the settable sensing distance and hysteresis, also timer functions of the

output. Advanced functionalities such as the Logic function block and the possibility to convert one

output into an external input makes the sensor highly flexible in solving decentralized sensing tasks.

2.2 Identification number
_Code [[-TYITTY Description

- Sensing principle: Capacitive Sensor

- Cylindrical housing with threaded barrel
M18 housing

M30 housing

Plastic housing - PBT

Axial sensing

Flush installation

Non-flush installation

8 mm sensing distance (for CA18...)
12 mm sensing distance (for CA18...)
16 mm sensing distance (for CA30...)
25 mm sensing distance (for CA30...)

Selectable functions: NPN, PNP, Push-Pull, External Input (only pin 2), External
teach input (only pin 2)

Selectable: NO or NC
2 metre PVC cable
M12, 4-pole connector

|O-Link version

Additional characters can be used for customized versions.
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2.3 Operating modes

|O-Link capacitive sensors are provided with two switching outputs (SO) and can operate in two
different modes: SIO mode (standard 1/O mode) or IO-Link mode.

2.3.1 SIO mode

When the sensor operates in SIO mode (default), an IO-Link master is not required. The device works
as a standard capacitive sensor, and it can be operated via a fieldbus device or a controller (e.g.
a PLC) when connected to its PNP, NPN or push-pull digital inputs (standard 1/O port). One of the
greatest benefits of these capacitive sensors is the possibility to configure them via an 10-Link master
and then, once disconnected, they will keep the last parameter and configuration settings. In this
way it is possible, for example, to configure the outputs of the sensor individually as a PNP, NPN or
push-pull, or to add timer functions such as T-on and T-off delays or logic functions and thereby satisfy
several application requirements with the same sensor.

2.3.2 10-Link mode

|O-Link is a standardized 10 technology that is recognized worldwide as an international standard (IEC
61131-9).

It is today considered to be the “USB interface” for sensors and actuators in the industrial automation
environment.

When the sensor is connected to one IO-Link port, the IO-Link master sends a wakeup request (wake
up pulse) to the sensor, which automatically switches to 10-link mode: pointto-point bidirectional
communication then starts automatically between the master and the sensor.

|O-Link communication requires only standard 3-wire unshielded cable with a maximum length of 20 m.

IO-Link

|O-Link communication takes place with a 24 V pulse modulation, standard UART protocol via the
switching and communication cable (combined switching status and data channel C/Q) PIN 4 or
black wire.
For instance, an M12 4-pin male connector has:

* Positive power supply: pin 1, brown

e Negative power supply: pin 3, blue

e Digital output 1: pin 4, black

e Digital output 2: pin 2, white
The transmission rate of CA18CA....IO or CA30CA...1O, sensors is 38.4 kBaud (COM2).
Once connected to the IO-Link port, the master has remote access to all the parameters of the sensor
and to advanced functionalities, allowing the settings and configuration to be changed during
operation, and enabling diagnostic functions, such as temperature warnings, temperature alarms and
process data.
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Thanks to IO-Link it is possible to see the manufacturer information and part number (Service Data) of
the device connected, starting from V1.1. Thanks to the data storage feature it is possible to replace
the device and automatically have all the information stored in the old device transferred into the
replacement unit.
Access to internal parameters allows the user to see how the sensor is performing, for example by
reading the internal temperature.
Event Data allows the user to get diagnostic information such as an error, an alarm, a warning or a
communication problem.
There are two different communication types between the sensor and the master and they are
independent of each other:

e Cyclical for process data and value status — this data is exchanged cyclically.

 Acyclical for parameter configuration, identification data, diagnostic information and events

(e.g. error messages or warnings) — this data can be exchanged on request.

2.4 Output Parameters

The sensor measures five different physical values. These values can be independently adjusted and
used as source for the Switching Output 1 or 2; in addition to those an external input can be selected
for SO2. After selecting one of these sources, it is possible to configure the output of the sensor with
an |O-Link master, following the six steps shown in the Switching Output setup below.

Once the sensor has been disconnected from the master, it will switch to the SIO mode and keep the
last configuration setting.

Sensor front Selector Output Sensor

S, vl A A-B inverter output RS
.SSC1 Window, One of N.O., N.C. NPN, PNP,

Adj. Hyst. 1t06 XOR, S-R Push-Pull

divider

S.P, Two P.
. $SC2 Window,

Adj. Hyst. Selector Logic Time Output Sensor
. Dust 1 B A-B delay inverter output  EFSS
- Dust 2 One of /N AND, OR, ON, OFF N.O., N.C. o NPN, PNP,
. Temp 1to6 XOR, S-R One-shot Push-Pull EXT-
- EXT-Input divider EXT-Input Input

2.4.1. Sensor front
When an object, solid or liquid, approaches the face of the sensor, the capacitance of the detecting
circuit is influenced and the sensor output changes its status.

2.4.1.1. SSC (Switching Signal Channel)

For presence (or absence of presence) detection of an object in front of the face of the sensor, the
following settings are available: SSC1 or SSC2.

The setpoints can be set from 0 to 10.000 units which represent the change of capacitance of the
detecting circuit. The higher the value, the closer the target appears to the sensing face of the sensor,
also a higher dielectric value of the target will increase the value. E.g. a metal target has a higher
dielectric value than a plastic target.
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2.4.1.2. Switchpoint mode:
The Switchpoint mode setting can be used to create more advanced output behaviour. The following
switchpoint modes can be selected for the switching behaviour of SSC1 and SSC2

Disabled
SSC1 or SSC2 can be disabled individually, but this will also disable the output if it is selected
in the input selector (the logic value will always be “0”).

Single point mode
The switching information changes, when the measurement value passes the threshold defined in
setpoint SP1, with rising or falling measurement values, taking into consideration the hysteresis.

Hysteresis

—) +“—

Sensor

ON - OF

SP1
Example of presence detection - with non-inverted logic
Two point mode
The switching information changes when the measurement value passes the threshold defined in
setpoint SP1. This change occurs only with rising measurement values. The switching information
also changes when the measurement value passes the threshold ~ defined in setpoint SP2. This
change occurs only with falling measurement values. Hysteresis is not considered in this case.

Hysteresis

—) +“—

Sensor

ON - oF

SP2 SP1

Example of presence detection - with non-inverted logic
Window mode

The switching information changes, when the measurement value passes the thresholds defined in

setpoint SP1 and setpoint SP2, with rising or falling measurement values, taking into consideration
the hysteresis.

_ Hysti _y Hysti

Sensor

- OFF ON - OF

SP2 SP1
Example of presence detection - with non-inverted logic ’
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2.4.1.3. Hysteresis Settings
In SSC1 and SSC2 - single point mode and in windows mode the hysteresis can be set between 1 and
100 % of the actual switching value. Standard settings depend on the sensing type:

CA18CAF... 6%

CAT8CAN... 15%
CA30CAF... 7%
CA30CAN... 10%

(SP2 + Hysteresis < SP1) & (SP1 + hysteresis < Sensing range upper limit).

Information
An extended hysteresis is generally used to solve vibration or EMC issues in the application.

2.4.1.4. Dust alarm 1 and Dust alarm 2
The safe limit between when the sensing output is switching and the value at which the sensor can
detect safely even with a slightly build up of dust, can be set.

See 2.6.5 Safe limits.

2.4.1.5. Temperature alarm (TA)

The sensor constantly monitors the internal temperature in the front part of the sensor. Using the
temperature alarm setting it is possible to get an alarm from the sensor if temperature thresholds are
exceeded. See §2.6.4

The temperature alarm has two separate values, one for sefting maximum temperature and one for
setting minimum temperature.

It is possible to read the temperature of the sensor via the acyclic IO-link parameter data.

NOTE!

The temperature measured by the sensor will always be higher than the ambient temperature, due to
internal heating.

The difference between ambient temperature and internal temperature is influenced by how the sensor
is installed in the application. If the sensor is installed in a metal bracket the difference will be lower
than if the sensor is mounted in a plastic one.

2.4.1.6. External input

The output 2 (SO2) can be configured as an external input allowing external signals to be fed into the
sensor, this can be from a second sensor or from a PLC or directly from machine output.
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Selector
A 3

One o Channel A

1t06

Selector
B

onect [ Channel B

1t06

2.4.2. Input selector
This function block allows the user to select any of the signals from the “sensor front” to the Channel

A or B.
Channels A and B: can select from SSC1, SSC2, Dust1, Dust2, Temperature alarm and external input.

A-B

Out 1

XOR, S-R
divider

Logic
A-B

/N AND, OR, OUt 2

XOR, S-R
divider

2.4.3. Logic function block
In the logic function block a logic functionca be added directly to the selected signals from the input
selector without using a PLC — making decentralised decisions possible.

The logic functions available are: AND, OR, XOR, SR-FF.
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AND function
Symbol Truth table
A B Q
Ao 0 0 0
& Q
Bo 0 1 0
1 0 0
2-input AND Gate
1 1 1
Boolean Expression Q = A.B Read as A AND B gives Q
OR function
Symbol Truth table
A B Q
A 0 0 0
21 Q
B 0 1 1
1 0 1
2-input OR Gate
1 1 1
Boolean Expression Q@ = A + B Read as A OR B gives Q
XOR function
Symbol Truth table
A B Q

A O & 0 0 0

Bo J Q 0 1 1

2-input OR Gate 1
2-input XOR Gate

1 1 0

Boolean ExpressionQ = A @ B

A OR B but NOT BOTH gives Q
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“Gated SR-FF” function

The function is designed (to: e.g. function) as a filling or emptying function using only two intercon-
nected sensors

Symbol Truth table

A B Q
—0 Q 0 0 0
SR
Flip-flop 0 1 X
1 0 X
1 1 1
X - no changes to the output.
O
Time
(;I:,I?D)FlF OU'l' lI

One-shot

Time
delay

A Out 2
One-shot u t

2.4.4. Timer (Can be set individually for Out1 and Out2)

The Timer allows the user to introduce different timer functions by editing the 3 timer parameters:
e Timer mode
® Timer scale
e Timer value

2.4.4.1. Timer mode

This selects which type of timer function is introduced on the Switching Output. Any one of the
following is possible:

2.4.4.1.1. Disabled
This option disables the timer function no matter how the timer scale and timer delay is set up.

2.4.4.1.2. Turn On delay (T-on)

The activation of the switching output is generated after the actual sensor actuation as shown in
the figure below.
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Presence of target |_|

N.O. \ Ton

Ton

2.4.4.1.3. Turn Off delay (T-off)

Ton |_|

Example with normally open output

The deactivation of the switching output is delayed until after to the time of removal of the target

in the front of the sensor, as like shown in the figure below.

Presence of target

N.O. \ Toff

Toff

Toff

Toff

Example with normally open output

2.4.4.1.4. Turn ON and Turn Off delay (T-on and T-off)
When selected, both the T-on and the Toff delays are applied to the generation of the switching

output.

Presence of target |_|

N.O.

Ton

__

Ton
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Example with normally open output



2.4.4.1.5. One shot leading edge

Each time a target is detected in front of the sensor the switching output generates a pulse of

constant length on the leading edge of the detection. See figure below.

Presence of target

Il

N _H KR H 2

Example with normally open output

2.4.4.1.6. One shot trailing edge

Similar in function to the one shot leading edge mode, but in this mode the switching output is

changed on the trailing edge of the activation as shown in the figure below.

Presence of target

NO. \

I

{H WM

2.4.4.1.7. Timer scale

The parameter defines if the delay specified in the Timer delay should be in milliseconds, seconds

or minutes

2.4.4.1.8. Timer Value

The parameter defines the actual duration of the delay. The delay can be set to any integer value

between 1 and 32 767

Example with normally open output
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Output
inverter

N.O., N.C. °u'|' 'I

Output
inverter

N.O., N.C. OU'I' 2

2.4.5. Output Inverter

This function allows the user to invert the operation of the switching output between Normally Open
and Normally Closed.

RECOMMENDED FUNCTION

The recommended function is found in the parameters under 64 (0x40) sub index 8 (0x08) for SO1
and 65 (0x41) sub index 8 (0x08) for SO2. It has no negative influence on the Logic functions or the
timer functions of the sensor as it is added after those functions.

CAUTION!

The Switching logic function found under 61 (0x3D) sub index 1 (0xO1) for SSC1 and 63 (0x3F) sub
index 1 (0xO1) for SSC2 are not recommended for use as they will have a negative influence on the

logic or timer functions. Using this function will turn an ON delay into an Off delay if it is added for
the SSC1 and SSC2. It is only for the SO1 and SO2.

Sensor

output

Out 1
OU'll 'I NPN, PNP, o

Push-Pull

Sensor

output Out 2
Out2 [

Push-Pull L

EXT-lnput  [RAEL

2.4.6. Output stage mode
In this function block the user can select if the switching outputs should operate as:
SO1: Disabled, NPN, PNP or Push-Pull configuration.
SO2: Disabled, NPN, PNP, Push-Pull , External input (Active high/Pull-down), External input
(Active low/pull up) or External Teach input.
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2.5. Teach procedure

2.5.1. External Teach (Teach-by-wire)
NB! This function works in single point mode and only for SP1 in SSC1.
The Teach-by-wire must be set up first using an 10-link master:

a) Select: “2=Teach by wire” in the Selection of local/remote adjustment parameters 68 (0x44).

b) Select: “1=Single Point Mode”, is already selected in “SSC1 Configuration” 61(0x3D),
“Mode 1" 2(0x02), (this value should already be set as defauli).

c) Select: 6=Teach-In (Active High) in Channel 2 (SO2) 65 (0x41) sub index 1 (0x01).

Teach-by-wire procedure.

1) Place the target in front of the sensor and connect the teach-by-wire input (pin 2 white wire) to V+
(pin 1 brown wire). The yellow LED will Flash with THz (ON 100mS and OFF 900 mS).

2) Within 3-6 seconds the wire must be disconnected, and the yellow led will be flashing with THz
(ON 900 mS and OFF 100 mS).

3) After a successful Teach the yellow LED will flash with 2 Hz (ON 250 mS and OFF 250 mS).

NB! If the Teach procedure is to be cancelled do not remove the wire after 3 to 6 seconds but keep
the connection for 12 secs until the yellow LED is flashing with 10 Hz (On 50 mS and off 50 m$).

2.5.2. Teach from 10-Link Master
a) To enable Teach from the 10-Link master first disable the trimmer input:

Select: “O=Disabled” in the Selection of local/remote adjustment parameters 68 (Ox44).
b) The individual team commands can be written to index 2.

2.5.2.1.Single point mode procedure
Select the Switching channel to be taught
a) Select: 1=SSC1 or 2=SSC2 in the “Teach-in Select” 58(0x3A) or 255 = All SSC.
b) Change the Hysteresis if requested for SSC1 or SSC2.
e “SSC1 configuration” 61(0x3D) “Hysteresis” 3(0x03).
e “SSC2 configuration” 62(0x3E) “Hysteresis” 3(0x03).
NB! It is not recommended to change the hysteresis below the values stated in the SSC

parameter list.

1) Single value teach command sequence:
#65"SP1 Single value teach”
#64"Teach apply” (optional command)

B -

Command Sequence

1) “SP1 Single value Teach” ~  =========-== Ly Sensing distance
2) “Teach Apply” EII:"‘I
TF1
ON OFF

Rev.00 - 06.2018 | CA18/CA30 Capacitve sensors with 10-Link interface | © 2018 | CARLO GAVAZZI Industri



2) Dynamic teach command sequence
#71“SP1 dynamic teach start”
#72"SP1 dynamic teach stop”
#64"Teach apply” (optional command)

3) Two value teach command sequence
#67"SP1 two value teach TP1”
#68"SP1 two value teach TP2”

#64"Teach apply” (optional command)

|
|
Command Sequence | i
1) “SP1 Two value Teach TP1” ~ ======== I'" B - Sensing distance

2) “SP1 Two value Teach TP2”  ======= > I |[
3) “Teach Apply” TP2 SP1 TP
ON OFF

2.5.2.2. Two point mode procedure

1) Two value teach command sequence:
#67"SP1 two value teach TP1”

#68"SP1 two value teach TP2”
#64"Teach apply” (optional command)

#69”SP2 two value teach TP1”
#70"SP2 two value teach TP2”
#64"Teach apply” (optional command)

- B
T

Command Sequence '14
1) “SP1 Two value Teach TP1”  ======decc=ckec==== . Sensing distance
2) “SP1 Two value Teach TP2"  =====~ f=====p==—=——- T
3) “Teach Apply” SP2 j SP1
4) “SP2 Two value Teach TP1"  ====== L
5) “SP2 Two valuve Teach TP2"  ====== ===
6) “Teach Apply” TPZ TP TPZ TP
ON OFF
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2) Dynamic teach command sequence:
#71“SP1 dynamic teach start”
#72"SP1 dynamic teach stop”
#73"SP2 dynamic teach start”
#74"SP2 dynamic teach stop”

#64"Teach apply” (optional command)

B =

Command Sequence

1) “SP1 Dynamic Teach Start” SP2 SP1 Sensing distance
2) “SP2 Dynamic Teach Stop” TP2 TP1
3) “Teach Apply” ON OFF

2.5.2.3. Windows mode procedure

1) Single value teach command sequence:
#65"SP1 Single value teach”
#66"SP2 Single value teach”

#64"Teach apply” (optional command)

Hyst Il-ly's-:t
SSC i L

Command Sequence 33 i l

1) “SP1 Single value Teach” = ======cjcmcccccaaaax >
3) “Teach Apply”
2) “SP2 Single value Teach” “““_EFE Sp1
3) “Teach Apply” i i
pply TP1 TP1 Sensing distance
OFF ON QOFF
WINDOW

2) Dynamic teach command sequence:
#71"SP1 dynamic teach start”
#72"SP1 dynamic teach stop”
#73"SP2 dynamic teach start”
#74"SP2 dynamic teach stop”
#64"Teach apply” (optional command)

Hyst Hyst

el
 sensor [ |
— I

Command Sequence

1) “SP1 Dynamic Teach Start” sSP2 SP1 Sensmg distance
2) “SP2 Dynamic Teach Stop” TP2 TP
3) “Teach Apply” OFF ON OFE

WiNDOwWw
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2.6. Sensor Specific adjustable parameters

Besides the parameters directly related to output configuration, the sensor also have various internal
parameters useful for setup and diagnostics.

2.6.1. Selection of local or remote adjustment
It is possible to select how to set the sensing distance by either selecting the Trimmer or Teach-by-wire
using the external input of the sensor, or to disable the potentiometer to make the sensor tamperproof.

2.6.2. Process data and variables

When the sensor is operated in IO-Link mode, the user has access to the cyclic Process Data Variable.
By default the process data shows the following parameters as active: 16 bit Analogue value, Switching
Output1 (SOT) and Switching Output 2 (SO2).

The following parameters are set as Inactive: SSC1, SSC2, DA1, DA2, TA, SC.

However by changing the Process Data Configuration parameter, the user can decide to also enable
the status of the inactive parameters. This way several states can be observed in the sensor at the
same time.

Byte O |31 30 29 28 27 26 25 24
MSB
Byte 1 |23 22 21 20 19 18 17 16
LSB

Byte 2 |15 14 13 12 11 10 9 8

SC TA DA2 DAI1 $SC2 |SSC1
Byte 3 |7 6 5 4 3 2 1 0

$O2 [SO1

4 Bytes

Analogue value 16 ... 31 (16 BIT)

2.6.3. Sensor application setting
The sensor has 3 pre-settings depending on the application:
e Full scale range, the setpoints of the sensor can be adjusted at full scale and the sensing
speed is set to maximum
e Lliquid level: this is to be used for slow moving objects with a high dielectric value such as in
the detection of water-based liquids. When this function is selected the teach and
potentiometer settings are optimized to high range scaling.
In this mode the “Filter Scaler” is set to 100
e Plastic Pellets: this is to be used for slow moving objects with a low dielectric value such as in
the detection of plastic pellets. When this function is selected the teach and potentiometer
settings are optimized to low range scaling.
In this mode the “Filter Scaler” is set to 100.

2.6.4. Temperature alarm threshold

The temperature at which the temperature alarm will activate can be changed for the maximum and
minimum temperature. This means that the sensor will give an alarm if the maximum or minimum
temperature is exceeded. The temperatures can be set between -50 °C to +150 °C. The default
factory settings are, Low threshold -30 °C and high threshold +120 °C.
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2.6.5. Safe limits

The sensor has a builtin in safety margin that helps to adjust the sensing up to the set points with an
additional safety margin. The factory settings are twice the standard hysteresis of the sensor e.g. for
a CA19CAN... sensor with a hysteresis of 15% the safety margin is set to 30%.

This value can be set individually from 0% to 100% for SSC1 or SSC2.

2.6.6. Event configuration
Temperature events transmitted over the 1O-link interface are turned off by default in the sensor. If
the user wants to get information about critical temperatures detected in the sensor application, this
parameter allows the following 3 events to be enabled or disabled:
e Temperature fault event: the sensor detects temperature outside the specified operating range.
e Temperature over-run: the sensor detects temperatures higher than those set in the Temperature
Alarm threshold.
e Temperature under-run: the sensor detects temperatures lower than those set in the Temperature
Alarm threshold.
Shortcircuit: the sensor detects if the sensor output is short-circuited.
Maintenance: the sensor detects if maintenance is needed, e.g. the sensor needs cleaning.

2.6.7. Quality of run QoR

The quality of run value informs the user about the actual sensing performance compared to the set-
points of the sensor: the higher the value the better quality of detection.

The value for QoR can vary from O ... 255 %.

The QoR value is updated for every detection cycle.

Examples of QoR is listed in the table below.

Quality of run values | Definitions

> 150% Excellent sensing conditions, the sensor is not expected to have any
maintenance issues.

100% Good sensing conditions, the sensor performs as well as when the set-
points were taught or setup manually with a safety margin of twice the
standard hysteresis.

* long term reliability is expected for all environmental conditions.

* Maintenance is not expected to be required.

50% Average sensing conditions

e Shortterm reliability and maintenance is expected due to environ-
mental conditions

e Reliable detection can be expected with restricted environmental
influence.

0% Poor to unreliable working sensing conditions are expected.
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2.6.8.Quuality of Teach QoT

The quality of Teach value lets the user know how well the actually the tteach procedure was carried
out, in terms of the margin between the actual setpoints and the environmental influences on the
sensor.

The value for QoT can vary from O ... 255 %.

The QoT value is updated after every Teach procedure.

Examples of QoT are listed in the table below.

Quality of teach value | Definitions

> 150% Excellent teach conditions, the sensor is not expected to have any
maintenance issues.

100% Good teach conditions, the sensor has been taught with a safety mar-
gin of twice the standard hysteresis.

* long term reliability is expected for all environmental conditions.
* Maintenance is not expected to be required.

50% Average teach conditions.

e Shortterm reliability and maintenance is expected due to environ-
mental conditions.

e Reliable detection can be expected with restricted environmental
influence.

0% Poor teach result.
e Unreliable working sensing conditions are expected. (e.g. too small
measuring margin between the target and the surroundings).

2.6.9. Filter Scaler

This function can increase the immunity towards unstable targets and electromagnetic disturbances:
lts value can be set from 1 to 255, the default factory setting is 1.

A filter setting of 1 gives the maximum sensing frequency and a setting of 255 gives the minimum
sensing frequency.

2.6.10. LED indication

This parameter allows the user to disable the LED indications in the sensor if it is disturbing to have the
LEDs lighting up in the application.
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2.7. Diagnostic parameters

2.7.1. Operating hours

The sensor has a built-in counter that logs every hour in which the sensor has been operational. The
maximum hours that can be recorded are 2 147 483 647 hours: this value can be read from an IO-
Link master.

2.7.2. Number of power cycles [cycles]
The sensor has a built-in counter that logs every time the sensor has been powered-up. The value is
saved every hour. The maximum numbers of power cycles that can be recorded is 2 147 483 647.
This value can be read from an IO-Link master.

2.7.3. Maximum temperature - all time high [°C]

The sensor has a built-in function that logs the highest temperature that the sensor has been exposed
to during its full operational lifetime. This parameter is updated once per hour and can be read from
an |O-Link master.

2.7.4. Minimum temperature - all time low [°C]

The sensor has a builtin function that logs the lowest temperature that the sensor has been exposed
to during its full operational lifetime. This parameter is updated once per hour and can be read from
an |O-Link master.

2.7.5. Maximum temperature since last power-up [°C]
From this parameter the user can get information about what the maximum registered temperature has
been since start-up. This value is not saved in the sensor.

2.7.6. Minimum temperature since last power-up [°C]
From this parameter the user can get information about what the minimum registered temperature has
been since start-up. This value is not saved in the sensor.

2.7.7. Current temperature [°C]
From this parameter the user can get information about the current temperature of the sensor.

2.7.8. Detection counter [cycles]
The sensor logs every time the SSC1 changes state. This parameter is updated once per hour and can
be read from an IO-Link master.

2.7.9. Minutes above maximum temperature [min]

The sensor logs how many minutes the sensor has been operational above the maximum temperature.
The maximum number of minutes to be recorded is 2 147 483 647. This parameter is updated once
per hour and can be read from an IO-Link master.

2.7.10. Minutes below minimum temperature [min]

The sensor logs how many minutes the sensor has been operational below the minimum temperature.
The maximum number of minutes to be recorded is 2 147 483 647. This parameter is updated once
per hour and can be read from an IO-Link master.
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2.7.11. Maintenance event counter

The sensor logs how many times the event counter has asked for maintenance.The maximum number
of events to be recorded is 2 147 483 647. This parameter is updated once per hour and can be
read from an IO-Link master.

2.7.12. Download counter

The sensor logs how many times its parameters have been changed. The maximum number of changes
to be recorded is 65 536. This parameter is updated once per hour and can be read from an 10-Link
master.

NOTE!

The temperature measured by the sensor will always be higher than the ambient temperature, due to
internal heating.

The difference between ambient temperature and internal temperature is influenced by how the sensor
is installed in the application. If the sensor is installed in a metal bracket the difference will be lower
than if the sensor is mounted in a plastic one.

3. Wiring diagrams

———1BN +V

4BK ° @ .// N \\ @
W o<
2WH . cl\ﬂ\  O7—®@

3 BU )
-V
PIN |Color Signal Description
1 Brown 10 to 40 VDC | Sensor Supply
2 White Load Output 2 / SIO mode / External input / External Teach
3 Blue GND Ground
4. Black Load |O-Link /Output 1 /SIO mode

4. Commissioning

50 ms after the power supply is switched on, the sensor will be operational.
If it is connected to an |O-link master, no additional setting is needed and the I0O-Link communication
will start automatically after the IO-Link master sends a wake-up request to the sensor.
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5. Operation

5.1. User interface of CA18CA...I0 and CA30CA... IO

CA18CA...10 and CA30CA...IO sensors are equipped with one yellow and one green LED.

SI0O and 10-Link mode

Yellow LED Green LED Power | Detection
ON ON ON ON (Stable)*
OFF ON ON OFF (Stable)*
ON OFF ON (Not stable)
OFF OFF OFF (Not stable)
Flashing 10 H o
58%’ Igl?tycyclez ON Output shortcircuit
(F(!)clxgh.i?gzo Hz) ON Timer indication
SIO mode only
Flashing 1 Hz
ON 100 mS ON Teach activated (single point only)
OFF 900 m$S
Flashing 1 Hz
ON 900 mS ON Teach window (3-6 sec)
OFF 100 mS
Flashing 10 Hz
ON 50 mS ON Teach Time out (12 sec)
Off 50 mS
Flashing 2 Hz
ON 250 mS ON Teach Successful
Off 250 m$S
10-Link mode only
Flashing 1 HZ
ON 900 ms, ON Sensor is in IO _Link mode
OFF 100 mS

* Possibility to disable both LEDs
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6. I0DD file and factory setting

6.1. 10DD file of an 10-Link device

All features, device parameters and setting values of the sensor are collected in a file called 1/0
Device Description (IODD file). The IODD file is needed in order to establish communication between
the IO-Link master and the sensor. Every supplier of an I0-Link device has to supply this file and make
it available for download on their web site. The file is compressed, so it is important to de-compress it.
The 10ODD file includes:

® process and diagnostic data

e parameters description with the name, the allowed range, type of data and address (index and

sub-index|
e communication properties, including the minimum cycle time of the device
e device identity, article number, picture of the device and Logo of the manufacturer

An IODD file is available on the Carlo Gavazzi Website:

WWW. XXXXXXXXXXXXXX

6.2. Factory settings

The Default factory settings are listed in appendix 7 under default values.

7. Appendix

7.1. Acronyms

DA Dust Alarm

IntegerT Signed Integer
OctetStringT Array of Octets

PDV Process Data Variable
R/W Read and Write

RO Read Only

SO Switching Output

SP Set point

SSC Switching Signal Channel
StringT String of ASCII characters
TA Temperature Alarm
UlntegerT Unsigned Integer

WO Write Only
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7.2. 10-Link Device Parameters for CA18CA.. and CA30CA.. E

7.2.1. Device parameters

Parameter Name I"'(lﬁ’e‘)get Access Default value Data range Data Type Length
Vendor Name 16 (0x10) RO Carlo Gavazzi - StringT 20 Byte
Vendor Text 17 (0x11) RO www.gavazziautomation.com - StringT 26 Byte
(Sensor nume) .
Product Name 18 (0x12) RO e.g. CA30CAN25BPAZIO - StringT 20 Byte
(EAN code of product) .
Product ID 19 (0x13) RO e.q. 5709870394046 - StringT 13 Byte
Product Text 20 (0x14) RO Capacitive Proximity Sensor - StringT 30 Byte
Seril Numnber 21 (0x15) RO ‘3.';'}1{’,‘;25;{'3{ Qo] : StringT 13 Byte
Hardware Revision 22 (0x16) RO m"’i‘gf‘;%{%’{;““’ : StringT 6 Byte
Firmware Revision 23 (0x17) RO (Sof:.l;(?r\?or]e‘\[l)i(s]ion) - StringT 6 Byte
Application Specific Tag 24 (0x18) RW ok Any string up to 32 characters StringT max 32 Byte
Function Tag 25(0x19) RW ok Any string up to 32 characters StringT max 32 Byte
Location Tag 26 (0x1A) RW ok Any string up to 32 characters StringT max 32 Byte
Error Count 32 (0x20) RO 0 0...65535 IntegerT 16 Bit
0 = Device is operating properly
1 = Maintenance required
Device Status 36 (0x24) RO 0 = Device is operating properly 2 = Out-of-specification UlntegerT 8 Bit
3 = Fundfional-Check
4 = Failure

Detailed Device Status 37 (0x25) - - 3 Byte

Temperature fault - RO - - OctetSiringT 3 Byte

Temperature over-run - RO - - OctetStringT 3 Byte

Temperature under-run - RO - - OctetStringT 3 Byte

Short-circuit - RO - - OctetStringT 3 Byte

Maintenaince Required - RO - - OctetStringT 3 Byte
Process-Datalnput 40 (0x28) RO - - IntegerT 32 bit
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7.2.2. SSC parameters

Index Dec

Parameter Name (Hex) Access Default value Data range Data Type Length
0':hl?efuu'h chlunll:el |
Teach-In Select 58 (0x3A) RW 1 = Switching Signal Channel 1 ; - gm}ih:gg g:gggl Ehg::ZI ; UlntegerT 8 bit
255 = All SSC
Teach-In Result 59 (0x38) RecordT 8 bit
0=Idle
1 =Success
Teach-in State 1(0x01) RO 0=Idle 4 = Wait for command
5=Busy
7 = Error
Flag SP1 TP1 _ 0 = Not OK
TeachPoint 1 of Set point 1 2(0x02) RO 0= Not OK 1=0K
Flag SP1 TP2 _ 0 = Not OK
TeachPoint 2 of Set point 1 3(0x03) RO 0 = Not OK 1=0K
Flag SP2 TP1 _ 0 = Not OK
TeachPoint 1 of Set point 2 4(0x04) RO 0= Not OK 1=0K
Flag SP2 TP2 _ 0 = Not OK
TeachPoint 2 of Set point 2 5 (0x03) RO 0= Not OK 1=0K
SSC1 Parameter
(Switching Signal Channel) 60(0x30)
Set point 1 (SP1) 1(0x01) R/W 1000 0..10000 IntegerT 16 bit
Set point 2 (SP2) 2(0x02) R/W 10 000 0...10000 InfegerT 16 bit
SSC1 Configuration
(Switching Signal Channel) 61(0x30)
T —— 0 = High active .
Switching Logic 1 1(0x01) R/W 0 = High aciive 12 Lo%v aclive UlntegerT 8 bit
0 = Deactivated
Mode 1 2002 | RW 1 = Single Point Mode 1 Single Point Mode UlntegerT 8 bi
3 = Two Point Mode
(AT8CAF 6°/g
Hystress | 3003 | RW o 1..100 Uintege 16 bi
(A30CAN 10%
SSC2 Parameter 62 (0x3E)
Set point 1 (SP1) 1(0x01) R/W 1000 0..10000 IntegerT 16 bit
Set point 2 (SP2) 2(0x02) R/W 10000 0..10000 IntegerT 16 hit
§5C2 Configuration 63 (0x3F) UlntegerT 8 bit
- . T 0 = High active .
Switching Logic 2 1(0x01) R/W 0 = High acfive 12 Logu aclive UlntegerT 8 bit
0 = Deadfivated
Mode 2 2(0x02) R/W 1 = Single Point Mode 1 ; EIWilﬁdE?f;nhmi%de UlntegerT 8 bit
3 = Two Point Mode
(AT8CAF 6‘73
Hysteresis 2 3(0x03) RAW R 7..100 UlntegerT 16 bi
C(A30CAN 10%
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7.2.3. Output Parameters

Parameter Name

Index Dec
(Hex)

Access

Default value

Data range

Data Type

Length

Channel 1 (S01)

64 (0x40)

Stage Mode 1

1(0x01)

R/W

1 = PNP output

0 = Disabled output
1 = PNP output
2 = NPN output

3 = Push-pull output

UlntegerT

8 hit

Input selector 1

2(0x02)

R/W

1=55C1

0 = Deactivated
1=55C1
2=55(2

3 =Dust Alarm 1 (DAT)
4 = Dust Alarm 2 (DA2)
5 = Temperature Alarm (TA)
6 = External logic input

UlntegerT

8 hit

Timer 1 - Mode

3(0x03)

R/W

0 = Disabled timer

0 = Disabled fimer
1 =T-on delay
2 = T-off delay
3 = T-on/T-off delay
4 = One-shot leading edge
5 = One-shot frailing edge

UlntegerT

8 bit

Timer 1 - Scale

4 (0x04)

R/W

0 = Milliseconds

0 = Milliseconds
1 = Seconds
2 = Minutes

UlntegerT

8 hit

Timer 1 —Value

5(0x05)

R/W

010 32767

IntegerT

16 bit

Logic function 1

7 (0x07)

R/W

0 = Direct

0 = Direct
1 =AND
2=0R
3=X0R
4 = Gated SR-FF

UlntegerT

8 bit

Output Inverter 1

8 (0x08)

R/W

0 = Not inverted
(N.0.)

0 = Not inverted (Normal Open)
1 = Inverted (Normal Closed)

UlntegerT

8 bit

Channel 2 (S02)

65 (0x41)

Stage Mode 2

1(0x01)

R/W

1 = PNP output

0 = Disabled output
1 = PNP output
2 = NPN output
3 = Push-Pull output
4 = Digital logic input (Active high/
Pull-down)
5 = Digital logic input (Active low/

Pull-up)
6 = Teach-in (Active high)

UlntegerT

8 bit

Input selector 2

2 (0x02)

R/W

1=55C1

0 = Deactivated
1=55C1
2=55(2

3= Dust Alarm 1 (DAT)
4 = Dust Alarm 2 (DA2)

5 = Temperature Alarm (TA)
6 = External logic input

UlntegerT

8 bit

Timer 2 — Mode

3(0x03)

R/W

0 = Disabled timer

0 = Disabled fimer
1 =T-on delay
2 = T-off delay
3 =T-on/T-off delay
4 = One-shot leading edge
5 = One-shot frailing edge

UlntegerT

8 hit

Timer 2 — Scale

4 (0x04)

R/W

0 = Milliseconds

0 = Milliseconds
1 = Seconds
2 = Minutes

UlntegerT

8 bit

Timer 2 — Value

5(0x05)

R/W

010 32767

IntegerT

16 bit

Logic function 2

7(0x07)

R/W

0 = Direct

0 = Direct
1=AND
2=0R
3=X0R

4 = Gated SR-FF

UlntegerT

8 bit

Output Inverter 2

8 (0x08)

R/W

1 = Inverted (Normally Closed)

0 = Not inverted (Normally Open)
1 = Inverted (Normally Closed)

UlntegerT

8 bit
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7.2.4. Sensor specific adjustable parameters

Parameter Name I“'(lﬁ:)get Access Default valve Data range Data Type Length
) 0 = Disabled
Sﬁl.ecm" :tf local/remote 68 (0x44) RW 1 = Trimmer input 1 = Trimmer input UintegerT 8 bit
adjustme 2 = Teach-by-wire
Trimmer value 69 (0x45) RO 10... 10000
Process data configuration 70 (0x46) RW RecordT 16 hit
Analogue value 1(0x01) RW 1 = Analogue value Adiive 0]==Ali\lr(11(|1(|’3;3ev\(/l(|1lll§elIl]\(::i'\%e
Switching Output 1 2(0x02) RW 1 = Switching Output 1 Active 0]=:S;vvlltiilcllllli1r?gooultl[|)[l)jliﬂllIrl-l\(::it\ll‘({!e
Switching Output 2 3(0x03) RW 1 = Switching Output 2 Active 0]==S;vv|1'i§tllll?r?go(;jltjit);:n22lrll\(::i'\;:e
Switching Signal Channel 1 4 (0x04) RW 0 =55C1 Inactive 0]==Ssssc(]]h;\(::i"il:e
Switching Signal Channel 2 5 (0x05) RW 0= SSC2 Inaciive 0]==SSSS(c22II;\(:;iI‘iI\;e
. 0 =DAI Inactive
Dust alarm 1 6 (0x06) RW 0 =DAT Inactive 1 = DAI Adive
. 0 = DA2 Inactive
Dust alarm 2 7(0x07) RW 0 = DA2 Inactive 1 = DA? Adive
_ ) 0 =TA Inacfive
Temperature alarm 8 (0x08) RW 0 = TA Inactive 1 = TA Adive
Shortcircuit 9 (0x09) RW 0= SC Inactive 0 =3C Inacive
- 1 = SCActive
0 = Full scale run[qe
Sensor Application pre-set 71 (0x47) R/W 0 = Full scale range 1 = Liquid leve UintegerT 8 bit
2 = Plastic pellets
Temperature Alarm Threshold | 72 (0x48) R/W RecordT 30 bit
High Threshold 1(0x01) R/W 120 -50t0 150 [°C] IntegerT 16 hit
Low Threshold 2(0x02) R/W -30 -5010 150 [°C] IntegerT 16 hit
Safe ON/OFF Limits 73 (0x49) R/W RecordT 16 bit
SSC1 - Safe limit 1(0x01) R/W 2 x standard hysteresis 0...100 UintegerT 8 bit
§SC 2 - Safe limit 2(0x02) R/W 2 x standard hysteresis 0...100 UintegerT 8 bit
Event Configuration 74 (0x4A) R/W RecordT 16 hit
. 0 = Maintenance 0 = Notification event Inactive
Maintenance (0x8C30) 1(0:01) R/W Notification - Inactive 1 = Notification event Active
Temperature fault event 0 = Temperature fault 0 = Error event Inactive
(0x4000) 2(0x02) R/W Error event - Inactive 1 = Error event Active
Temperature over-run 0 = Temperature over-run 0 = Warning event Inactive
(0x4210) 3(0x03) R/W Warning event - Inactive 1 = Warning event Active
Temperature under-run 0 = Temperature under-run 0 = Warning event Inactive
(0x4220) 4(0x04) R/W Warning event - Inactive 1 = Warning event Active
- 0 = Short circuit 0 = Error event Inactive
Short dircuit (07710) 5(0x03) R/W Error event - Inactive 1 = Error event Active
Quality of Teach 75 (0x4B) RO 0...255 UintegerT 8 bit
Quality of Run 76 (0x4() RO 0...255 UintegerT 8 bit
Filter scaler 77 (0x4D) R/W 1 1...255 UintegerT 8 bit
LED indication 78 (Ox4E) R/W 1 = LED indication Active 0 = LED indication Inactive BooleanT 8 bit

1 = LED indication Aciive
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7.2.5. Diagnostic parameters

Parameter Name I“‘(lﬁ’e‘)get Access Default valve Data range Data Type Length
Operating Hours 201 (0x(9) RO 0 0...2147 483 647 [h] IntegerT 32 bit
Number of Power Cycles 202 (0xCA) RO 0 0...2147 483 647 IntegerT 32 bit
Maximum temperature o .
Z Al fime high 203 (0x(B) RO 0 -50t0 150 [°C] IntegerT 16 bit
Minimum temperature o .
- Al fime low 204 (0xCQ) RO 0 -50t0 150 [°C] IntegerT 16 bit
Maximum temperature since ° f
pOver-Up 205 (0x(D) RO -50t0 150 [°C] IntegerT 16 it
Minimum temperature since ° :
pOer-Up 206 (0xCE) RO -50t0 150 [°C] IntegerT 16 bit
Current femperature 207 (0xCF) RO -5010 150 [°(] IntegerT 16 it
Detection counter SSCI 210 (0xD2) RO 0... 2147483 647 IntegerT 32 bit
Minutes above Maximum - .
Temperature 211 (0xD3) RO 0...2147 483 647 [min] IntegerT 32 bit
Minutes below Minimum . .
Temperature 212 (0xD4) RO 0...2147 483 647 [min] IntegerT 32 bit
Maintenance event counter 213 (0xD5) RO 0 0...2147 483 647 IntegerT 32 bit
Download counter 214 (0xD6) RO 0 0...65536 UlntegerT 16 bit
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1. EinfGhrung

Diese Anleitung dient als Referenzhandbuch fir die kapazitiven Naherungsschalter CAT18CA...IO und
CA30...I0 mit IO-Link von Carlo Gavazzi. Sie beschreibt die Installation, Einrichtung und Verwendung
des Produkts im Rahmen des bestimmungsgemafBen Gebrauchs.

1.1 Beschreibung

Die kapazitiven Sensoren von Carlo Gavazzi entsprechen den internationalen IEC-Normen und
unterliegen den EG-Richtlinien zu Niederspannung (2014/35/EU) und elektromagnetischer Vertraglichkeit
(2014/30/EV).

Alle Rechte an diesem Dokument liegen bei Carlo Gavazzi Industri, Kopien dirfen nur fir den internen
Gebrauch angefertigt werden.

Wir freuen uns Uber Vorschlage zur Verbesserung dieses Dokuments.

1.2 Geltungsbereich der Dokumentation

Diese Anleitung gilt nur fir kapazitive Sensoren der Typen CA18 und CA30 mit IO-Link und bis zur
Veroffentlichung einer neuen Dokumentation.

Diese Betriebsanleitung beschreibt die Funktion, den Betrieb und die Installation des Produkts im Rahmen
des bestimmungsgemafen Gebrauchs.

1.3 Zielgruppe dieser Dokumentation

Die Anleitung enthalt wichtige Informationen zur Installation und muss von Fachpersonal, das sich mit
diesen kapazitiven Naherungsschaltern beschaftigt, gelesen und vollstandig verstanden werden.

Wir empfehlen dringend, die Anleitung vor der Installation des Sensors sorgfaltig zu lesen. Die Anleitung
muss zur spateren Verwendung aufbewahrt werden. Die Installationsanleitung richtet sich an qualifiziertes
Fachpersonal.

1.4 Verwendung des Produkts

Kapazitive Naherungsschalter sind berihrungslose Gerdte zur Messung von Position und/oder
Positionsanderung eines beliebigen leitfahigen Messobjekts. Sie sind zudem in der Lage, die Dicke
oder Dichte von nichtleitenden Materialien zu messen. Kapazitive Néherungsschalter werden in einer
Vielzahl von Anwendungen eingesetzt, z. B. im Kunststoffspritzguss, in Fitterungsanlagen fir Hihner
oder Schweine, in der Montagelinienprifung oder beim Befillen bzw. Entleeren von festen oder flissigen
Obijekten.

Die Sensoren der Typen CA18CA...IO und CA30CA.... sind mit IO-Link-Kommunikation ausgestattet. Die
Gerdte kdnnen somit mit einem |O-Link-Master betrieben und konfiguriert werden.

1.5 Sicherheitshinweise

Dieser Sensor darf nicht in Anwendungen eingesetzt werden, bei denen die Personensicherheit von der
Funktion des Sensors abhangt (Sensor wurde nicht nach der EU-Maschinenrichtlinie konzipiert).

Die Installation und Verwendung muss durch geschultes Fachpersonal mit grundlegenden Kenntnissen in
der Elekiroinstallation erfolgen.

Der Installateur ist fir die ordnungsgemafle Installation gemaB den értlichen Sicherheitsvorschriften
verantwortlich und muss sicherstellen, dass ein defekter Sensor keine Gefahr fiir Personen oder Gerdte
darstellt. Ist der Sensor defekt, muss er ausgetauscht und gegen unbefugte Benutzung gesichert werden.

1.6 Sonstige Dokumente

Das Datenblatt, die IODD-Datei und das IO-Link-Parameterhandbuch kénnen im Internet abgerufen werden:
http://gavazziautomation.com
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1.7 Abkirzungen

1/0
PD
SPS
SIO
SP
IODD
IEC
NO
NC
NPN
PNP
Gegentakt
QoR
QoT
UART
SO
SSC

Eingang/Ausgang

Prozessdaten

Speicherprogrammierbare Steuerung

Standard Eingang/Ausgang

Sollwerte

|/O Device Description

International Electrotechnical Commission

Schlief3erkontakt

Offnerkontakt

Verbindet Last mit Masse

Verbindet Last mit V+

Verbindet Last mit Masse oder V+

Quality of Run (Prozessqualitat)

Quality of Teach (Qualitat des Teachvorgangs)

Universal Asynchronous Receiver-Transmitter

Schaltausgang

Schaltsignalkanal
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2. Produkt

2.1 Hauptmerkmale

Die neuen 4-adrigen IO-Link-Sensoren, DC mit Tripleshield der 4. Generation werden nach hachsten

Qualitatsstandards gefertigt und sind in zwei verschiedenen Gehdusegrofien erhaltlich.

e CA18CA.. Zylindrisches PBT-Gehduse mit M18-Gewinde fir bundigen oder nicht bindigen Einbau
mit 4-poligem M12-Anschlussstecker oder 2-m-PVCKabel.

® CA30CA.. Zylindrisches PBT-Gehduse mit M30-Gewinde fir bundigen oder nicht bindigen Einbau
mit 4-poligem M12-Anschlussstecker oder 2-m-PVCKabel.

Sie konnen im Standard-l/O-Modus (SIO), der Standardbetriebsart, arbeiten. Beim Anschluss an

einen |O-link-Master wechseln sie automatisch in den 10-Llink-Modus und kénnen einfach aus der

Ferne gesteuert und konfiguriert werden.

Dank ihrer 10-Link-Schnittstelle sind diese Gerate wesentlich intelligenter und verfigen tber viele

zusdtzliche Konfigurationsméglichkeiten, wie z. B. einstellbarer Schaltabstand und Hysterese

sowie Zeitfunktionen am Ausgang. Erweiterte Funktionalitaten wie ein Logikfunktionsblock und die

Méglichkeit, einen Ausgang in einen externen Eingang zu verwandeln, erlauben einen auf3erst

flexiblen Einsatz des Sensors bei der Lésung dezentraler Messaufgaben.

m Beschreibung

Schaltprinzip: Kapazitiver Sensor
Zylindrisches Gehause mit Gewinde
M18-Gehduse

M30-Gehause
Kunststoffgehduse — PBT

Axiale Erkennung

Bundiger Einbau

Nichtbindiger Einbau

8 mm Schaltabstand (fir CA18...)
12 mm Schaltabstand (fir CA18.. )
16 mm Schaltabstand (fir CA30...)
25 mm Schaltabstand (fir CA30...)

Wahlbare Funktionen: NPN, PNP, Gegentakt, externer Eingang (nur Pin 2) oder
externer Teach-Eingang (nur Pin 2)

Wahlbar: NO oder NC
PVC-Kabel, 2 m
M12, 4-poliger Anschlussstecker

|O-Link-Ausfihrung

Zusatzliche Zeichen kénnen fir angepasste Versionen verwendet werden.
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2.3 Betriebsarten

Kapazitive |O-Link-Sensoren sind mit zwei Schaltausgéngen (SO) ausgestattet und kénnen in zwei
verschiedenen Betriebsarten betrieben werden: SIO-Modus (Standard 1/O-Modus) oder 10-Link-
Modus.

2.3.1 SIO-Modus

Wenn der Sensor im SIO-Modus arbeitet (Standard), ist kein |O-Link-Master erforderlich. Das Gerat
arbeitet als kapazitiver Standardsensor und kann Uber ein Feldbusgerat oder eine Steuerung
(z. B. eine SPS) betrieben werden, wenn sie an seine PNP-, NPN- oder Gegentakt-Digitaleingange
(Standard-l/O-Anschluss) angeschlossen ist. Einer der grofiten Vorteile dieser kapazitiven Sensoren
ist die Moglichkeit, sie Gber einen IO-Link-Master zu konfigurieren und nach dem Trennen die letzten
Parameter und Konfigurationseinstellungen beizubehalten. So ist es beispielsweise méglich, die
Ausgdnge des Sensors einzeln als PNP, NPN oder Gegentakt zu konfigurieren oder Zeitfunktionen wie
Ein- und Ausschaltverzégerungen des Timers oder Logikfunktionen hinzuzufigen und damit mehrere
Anwendungsanforderungen mit dem gleichen Sensor zu erfillen.

2.3.2 I0-Link-Modus

|O-Link ist eine standardisierte I/O-Technologie, die weltweit als internationaler Standard (IEC 61131-9)
anerkannt ist.

Sie ist eine Art ,USB-Schnittstelle” fir Sensoren und Aktoren in der industriellen Automation.

Wenn der Sensor an einen |O-Link-Anschluss angeschlossen ist, sendet der IO-Link-Master einen Weckruf
(Weckimpuls) an den Sensor, der automatisch in den 10-link-Modus wechselt. Zwischen Master und
Sensor startet daraufhin automatisch eine bidirektionale Punkt-zu-Punkt-Kommunikation.

Die IO-Link-Kommunikation erfordert lediglich ein 3-adriges ungeschirmtes Standardkabel mit einer
maximalen Lange von 20 m.

IO-Link

Die IO-Link-Kommunikation erfolgt mit einer Pulsweitenmodulation von 24 V, Standard-UART-Protokoll
Uber das Schalt- und Kommunikationskabel (kombinierter Schaltzustand und Datenkanal C/Q), Pin 4
oder schwarzer Leiter.
Beispiel: mannlicher, 4-poliger M12-Anschlussstecker:

* Positive Spannungsversorgung: Pin 1, braun

e Negative Spannungsversorgung: Pin 3, blau

e Digitalausgang 1: Pin 4, schwarz

e Digitalausgang 2: Pin 2, weif3
Die Ubertragungsrate der Sensoren CA18CA...IO oder CA30CA...1O betragt 38,4 kBaud (COM?2).
Einmal mit dem 1O-link-Anschluss verbunden, hat der Master Fernzugriff auf alle Parameter des
Sensors und auf erweiterte Funktionalitaten, so dass die Einstellungen und Konfigurationen wahrend
des Betriebs gedndert und Diagnosefunktionen wie Temperaturwarnungen, Temperaturalarme und
Prozessdaten genutzt werden kénnen.
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Mit IO-Link ist es ab V1.1 méglich, die Herstellerinformationen und die Teilenummer (Servicedaten)
des angeschlossenen Gerats einzusehen. Dank der Datenspeicherung kénnen das Gerat ausgetauscht
und alle im alten Gerat gespeicherten Informationen automatisch in das Austauschgerdt Gbertragen
werden.
Der Zugriff auf die internen Parameter ermoglicht es dem Benutzer, die Leistung des Sensors zu sehen,
z. B. durch Ablesen der internen Temperatur.
Ereignisdaten erméglichen es dem Benutzer, Diagnoseinformationen zu erhalten, wie z. B. Fehler,
Alarme, Warnungen oder Informationen zu Kommunikationsproblemen.
Es gibt zwei verschiedene, voneinander unabhdngige Kommunikationsarten zwischen dem Sensor
und dem Master:
e zyklisch, fir Prozessdaten und Wertstatus — diese Daten werden zyklisch ausgetauscht.
e azyklisch, fir Parametrierung, Identifikationsdaten, Diagnoseinformationen und Ereignisse
(z. B. Fehlermeldungen oder Warnungen) — diese Daten kdnnen auf Anfrage ausgetauscht
werden.

2.4 Ausgangsparameter

Der Sensor misst finf verschiedene physikalische Gréflen. Diese Gréfen kdnnen unabhdngig
voneinander eingestellt und als Quelle fir den Schaltausgang 1 (SO1) oder 2 (SO2) verwendet
werden. Zusdtzlich kann ein externer Eingang fir SO2 gewdahlt werden. Nach Auswahl einer dieser
Quellen ist es moglich, den Ausgang des Sensors mit einem |O-Link-Master zu konfigurieren. Hierzu
sind die sechs Schritte zu befolgen, die in der folgenden Schaltausgang-Konfiguration gezeigt werden.
Nachdem der Sensor vom Master getrennt wurde, wechselt er in den SIO-Modus und behdlt die letzte
Konfigurationseinstellung bei.

Sensor front Selector Time Output Sensor

SP. TwoP A A-B delay inverter output [
. SSC1 Window, One of ON, OFF N.O., N.C. NPN, PNP,

Adj. Hyst. 1to 6 XOR, S-R One-shot Push-Pull

divider

S.P, Two P.
. SSC2 Window,

Adi. Hyst Selector Logic Time Output Sensor
. Dust 1 B A-B delay inverter output RGPS
- Dust 2 One of /N AND, OR, ON, OFF N.O., N.C. o NPN, PNP.
- Temp 1106 XOR, SR One-shot Push-Pull [
. EXT-Input divider EXT-nput RS

2.4.1 Sensorfront
Nahert sich ein festes oder flissiges Objekt der Sensorfront, wird die Kapazitat des
Erfassungsschaltkreises beeinflusst, und der Schaltausgang éndert seinen Zustand.

2.4.1.1 SSC (Schaltsignalkanal)

Fur die Erkennung der Anwesenheit (oder Abwesenheit) eines Obijekts vor der Sensorflache stehen
folgende Einstellungen zur Verfigung: SSC1 oder SSC2.

Die Sollwerte kénnen von O bis 10.000 Einheiten eingestellt werden, mit denen die Kapazitatsanderung
der Detektionsschaltung dargestellt wird. Der Wert erhéht sich, je ndher sich das Messobjekt an der
Sensorflache befindet. Auch eine hdhere Permittivitat des Messobjekts steigert den Wert. Beispiel: Ein
Messobjekt aus Metall hat eine héhere Permittivitat als ein Messobjekt aus Kunststoff.
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2.4.1.2 Betriebsarten Schaltpunkt
Mit den verschiedenen Betriebsarten kann ein erweitertes Ausgangsverhalten erzeugt werden. Fir
das Schaltverhalten von SSC1 und SSC2 kénnen folgende Betriebsarten gewahlt werden:

Deaktiviert
SSC1 oder SSC2 kénnen einzeln deaktiviert werden. Dies deaktiviert jedoch auch den Ausgang,
wenn er am Eingangswdahler ausgewahlt ist (der Logikwert ist immer ,,0”).

Ein Grenzwert
Die Schaltinformation andert sich, wenn der Messwert die im Sollwert SP1 definierte Schwelle bei
steigenden oder fallenden Messwerten Uberschreitet (unter Bericksichtigung der Hysterese).

Hysteresis

—) +“—

Sensor

ON - OF

SP1

Beispiel einer Anwesenheitserkennung — mit nicht invertierter Logik
Zwei Grenzwerte
Die Schaltinformation_dndert sich, wenn der Messwert die im Sollwert SP1 definierte Schwelle
Uberschreitet. Diese Anderung tritt nur bei steigenden Messwerten auf. Die Schaltinformation
andert sich auch dann, wenn der Messwert die im Sollwert SP2 definierte Schwelle Gberschreitet.
Diese Anderung fritt nur bei fallenden Messwerten auf. Die Hysterese wird in diesem Fall nicht
bericksichtigt.

Hysteresis

—) +“—

Sensor

ON - oF

SP2 SP1

] Beispiel einer Anwesenheitserkennung — mit nicht invertierter Logik
Fensterbetrieb

Die Schaltinformation dndert sich, wenn der Messwert die in den Sollwerten SP1 und SP2 definierten
Schwellen bei steigenden oder fallenden Messwerten Uberschreitet (unter Beriicksichtigung der
Hysterese).

_ Hysti _y Hysti
-
A 4 A 4
- OFF ON - OF

SP2 SP1
Beispiel einer Anwesenheitserkennung — mit nicht invertierter Logik
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2.4.1.3 Hysterese-Einstellungen

In den Betriebsarten ,Ein Grenzwert” und Fensterbetrieb kann die Hysterese in SCC1 und SCC2
zwischen 1 und 100 % des aktuellen Schaltwerts eingestellt werden. Die Standardeinstellungen sind
abhangig vom Sensortyp:

CAT8CAF... 6 %
CATI8CAN... 15%
CA30CAF... 7 %

CA30CAN... 10%
(SP2 + Hysterese< SP1) & (SP1 + Hysterese < Schaltbereich oberer Grenzwert)

Information
Eine erweiterte Hysterese wird in der Regel zur Lésung von Vibrations- oder EMV-Problemen in der
Anwendung verwendet.

2.4.1.4 Verschmutzungsalarm DA1 und Verschmutzungsalarm DA2

Die sichere Grenze zwischen dem Schalten des Sensorausgangs und dem Wert, bei dem der Sensor
auch bei leichter Staubablagerung eine sichere Erkennung gewdhrleisten kann, ist einstellbar.

Siehe 2.6.5 ,Sichere Grenzwerte”.

2.4.1.5 Temperaturalarm (TA)

Der Sensor Uberwacht standig die Innentemperatur im vorderen Teil des Sensors. Mit Hilfe
der Temperaturalarmeinstellung ist es moglich, einen Alarm vom Sensor zu erhalten, wenn
Temperaturgrenzwerte Uberschritten werden. Siehe 2.6.4.

Der Temperaturalarm hat zwei getrennte Werte, einen fir die Einstellung der Hochsttemperatur und
einen fur die Einstellung der Mindesttemperatur.

Die Temperatur des Sensors kann Uber die azyklischen |O-Link-Parameterdaten ausgelesen werden.

HINWEIS!

Die vom Sensor gemessene Temperatur ist aufgrund der internen Erwdrmung immer hdher als die
Umgebungstemperatur.

Die Differenz zwischen Umgebungstemperatur und Innentemperatur wird dadurch beeinflusst, wie der
Sensor in der Anwendung verbaut ist. Wenn der Sensor in einer Metallhalterung montiert ist, ist die
Differenz geringer als wenn der Sensor in einer Kunststoffhalterung montiert ist.

2.4.1.6 Externer Eingang

Der Ausgang 2 (SO2) kann als externer Eingang konfiguriert werden, so dass externe Signale in
den Sensor eingespeist werden kénnen: von einem zweiten Sensor, einer SPS oder direkt von einem
Maschinenausgang.
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Selector
A

2
One o Kanal A

1t06

Selector
B

=  Kanal B
e ana

2.4.2 Eingangswdahler

Mit diesem Funktionsblock kann der Benutzer beliebige Signale von der Sensorfront fir Kanal A oder
B auswdhlen.

Kanal AundB: WahlbarausSSC1,SSC2, Verschmutzungsalarm (dustalarmDAT1), Verschmutzungsalarm
(dust alarm DA2), Temperaturalarm und externem Eingang.

A-B
5 %% Ausgang 1
viaer

Logic
A-B

AND, OR, A 2
Ao o usgang

divider

2.4.3 Logikfunktionen
Im Logikfunktionsblock kénnen die ausgewdhlten Signale des Eingangswdahlers direkt ohne Einsatz
einer SPS um eine Logikfunktion erganzt werden. So sind dezentrale Entscheidungen mdglich.

Verfigbare Logikfunktionen sind: AND, OR, XOR, SR-FF.
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AND-Funktion

Symbol

A O
Bo

&

AND-Gatter mit 2 Eingéngen

Boolescher Ausdruck Q = A.B

Wahrheitstabelle
A B Q
0 0 0
0 1 0
1 0 0
1 1 1
A UND B ergeben Q

OR-Funktion
Symbol Wahrheitstabelle

A B Q
0 0 0

A S 1

B _ 0 1 1
1 0 1

OR-Gatter mit 2 Eingdngen

1 1 1

Boolescher Ausdruck @ = A + B

A ODER B ergibt Q

XOR-Funktion

A o——
B o—y

Symbol

Wahrheitstabelle

XOR-Gatter mit 2 Eingdngen

A B Q

0 0 0

0 1 1
OR-Gatter mit 2 Eingéngen ]

1 1 0

Boolescher Ausdruck Q = A ® B

A ODER B, aber NICHT BEIDES ergibt Q
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Gattergesteuerte SR-FF-Funktion

Die Funktion ist so ausgelegt, dass sie z. B. als Befill- oder Entleerfunktion mit nur zwei miteinander
verbundenen Sensoren funktioniert.

Symbol Wabhrheitstabelle

A B Q
—0 Q 0 0 0
SR
Flip-flop 0 1 X
1 0 X
1 1 1

X — keine Anderungen am Ausgang.

Time
delay

el A ]
One-shot usga ng

Time
delay

ON, OFF A 2
One-shot usga ng

2.4.4 Timer (einzeln einstellbar fir Ausgang 1 und 2)

Mit dem Timer hat der Benutzer die Mdglichkeit, verschiedene Zeitfunktionen durch Bearbeiten der
3 Timerparameter einzufihren:

e Timermodus
e Timerskala
® Timerwert

2.4.4.1 Timermodus

Wahlt aus, welche Art von Timerfunktion am Schaltausgang angewandt wird. Es bestehen folgende
Méglichkeiten:

2.4.4.1.1 Deaktiviert

Diese Option deaktiviert die Timerfunktion, unabhdngig davon, wie die Timerskala und die
Zeitverzdgerung eingestellt sind.
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2.4.4.1.2 Einschaltverzégerung (T-on)
Nach der Erfassung des Objekts startet die Zeitfunktion mit der positiven Flanke des Erfassungssignals

und nach Ablauf der eingestellten Zeitverzogerung wird der Schaltausgang aktiviert. Siehe
Abbildung unten

Anwesenheit des
Messobjekts

|
N.O. \ Ton Ton Ton |_|

Beispiel mit SchlieBerausgang

2.4.4.1.3 Ausschaltverzégerung (T-off)

Hier startet die Zeitfunktion mit der Entfernung des Objekts, also bei negativer Flanke des
Erfassungssignals wie in der Abbildung unten dargestellt wird.

Anwesenheit des
Messobjekts

|
N.O. \ Toff Toff Toff Toff

Beispiel mit SchlieBerausgang

2.4.4.1.4 Ein- und Ausschaltverzégerung (T-on und T-off)
Bei der Ein- und Ausschaltverzégerung startet die Zeitfunktion mit der positiven und negativen

Flanke des Erfassungssignals und nach Ablauf der eingestellten Zeitverzégerung wird der
Schaltausgang aktiviert bzw. deaktiviert.

Anwesenheit des
Messobijekts

|
N.O. \ Ton Ton Toff| Ton| Toff

Beispiel mit SchlieBerausgang
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2.4.4.1.5 Einschaltwischend
Jedes Mal wenn der Sensor das Objekt erfasst wird bei der positiven Flanke des Erfassungssignals
am Schaltausgang jeweils ein Impuls mit konstanter Impulsbreite generiert.

Anwesenheit des
Messobjekts

N _H KR H 2

Beispiel mit SchlieBerausgang

2.4.4.1.6 Ausschaltwischend
Ahnlich wie Einschaltwischend, allerdings wird bei der negativen Flanke des Erfassungssignals
der Impuls am Schaltausgang generiert.

Anwesenheit des
Messobjekts

0\ HH HH

Beispiel mit SchlieBerausgang

2.4.4.1.7 Timerskala
Der Parameter legt fest, ob die Zeitverzogerung in Millisekunden, Sekunden oder Minuten
angegeben werden soll.

2.4.4.1.8 Timerwert

Der Parameter legt die eigentliche Dauver der Verzégerung fest. Die Verzégerung kann auf einen
beliebigen ganzzahligen Wert zwischen 1 und 32.767 eingestellt werden.
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Output

inverter A -
N.O., N.C. u s
gang 1

Output
inverter

N.O., N.C. AUS'
gang 2

2.4.5 Ausgangsinvertierer )
Mit dieser Funktion kann der Benutzer den Betrieb des Schaltausgangs zwischen Schlieer und Offner
umkehren.

EMPFOHLENE FUNKTION!

Die empfohlene Funktion befindet sich in den Parametern unter 64 (0x40) Subindex 8 (0x08) fir SO1
und 65 (0x41) Subindex 8 (0x08) fur SO2. Sie hat keinen negativen Einfluss auf die Logikfunktionen
oder die Zeitfunktionen des Sensors, da sie nach diesen Funktionen hinzugefigt wird.

VORSICHT!

Von der Verwendung der unter 61 (0x3D) Subindex 1 (OxO1) fir SSC1 und 63 (Ox3F) Subindex
1 (0xO1) fir SSC2 vorliegenden Schaltlogikfunktion wird abgeraten, da sie einen negativen
Einfluss auf die Logik- oder Zeitfunktionen hat. So wird z. B. bei Verwendung dieser Funktion eine

Einschaltverzogerung in eine Ausschaltverzégerung umgewandelt, da sie auch fir SSC1 und SSC2
und nicht nur fir SO1 und SO2 hinzugefigt wird.

Sensor
output Out 1

Ausgang 1\

Push-Pull

Sensor
output

NPN, PNP,
Ausgang 2 iy

EXT-Input

2.4.6 Betriebsart Schaltausgangsstufe
In diesem Funktionsblock kann der Benutzer auswahlen, ob die Schaltausgénge wie folgt arbeiten
sollen:
SOT1: Deaktiviert oder in NPN-, PNP- oder Gegentakt-Konfiguration.
SO2: Deaktiviert, NPN, PNP, Gegentakt, externer Eingang (aktiv-high/Pull-down), externer
Eingang (aktiv-low/Pull-up) oder externer Teach-Eingang.
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2.5 Teachvorgang

2.5.1 Externes, kabelgebundenes Teachen (Teach-by-Wire)
HINWEIS! Diese Funktion arbeitet in der Betriebsart ,Ein Grenzwert” und nur fir SP1 in SCC1.
,Teach-by-Wire” muss zundchst Gber einen 10-Link-Master eingerichtet werden:

a) Auszuwdahlen ist: ,2=Teach-by-Wire” in der Auswahl ,Einstellung lokal/remote teach” 68 (0x44).
b) Auszuwdahlen ist: ,1=Betriebsart Ein Grenzwert ist bereits unter ,SSC1-Konfiguration” 61(0x3D),
,Modus 1” 2(0x02) ausgewdhlt (dieser Wert sollte bereits als Standard

eingestellt sein).
c) Auszuwdhlen ist: ,6=Teachen (aktiv-high)” in Kanal 2 (SO2) 65 (0x41) Subindex 1 (0x01).

Teach-by-Wire-Verfahren

1) Das Messobjekt vor den Sensor platzieren und den Teach-by-Wire-Eingang (Pin 2, weif3er Leiter)
mit V+ (Pin 1, brauner Leiter) verbinden. Die gelbe LED blinkt mit 1 Hz (EIN 100 ms und AUS
900 ms).

2) Innerhalb von 3-6 Sekunden muss der Leiter abgetrennt werden und die gelbe LED blinkt mit 1 Hz

(EIN 900 ms und AUS 100 ms).
3) Nach erfolgreichem Teachen blinkt die gelbe LED mit 2 Hz (EIN 250 ms und AUS 250 ms).

HINWEIS! Soll der Teachvorgang abgebrochen werden, den Leiter nicht nach 3 bis 6 Sekunden
abtrennen, sondern die Verbindung 12 Sekunden lang aufrecht erhalten, bis die gelbe LED mit 10 Hz
blinkt (EIN 50 ms und AUS 50 ms).

2.5.2 Teachen iber 10-Link-Master

a) Um das Teachen vom IO-Link-Master zu aktivieren, zunéchst den Potentiometereingang deaktivieren:
Auszuwdahlen ist: ,0=Deaktiviert” in der Auswahl der lokalen/fernen Einstellparameter 68 (0x44).

b) Die einzelnen Teambefehle kdnnen in den Index 2 geschrieben werden.

2.5.2.1 Ablauf bei der Betriebsart ,Ein Grenzwert”

Den zu teachenden Schaltkanal auswdéhlen:

a) Auszuwdhlen ist: 1=SSC1 oder 2=SSC2 in , Teach-Auswahl” 58(0x3A) oder 255 = Alle
SSC.

b) Die Hysterese andern, falls fir SSC1 oder SSC2 gefordert.

e ,SSC1-Konfiguration” 61(0x3D) ,Hysterese” 3(0x03).
,SSC2-Konfiguration” 62(0x3E) ,Hysterese” 3(0x03).

HINWEIS! Es wird davon abgeraten, die Hysterese auf einen Wert unter den in der SSC-

Parameterliste angegebenen Werten zu éndern.

1) Befehlsabfolge fir Einzelwert-Teachvorgang
#65,SP1 Einzelwert-Teachen”
#64 ,Teachen anwenden” (optionaler Befehl)

Befehlsabfolge T k4
1) ,SP1 EinzelwertTeachen” ~  =======eee== [ Schaltabstand
2) ,Teachen anwenden" EII:*‘I
TP
ON OFF
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2) Befehlsabfolge fur dynamisches Teachen
#71,SP1 Start dynamisches Teachen”
#72,SP1 Stopp dynamisches Teachen”
#64,Teachen anwenden” (optionaler Befehl)

3) Befehlsabfolge fir Doppelwert-Teachvorgang
#67,SP1 Doppelwert-Teachen TP1”
#68,SP1 Doppelwert-Teachen TP2”
#64,Teachen anwenden” (optionaler Befehl)

|
I
Befehlsabfolge |
1) ,SP1 Doppelwert-Teachen TP1* ======== I'__ =3====== i Schaltabstand

2) ,SP1 Doppelwert-Teachen TP2”  ======= > I :
3) ,Teachen anwenden" P2 SP9 TP

2.5.2.2 Ablauf bei der Betriebsart ,,Zwei Grenzwerte”

1) Befehlsabfolge fir Doppelwert-Teachvorgang:
#67,SP1 Doppelwert-Teachen TP1”
#68,SP1 Doppelwert-Teachen TP2”
#64,Teachen anwenden” (optionaler Befehl)

#69,SP2 Doppelwert-Teachen TP1*
#70,SP2 Doppelwert-Teachen TP2"
#64 ,Teachen anwenden” (optionaler Befehl)

-

—

Befehlsabfolge | _
1) ,SP1 DoppelwertTeachen TP1"  ======d====- bmmm——— -+ Schaltabstand
2) ,SP1 Doppelwert-Teachen TP2"  ====== e }— ——————— {- ===
3) ,Teachen anwenden" | SP2 | i SP1 |
4) ,SP2 Doppelwert-Teachen TP1*  ====== "'I : ; I
5) ,SP2 DoppelwertTeachen TP2" ——=========% i i
6) ,Teachen anwenden" TF2 TP1 TFZ TP
oM OFF
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2) Befehlsabfolge fir dynamisches Teachen
#71,SP1 Start dynamisches Teachen”
#72,SP1 Stopp dynamisches Teachen”
#73,SP2 Start dynamisches Teachen”
#74,SP2 Stopp dynamisches Teachen”
#64,Teachen anwenden” (optionaler Befehl)

B -

Befehlsabfolge
1) ,SP1 Start dynamisches Teachen” SP2 SP1 Schaltabstand
TP2 TP1

2) ,SP2 Stopp dynamisches Teachen”
3) ,Teachen anwenden" ON OFF

2.5.2.3 Ablaut bei der Betriebsart ,,Fensterbetrieb”

1) Befehlsabfolge fir Einzelwert-Teachvorgang
#65,SP1 Einzelwert-Teachen”

#66,SP2 Einzelwert-Teachen”
#64,Teachen anwenden” (optionaler Befehl)

Befehlsabfolge -_.,:T i l

1) ,SP1 EinzelwertTeachen”  =======fcmccmaaaaaxa- + Schaltabstand
3) ,Teachen anwenden"
2) ,SP2 EinzelwertTeachen” ~~~"""%

" SP2 SP1
3) ,Teachen anwenden TP1 1P

OFF ON QFF
WINDOW

2) Befehlsabfolge fir dynamisches Teachen
#71,SP1 Start dynamisches Teachen”
#72,SP1 Stopp dynamisches Teachen”
#73,SP2 Start dynamisches Teachen”
#74,SP2 Stopp dynamisches Teachen”
#64 ,Teachen anwenden” (optionaler Befehl)

Hyst Hyst
Befehlsabfolge ; ;
1) ,SP1 Start dynamisches Teachen” 5p2 SP1 Schaltabstand
2) ,SP2 Stopp dynamisches Teachen” P2 TP1
3) ,Teachen anwenden" OFF ON OFF
WiNDOW
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2.6 Sensorspezifisch einstellbare Parameter

Neben den Parametern, die sich direkt auf die Ausgangskonfiguration beziehen, verfigt der Sensor
auch Uber verschiedene interne Parameter, die fir Einrichtung und Diagnose nitzlich sind.

2.6.1 Auswabhl lokal/remote teach
Der Schaltabstand kann entweder mit dem Potenziometer oder mithilfe von Teach-by-Wire Gber den

externen Eingang des Sensors eingestellt werden. Alternativ kann das Potentiometer auch deaktiviert
werden, um den Sensor manipulationssicher zu machen.

2.6.2 Prozessdaten und Variablen

Wird der Sensor im |O-link-Modus betrieben, hat der Benutzer Zugriff auf die zyklische
Prozessdatenvariable.

Standardmafig zeigen die Prozessdaten die folgenden Parameter als aktiv an: 16-Bit-Analogwert,
Schaltausgang 1 (SO1) und Schaltausgang 2 (SO2).

Die folgenden Parameter sind als inaktiv eingestellt: SSC1, SSC2, DA1, DA2, TA, SC.

Durch Anderung des Prozessdaten-Konfigurationsparameters kann der Benutzer jedoch auch den
Zustand der inaktiven Parameter aktivieren. Auf diese Weise kdnnen mehrere Zustande gleichzeitig
im Sensor beobachtet werden.

Byte O |31 30 29 28 27 26 25 24
MSB
Byte 1 |23 22 21 20 19 18 17 16
LSB

Byte 2 |15 14 13 12 11 10 9 8

SC TA DA2 DAl S§SC2 |SSC1
Byte 3 |7 6 5 4 3 2 1 0

SO2 |SO1

4 Bytes

Analogwert 16-31 (16 Bit)

2.6.3 Einstellung der Sensoranwendung
Der Sensor verfigt Uber 3 anwendungsspezifische Voreinstellungen:

* Messbereichsendwert: Die Sollwerte des Sensors kénnen auf den Messbereichsendwert
eingestellt werden und die Messgeschwindigkeit ist auf Maximum eingestellt.

e Flussigkeitsstand: Zu verwenden fir sich langsam bewegende Objekte mit hoher Permittivitat,
wie z. B. bei der Erkennung von Flissigkeiten auf Wasserbasis. Bei Auswahl dieser Funktion
werden die Teach- und Potentiometereinstellungen auf hohe Skalierung optimiert.

In diesem Modus ist der Erfassungsfilter auf 100 eingestellt.

e Kunststoffpellets: Zu verwenden fir sich langsam bewegende Objekte mit niedriger
Permittivitat, wie z. B. bei der Erkennung von Kunststoffpellets. Bei Auswahl dieser Funktion
werden die Teach- und Potentiometereinstellungen auf niedrige Skalierung optimiert.

In diesem Modus ist der Erfassungsfilter auf 100 eingestellt.

2.6.4 Temperaturalarm-Grenzwert

Die Temperatur, bei der der Temperaturalarm ausgeldstwird, kann fir die Héchst-und Mindesttemperatur
gedndert werden. Dies bedeutet, dass der Sensor einen Alarm bei Uberschreitung der Hochst- oder
Mindesttemperatur auslést.  Die Temperaturen kénnen zwischen -50 °C und +150 °C eingestellt
werden. Die Werkseinstellungen sind: unterer Grenzwert -30 °C und oberer Grenzwert +120 °C.
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2.6.5 Sichere Grenzwerte

Der Sensor verfigt Gber einen eingebauten Sicherheitsspielraum, der die Erfassung der Sollwerte
mit einem zusatzlichen Sicherheitsspielraum unterstitzt. Die Werkseinstellung ist auf das Doppelte
der Standardhysterese des Sensors eingestellt. Beispiel: Bei einem CA19CAN.... Sensor mit einer
Hysterese von 15 % ist der Sicherheitsspielraum auf 30 % eingestellt.

Dieser Wert kann fir SSC1 oder SSC2 einzeln von O % bis 100 % eingestellt werden.

2.6.6 Ereigniskonfiguration
Temperaturereignisse, die Uber die 1O-link-Schnittstelle Ubertragen werden, sind im Sensor
standardmafig ausgeschaltet. Wenn der Benutzer Informationen Gber kritische Temperaturen in der
Sensoranwendung erhalten mdchte, kdnnen mit diesem Parameter die folgenden 5 Ereignisse aktiviert
oder deaktiviert werden:
e Temperaturfehlerereignis: Der Sensor erkennt Temperaturen auflerhalb des spezifizierten
Arbeitsbereichs.
e Temperaturiberschreitung: Der Sensor erkennt Temperaturen, die hdher sind, als beim
Temperaturalarm-Grenzwert eingestellt.
e Temperaturunterschreitung: Der Sensor erkennt Temperaturen, die tiefer sind, als beim
Temperaturalarm-Grenzwert eingestellt.
Kurzschluss: Der Sensor erkennt, ob der Sensorausgang kurzgeschlossen ist.
Wartung: Der Sensor erkennt, ob eine Wartung erforderlich ist, wie z. B. die Reinigung des
Sensors.

2.6.7 ,Quality of Run” (QoR)

Der Prozessqualitatswert ,Quality of Run” gibt Auskunft Gber die tatsachliche Erkennungsleistung im
Vergleich zu den Sollwerten des Sensors. Je hoher der Wert, desto besser die Erkennungsqualitét.
Der QoR-Wert kann von O bis 255 % abweichen.

Der QoR-Wert wird fir jeden Erkennungszyklus aktualisiert.

Beispiele fir QoR sind in der folgenden Tabelle aufgefihrt.

~Quality of Run”-Wert | Definitionen

>150 % Hervorragende Messbedingungen. Es wird davon ausgegangen, dass
der Sensor keine Wartung benétigt.

100 % Gute Messbedingungen. Die Sensorleistung ist genauso gut, als wenn

die Sollwerte manuell eingelernt oder eingestellt worden waren. Der

Sicherheitsspielraum betragt das Doppelte der Standardhysterese.

e Llangfristige Zuverlassigkeit wird fir alle Umgebungsbedingungen
erwartet.

e Wartungsbedarf ist nicht zu erwarten.

50 % Durchschnittliche Messbedingungen

o Kurzfristige Zuverlassigkeit; Wartung ist aufgrund der
Umgebungsbedingungen zu erwarten.

e Eine zuverl@ssige Erkennung ist bei eingeschranktem
Umgebungseinfluss zu erwarten.

0% Schlechte bis unzuverlassige Messbedingungen werden erwartet.
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2.6.8,,Quality of Teach” (QoT)

Der Qualitatswert fir den Teachvorgang gibt Auskunft dariber, wie gut der eigentliche Teachvorgang
durchgefihrt wurde, d. h. er gibt die Marge zwischen den tatsachlichen Sollwerten und dem
Umgebungseinfluss des Sensors an.

Der QoT-Wert kann zwischen O und 255 % variieren.

Der QoT-Wert wird nach jedem Teachvorgang aktualisiert.

Beispiele fur QoT sind in der folgenden Tabelle aufgefihrt.

»Quality of Teach”- Definitionen

Wert

>150 % Hervorragende Teachbedingungen. Es wird davon ausgegangen, dass
der Sensor keine Wartung benétigt.

100 % Gute Teachbedingungen. Der Sensor wurde mit einem
Sicherheitsspielraum von dem Zweifachen der Standardhysterese
eingelernt.

e Llangfristige Zuverlassigkeit wird fir alle Umgebungsbedingungen
erwartet.
e Wartungsbedarf ist nicht zu erwarten.
50 % Durchschnittliche Teachbedingungen

o Kurzfristige Zuverlassigkeit; Wartung ist aufgrund der
Umgebungsbedingungen zu erwarten.

e Eine zuverldssige Erkennung ist bei eingeschranktem
Umgebungseinfluss zu erwarten.

0% Schlechtes Teachergebnis.
* Unzuverlassige Messbedingungen werden erwartet (z. B. zu kleiner
Messbereich zwischen Messobjekt und Umgebung).

2.6.9 Erfassungsfilter

Diese Funktion kann die Stérfestigkeit bei instabilen Messobjekten und elekiromagnetischen Stérungen
erhéhen: Der Wert kann von 1 bis 255 eingestellt werden, die Werkseinstellung ist 1.

Eine Filtereinstellung von 1 ergibt die maximale Messfrequenz und eine Einstellung von 255 die
minimale Messfrequenz.

2.6.10 LED-Anzeige
Mit diesem Parameter kann der Benutzer die LED-Anzeigen im Sensor deaktivieren, falls das Aufleuchten
der LEDs wahrend der Anwendung stort.
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2.7 Diagnoseparameter

2.7.1 Betriebsstunden

Der Sensor hat einen eingebauten Zahler, der jede volle Betriebsstunde des Sensors protokolliert.
Die maximale Aufzeichnungsdaver betragt 2.147.483.647 Stunden. Dieser Wert kann von einem
|O-Link-Master ausgelesen werden.

2.7.2 Anzahl der Ein- und Ausschaltzyklen [Zyklen]

Der Sensor hat einen eingebauten Zahler, der jeden Einschaltvorgang des Sensors protokolliert. Der
Wert wird stindlich gespeichert. Die Zyklenzahl, die maximal aufgezeichnet werden kann, betragt
2.147.483.647 Zyklen. Dieser Wert kann von einem |O-link-Master ausgelesen werden.

2.7.3 Hochsttemperatur - Hochster Rekordwert [°C]

Der Sensor verfigt Uber eine eingebaute Funktion, die die hochste Temperatur protokolliert, der der
Sensor wahrend der gesamten Lebensdauer ausgesetzt war. Dieser Parameter wird einmal pro Stunde
aktualisiert und kann von einem |O-Link-Master ausgelesen werden.

2.7.4 Tiefsttemperatur - Tiefster Rekordwert [°C]

Der Sensor verfigt Gber eine eingebaute Funktion, die die niedrigste Temperatur protokolliert, der der
Sensor wahrend der gesamten Lebensdauer ausgesetzt war. Dieser Parameter wird einmal pro Stunde
aktualisiert und kann von einem IO-Link-Master ausgelesen werden.

2.7.5 Hochsttemperatur - seit letztem Einschalten [°C]
Uber diesen Parameter kann der Benutzer Informationen iiber die maximale registrierte Temperatur
seit dem Einschalten erhalten. Dieser Wert wird nicht im Sensor gespeichert.

2.7.6 Tiefsttemperatur - seit letztem Einschalten [°C]
Uber diesen Parameter kann der Benutzer Informationen iiber die minimale registrierte Temperatur seit
dem Einschalten erhalten. Dieser Wert wird nicht im Sensor gespeichert.

2.7.7 Aktuelle Temperatur [°C]
Uber diesen Parameter kann der Benutzer Informationen iiber die aktuelle Temperatur des Sensors
erhalten.

2.7.8 Zdahler fir Zustandsanderung in SCC1 [Zyklen]
Der Sensor protokolliert jede Zustandsanderung des SSC1. Dieser Parameter wird einmal pro Stunde
aktualisiert und kann von einem |O-Link-Master ausgelesen werden.

2.7.9 Minuten iber Hochsttemperatur [min]

Der Sensor protokolliert, wie viele Minuten der Sensor Gber der maximalen Temperatur fir den Sensor
in Betrieb war. Die maximal aufzeichenbare Minutenzahl betragt 2.147.483.647. Dieser Parameter
wird einmal pro Stunde aktualisiert und kann von einem IO-Link-Master ausgelesen werden.

2.7.10 Minuten unter Mindesttemperatur [min]

Der Sensor protokolliert, wie viele Minuten der Sensor unter der minimalen Temperatur fir den Sensor
in Betrieb war. Die maximal aufzeichenbare Minutenzahl betragt 2.147.483.647. Dieser Parameter
wird einmal pro Stunde aktualisiert und kann von einem IO-Link-Master ausgelesen werden.
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2.7.11 Zahler for Wartungsereignisse

Der Sensor protokolliert, wie oft der Ereigniszahler um Wartung gebeten hat. Die Ereigniszahl, die
maximal aufgezeichnet werden kann, betragt 2.147.483.647. Dieser Parameter wird einmal pro
Stunde aktualisiert und kann von einem IO-Link-Master ausgelesen werden.

2.7.12 Download counter )

Der Sensor protokolliert, wie oft die Parameter im Sensor geandert wurden. Die Anderungszahl, die
maximal aufgezeichnet werden kann, betragt 65.536. Dieser Parameter wird einmal pro Stunde
aktualisiert und kann von einem |O-Link-Master ausgelesen werden.

HINWEIS!

Die vom Sensor gemessene Temperatur ist aufgrund der internen Erwdrmung immer hdher als die
Umgebungstemperatur.

Die Differenz zwischen Umgebungstemperatur und Innentemperatur wird dadurch beeinflusst, wie der
Sensor in der Anwendung verbaut ist. Wenn der Sensor in einer Metallhalterung montiert ist, ist die
Differenz geringer als wenn der Sensor in einer Kunststoffhalterung montiert ist.

3. Pinbelegung

— 1 BN

4 B K ° ‘T'%// s ) /ﬁ\—“ \ @
2 WH O Of @
@ // \\5:. \‘

o+
<

G

3 BU )
-V
Pin |Farbe Signal Beschreibung
1 Braun 10-40 VDC Sensorversorgung
2 Blau GND Masse
3 Schwarz | Last |O-Link / Ausgang 1 / SIO-Modus
4 Weif3 Last Ausgang 2 / SIO-Modus / Externer Eingang /
Externer remote teach

4, Inbetriebnahme

50 ms nach dem Einschalten der Spannungsversorgung ist der Sensor betriebsbereit.

Bei Anschluss an einen IO-link-Master ist keine zusatzliche Einstellung erforderlich. Die 1O-Link-
Kommunikation startet automatisch, nachdem der |O-link-Master einen Weckruf an den Sensor
gesendet hat.
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5. Betrieb

5.1 Benutzeroberflache von CA18CA...I0 und CA30CA... IO

CA18CA...I0 und CA30CA...IO Sensoren sind mit einer gelben und einer grinen LED ausgestattet.

S10- und 10-Link-Modus
Gelbe LED Grine LED | Stromversorgung | Erkennung
EIN EIN EIN EIN (stabil)*
AUS EIN EIN AUS (stabil)*
EIN AUS - EIN (nicht stabil)
AUS AUS - AUS (nicht stabil)
Blinkend, 10 Hz
50 % - EIN Ausgangskurzschluss
Einschaltdauer
l(%ilnsk_ezng e EIN Timer-Anzeige
Nur SIO-Modus
Blinkend, 1 Hz
EIN 100 ms - EIN Teachen aktiviert (nur ein Grenzwert)
AUS 900 ms
Blinkend, 1 Hz
EIN 900 ms - EIN Teach-Zeitfenster (3-6 s)
AUS 100 ms
Blinkend, 10 Hz
EIN 50 ms - EIN Teach-Zeitiberschreitung (12 s)
AUS 50 ms
Blinkend, 2 Hz
EIN 250 ms - EIN Teachvorgang erfolgreich
AUS 250 ms
Nur 10-Link-Modus
Blinkend,
I;||I:I|Z<?OO s EIN Sensor im |O-Link-Modus
AUS 100 ms

* Beide LEDs konnen deaktiviert werden.
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6. 10DD-Datei und Werkseinstellung

6.1 IODD-Datei eines |O-Link-Gerats

Alle Merkmale, Gerateparameter und Einstellwerte des Sensors werden in einer Datei mit der
Bezeichnung ,1/O Device Description”(IODD-Datei) zusammengefasst. Die IODD-Datei wird benétigt,
um die Kommunikation zwischen dem |O-link-Master und dem Sensor herzustellen. Jeder Anbieter
eines |O-Link-Gerdts muss diese Datei vorhalten und auf der Website zum Download bereitstellen. Die
Datei ist komprimiert, daher muss sie vor der Verwendung entpackt werden.
Die IODD-Datei enthdlt:

® Prozess- und Diagnosedaten

® Parameterbeschreibungen mit dem Namen, dem zul@ssigen Bereich, der Art der Daten und der

Adresse (Index und Subindex|
e Kommunikationseigenschaften, einschlieBlich der minimalen Zykluszeit des Gerdats
e Gerdtekennung, Artikelnummer, Bild des Gerdts und Logo des Herstellers

|IODD-Dateien werden auf der Website von Carlo Gavazzi zur Verfigung gestellt:
WWW.XXXXXXXXXXXXXX

6.2 Werkseinstellungen

Die Werkseinstellungen sind in Kapitel 7, ,Anhang” unter den Standardwerten aufgefihrt.

7. Anhang

7.1 Abkirzungen

DA Staubalarm

IntegerT Integer mit Vorzeichen
OctetStringT Array aus Oktetts

PDV Prozessdatenvariable
R/W Lesen und Schreiben
RO Nur Lesen

SO Schaltausgang

SP Sollwert

SSC Schaltsignalkanal
StringT Zeichenfolge aus ASCII-Zeichen
TA Temperaturalarm
UlntegerT Integer ohne Vorzeichen
WO Nur Schreiben
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7.2 10-Link-Gerédteparameter fiir CA18CA.. und CA30CA..

7.2.1 Gerateparameter

Index, dec

Parametername (hex) Lugriff Standardwert Datenbereich Datentyp Linge
Lieferantenname 16 (0x10) RO Carlo Gavazzi StringT 20 Bytes
Lieferantentext 17 (0x11) RO www.gavazziautomation.com StringT 26 Bytes
Produkthezeichnung 18 (0x12) RO LB &%’g&’ K&%?E%AZIO StringT 20 Bytes
(EAN-Code des Produkis) .
Produki-1D 19 (0x13) RO 7 B. 5709870394046 StringT 13 Bytes
Produkttext 20 (0x14) RO Kapazitiver Naherungsschalter StringT 30 Bytes
Seriennummer 21 (0x15) RO ‘E‘;‘figf"fg; orennummer) StringT 13 Bytes
Hardware-Version 2(0x16) RO WHarcvore Yosson) StringT 6 Bytes
Firmware-Version 23 (0x17) RO (Soﬂu&er&-}\{?{)s&on) StringT 6 Bytes
Anwendungsspezifisches Tag | 24 (0x18) RW wex Beliebige Zeichenfolge mit bis zu StringT max. 32 Bytes
32 Zeichen
Function Tﬂg 25 (0X] 9) RW sokk Belleblge Zgghzeel:(fﬁlegne mit bIS ydl] SIrlngT max. 32 BYIeS
Location Tag 26 (0x1A) RW ok Belichige Z;izthzzl;cfﬁLgne it bis 2 StringT max. 32 Bytes
Fehleranzahl 32 (0x20) RO 0 0 bis 65.535 IntegerT 16 Bit
0 = Geriit arbeitet einwandfrei
1= Wurtun% erforderlich
Geriitestatus 36 (0x24) RO 0 = Geriit arbeitet einwandfrei 2 = AuBerhalb der Spezifikation UlntegerT 8 Bit
3 = Funktionsprifung
4 = Storung

Detaillierter Gerditestatus 37 (0x25) 3 Bytes

Temperaturfehler RO OctetSiringT 3 Bytes

Temperaturiiberschreitung RO OctetStringT 3 Bytes

Temperaturunterschreitung RO OctetStringT 3 Bytes

Kurzschluss RO OctetStringT 3 Bytes

Wartung erforderlich RO OctetSiringT 3 Bytes
Prozessdateneingabe 40 (0x28) RO IntegerT 32 Bit
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7.2.2 SSC-Parameter

Parametername I“‘{f"&;’e‘ Lugriff Standardwert Datenbereich Datentyp Linge
0 = Standardkanal
Teach-in Auswahl 58 (0x3A) RW 1 = Schaltsignalkanal 1 ; - éihg};::g:gltggg: ]2 UlntegerT 8 Bit
255 = Alle SSC
Teach-in Ergebnis 59 (0x3B) RecordT 8 Bit
0 = Ruhemodus
1 = Erfolgreich
Teach-in Zustand 1(0x01) RO 0 = Leerlauf 4 = Warte auf Befehl
5 = Beschiiftigt
7 = Fehler
Flag SP1 TP1 e 0 = Nicht OK
Teachpunkt 1 von Sollwert 1 2(0x02) RO 0= Nicht OK 1=0K
Flag SP1 TP2 T 0 = Nicht OK
Teachpunkt 2 von Sollwert 1 3(0x03) RO 0 = Nicht OK 1=0K
Flag SP2 TP1 e 0 = Nicht OK
Teachpunkt 1 von Sollwert 2 4(0x04) RO 0= Nicht OK 1=0K
Flag SP2 TP2 o 0 = Nicht OK
Teachpunkt 2 von Sollwert 2 5 (0x03) RO 0 = Nicht OK = 0K
SSC1-Parameter
(Schaltsignalkanal) 601(0x30)
Sollwert 1 (SP1) 1(0x01) R/W 1.000 0 bis 10.000 IntegerT 16 Bit
Sollwert 2 (SP2) 2(0x02) R/W 10.000 0 bis 10.000 IntegerT 16 Bit
$SC1-Konfiguration
(Schaltsignalkanal) 61(0x3D)
Schaltlogik 1 1(0x01) R/W 0 = aktiv-high q i‘mm{'}% UlntegerT 8 Bit
0 = Deaktiviert
1 = Betriebsartmodus, ein Grenzwert
Modus 1 2(0x02) R/W | 1=Betriehsartmodus, ein Grenzwert 2 = Fensterhetrieb UlntegerT 8 Bit
3 = Befriehsartmodus,
wei Grenzwerte
C(AT8CAF 6 ‘Vg
Hysterese | 3(0x03) RAW QL5 1 bis 100 UlntegerT 16 Bit
C(A30CAN 10 %
SSC2-Parameter 62 (0x3E)
Sollwert 1 (SP1) 1(0x01) R/W 1.000 0 bis 10.000 IntegerT 16 Bit
Sollwert 2 (SP2) 2 (0x02) R/W 10.000 0 bis 10.000 IntegerT 16 Bit
§SC2-Konfiguration 63 (0x3F) UlntegerT 8 Bit
Schaltlogik 2 1(0x01) R/W 0 = aktiv-high q Z%ﬂm{'}%&‘ UlntegerT 8 Bit
0 = Deaktiviert
1 = Betriebsartmodus, ein Grenzwert
Modus 2 2(0x02) R/W | 1=Betriehsartmodus, ein Grenzwert 2 = Fensterhetrieb UlntegerT 8 Bit
3 = Befriehsartmodus,
zwei Grenzwerte
(AT8CAF 6 ‘Vg
Hysterese 2 3(0x03) RAW 15 1 bis 100 UlntegerT 16 Bit
C(A30CAN 10 %
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7.2.3 Ausgangsparameter

Parametername

Index, dec
(hex)

Lugriff

Standardwert

Datenbereich

Datentyp

Linge

Kanal 1(S01)

64 (0x40)

Betriebsart
Schaltausgangsstufe 1

1(0x01)

R/W

1 = PNP-Ausgang

0 = Deaktivierter Ausgang
1 = PNP-Ausgang
2 = NPN-Ausgang
3 = Gegentaki-Ausgang

UlntegerT

8 Bit

Eingangswihler 1

2(0x02)

R/W

1=55C1

0 = Deaktiviert
1=55C1
2=55(2
3 = Verschmutzungsalarm 1 (DAI)
4 = Verschmutzungsalarm 2 (DA2)
5 = Temperaturalarm (TA)
6 = Externer Logikeingang

UlntegerT

8 Bit

Timer 1 — Modus

3(0x03)

R/W

0 = Deaktivierter Timer

0 = Deaktivierter Timer
1 = Einschaliverzigerung
2 = Ausschaltverzdgerung
3 = Ein-/Ausschaliverzogerung
4 = Einschaltwischend
5 = Ausschaltwischend

UlntegerT

8 Bit

Timer 1 — Skala

4 (0x04)

R/W

0 = Millisekunden

0 = Millisekunden
1 = Sekunden
2 = Minuten

UlntegerT

8 Bit

Timer 1 —Wert

5 (0x05)

R/W

0 bis 32.767

IntegerT

16 Bit

Logikfunktion 1

7 (0x07)

R/W

0 = Direkt

0 = Direkt
1=AND
2=0R
3=XO0R

4 = Gated SR-FF

UlntegerT

8 Bit

Ausgangsinvertierer 1

8 (0x08)

R/W

0 = Nicht invertiert
(Schliefier)

0 = Nicht invertiert (Schliefer)
1 = Invertiert (Offner)

UlntegerT

8 Bit

Kanal 2 (502)

65 (0x41)

Betriehsart
Schaltausgangsstufe 2

1(0x01)

R/W

1 = PNP-Ausgang

0 = Deaktivierter Ausgang
1 = PNP-Ausgang
2 = NPN-Ausgang
3 = Gegentaki-Ausgang
4 = Digitaler Logikeingang (ak-
tiv-high/Pull-down)
5 = Digitaler Logikeingang (aktiv-low/

ull-up
6 = Teachen (aktiv-high)

UlntegerT

8 Bit

Eingangswahler 2

2 (0x02)

R/W

1=55C1

0 = Deaktiviert
1=55C1
2=552
3 = Verschmutzungsalarm1 (DAT)
4 = Verschmutzungsalarm 2 (DA2)
5 = Temperaturalarm (TA)
6 = Externer Logikeingang

UlntegerT

8 Bit

Timer 2 — Modus

3(0x03)

R/W

0 = Deaktivierter Timer

0 = Deakiivierter Timer
1 = Einschaltverzégerung
2 = Ausschaltverzogerung
3 = Ein-/Ausschaltverzégerung
4 = Einschaltwischend
5 = Ausschaltwischend

UlntegerT

8 Bit

Timer 2 — Skala

4 (0x04)

R/W

0 = Millisekunden

0 = Millisekunden
1 =Sekunden
2 = Minuten

UlntegerT

8 Bit

Timer 2 — Wert

5(0x05)

R/W

0 bis 32.767

IntegerT

16 Bit

Logikfunktion 2

7(0x07)

R/W

0 = Direkt

0 = Direkt
1=AND
2=0R
3=XO0R

4 = Gated SR-FF

UlntegerT

8 Bit

Ausgangsinvertierer 2

8 (0x08)

R/W

1 = Invertiert (Offner)

0 = Nicht invertiert (Schliefler)
1 = Invertiert (Offner)

UlntegerT

8 Bit
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7.2.4 Sensorspezifisch einstellbare Parameter

Index, dec

1 = LED-Anzeige Akfiv

Parametername (hex) Lugriff Standardwert Datenbereich Datentyp Linge
0 = Deaktiviert
Einstellung lokal/ remote teach | 68 (0x44) RW 1 = Pot.-Stellschraubeneingabe 1 = Potenziometer UlntegerT 8 Bit
2 = Teach-by-Wire
Potentiometer- .
SIe"S(thbeﬂWeﬂ 09 (0X45) RO 10 bIS 10.000
Prozessdatenkonfiguration 70 (0x46) RW RecordT 16 Bit
Analogwert 1(0x01) RW 1 = Analogwert Akfiv 0]==AE:L?3:;;”R?(I$V
Schaltausgang 1 2(0x02) RW 1 = Schaltausgang 1 Aktiv 0]:=S§t]|:](|1'|?:3g;3r?g]lh}\tll(l;itwllv
Schaltausgang 2 3(0x03) RW 1 = Schaltausgang 2 Aktiv 0]Z%bﬁgﬁg;gg:ﬁgzzl'}\T(Ig",v
Schalsignalkanol 1 (5CC1) 00N | RW 0= 5501 Inakiiv 0 =551 i
Schalisignalkanal 2 (SCC2) 5(0x05) RW 0 = SSC2 Inaktiv 0]==SSSS((22|R?(I$V
Verschmutzungsalarm 1 (DA1) 6 (0x06) RW 0 = DAT Inaktiv 0|==D[%|'Ac|'(|;it\i,v
Verschmutzongsalorm 2 (DA2) | 7(0x07) | RW 0 = DA2 Inakiiv 0 = DAZ nckit
Temperaturalarm (TA) 8 (0x08) RW 0 = TA Inakiiv 0= T nckiv
Korzschluss (S0 9(0x09) | RW 0= SC Inakiv 0 = SC ki
0 = Messhereichsendwert
é\:rﬁz?egpg;ssgslzlun 71 (0x47) R/W 0 = Messhereichsendwert 1 = Hlissigkeitsstand UlntegerT 8 Bit
g 2 = Kunststoffpellets
Temperaturalarm-Grenzwert 72 (0x48) R/W RecordT 30 bit
Oberer Grenzwert 1(0x01) R/W 120 -50 bis 150 [°(] IntegerT 16 Bit
Unterer Grenzwert 2(0x02) R/W -30 -50 bis 150 [°(] IntegerT 16 Bit
Sichere EIN/AUS-Grenzwerte 73 (0x49) R/W RecordT 16 hit
§SC 1 —Sicherer Grenzwert 1(0x01) R/W 2-fache Standardhysterese 0 bis 100 UlntegerT 8 Bit
§SC 2 - Sicherer Grenzwert 2(0x02) R/W 2-fache Standardhysterese 0 bis 100 UlntegerT 8 Bit
Ereigniskonfiguration 74 (0x4A) R/W RecordT 16 Bit
0 = Wartung 0 = Benachrichtigungsereignis Inakfiv
Wartung (0x8(30) 1(0:01) R/W Benachrichtigungsereignis Inakfiv 1 = Benachrichtigungsereignis Akfiv
Temperaturfehlerereignis 0 = Temperaturfehler 0 = Fehlerereignis Inaktiv
(0x4000) 2(0x02) R/W Fehlerereignis Inakfiv 1 = Fehlerereignis Akfiv
Temperaturiiberschreitung 0 = Temperaturiiberschreitung 0 = Warnereignis Inaktiv
(0x4210) 3(0x03) R/W Warnereignis Inaktiv 1 = Warnereignis Aktiv
Temperaturunterschreitung 0 = Temperaturunterschreitung 0 = Warnereignis Inaktiv
(0x4220) 4(0x04) R/W Warnereignis Inakiiv 1 = Warnereignis Aktiv
0 = Kurzschluss 0 = Fehlerereignis Inaktiv
Kurzschluss (0x7710) 5 (0x05) R/W Fehlerereignis Inaktiv 1 = Fehlerereignis Aktiv
Quality of Teach 75 (0x4B) RO 0 bis 255 UlntegerT 8 Bit
Quality of Run 76 (0x4C) RO 0 bis 255 UlntegerT 8 Bit
Erfassungsfilter 77 (0x4D) R/W 1 0 bis 255 UlntegerT 8 Bit
LED-Anzeige 780D | R 1 = LED-Anzeige Akfv 0 = LED-Anzeige Inakify BooleanT 8 Bit

Rev.00 | IBS04, ICS05, ICS08 Induktive Sensoren mit 10-Link-Schnittstelle | © 2018 | CARLO GAVAZZ| Automation




7.2.5 Diagnoseparameter

Index, dec

Parametername (hex) Lugriff Standardwert Datenbereich Datentyp Linge
Betriehsstunden 201 (0x(9) RO 0 0 bis 2.147.483.647 [h] IntegerT 32 Bit
f;lffe':: der Ein-und Ausschalt- | 909 (gxch) | o 0 0 bis 2.147.483.647 InfegerT 32 Bi
Hachsttemperatur— hachster . o .

Rekordwert 203 (0x(B) RO 0 -50 bis 150 [°(] IntegerT 16 Bit
Teftemperatur—fffer 04(0xC) | RO 0 -50 b 150 [°C] IntegerT 16 Bit
Hachsttemperatur seit . ° .

Finschalten 205 (0x(D) RO -50 bis 150 [°(] IntegerT 16 Bit
Eﬁiﬁﬂg]‘t‘g’:""“’ selt 206 (0xCE) RO 50 bis 150 [°C] IntegerT 16 Bit
Akivelle Temperatur 207 (0xCF) RO -50 bis 150 [°(] IntegerT 16 Bit
Laler i Zustondsinderung | 91 gyp9) | R0 0 bis 2.147.483.647 IntogerT 32 Bi
Minuten iber Hochsttemperatur | 211 (0xD3) RO 0 bis 2.147.483.647 [min] IntegerT 32 Bit
';g:‘;'jr" unter Mindestter- 212 (0xD4) RO 0 bis 2.147.483.647 [min] IntegerT 32 Bit
Zihler fiir Wartungsereignisse 213 (0xD5) RO 0 0 bis 2.147.483.647 IntegerT 32 Bit
Download counter 214 (0xDé) RO 0 0 bis 65.536 UlntegerT 16 Bit
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1. Introduction

E Ce manuel est un guide de référence pour les capteurs de proximité capacitifs Carlo Gavazzi IO-Link
CA18CA...IO et CA30...I0O. Il décrit comment installer, configurer et utiliser le produit pour I'usage auquel
il est destiné.

1.1 Description

Les capteurs capacitifs Carlo Gavazzi sont des dispositifs congus et fabriqués conformément aux normes
internationales CEl et ils sont soumis aux directives CE Basse Tension (2014/35/UE) et Compatibilité
Electromagnétique (2014/30/EU).

Tous les droits de ce document sont réservés & Carlo Gavazzi Industri, les copies ne peuvent étre faites
que pour un usage interne.

N'hésitez pas & faire des suggestions pour améliorer ce document.

1.2 Validité de la documentation

Ce manuel n'est valable que pour les capteurs capacitifs CA18 et CA30 avec IO-Llink et jusqu'a la
publication d'une nouvelle documentation.
Ce manuel d'instructions décrit le fonctionnement et |'installation du produit pour I'utilisation prévue.

1.3 Qui doit utiliser cette documentation

Ce manuel contient des informations importantes concernant I'installation et doit étre lu et compris par le
personnel spécialisé qui s'occupe des capteurs capacitifs de proximité.

Nous vous recommandons fortement de lire attentivement le manuel avant d'installer le capteur. Conservez
le manuel pour une utilisation ultérieure. Le manuel d'installation est destiné au personnel technique
qualifié.

1.4 Utilisation du produit

Les capteurs de proximité capacitifs sont des dispositifs sans contact capables de mesurer la position et/
ou le changement de position d’une cible conductrice. lls sont également capables de mesurer |'épaisseur
ou la densité de matériaux non conducteurs. Les capteurs de proximité capacitifs sont utilisés dans une
grande variété d'applications, incluant les procédés de moulage du plastique, les systémes d'alimentation
de poulets ou de porcs, les tests de chaine d'assemblage, les processus de remplissage ou de vidange
d'obijets solides ou liquides.

Les capteurs CAT8CA...I0 et CA30CA... sont équipés d'une communication IO-link. En utilisant une
borne maitre IO-Link, il est possible d'utiliser et de configurer ces appareils.

1.5 Précautions de sécurité

Ce capteur ne doit pas étre utilisé dans des applications oU la sécurité des personnes dépend de son
fonctionnement (le capteur n'est pas congu conformément & la Directive Machines de I'UE).

L'installation et ['utilisation doivent étre effectuées par du personnel technique qualifié ayant des
connaissances de base en matiére d'installation électrique.

L'installateur est responsable de l'installation correcte et conforme aux normes de sécurité locales et doit
s'assurer qu'un capteur défectueux n'entrainera aucun danger pour les personnes ou I'équipement. Si le
capteur est défectueux, il doit étre remplacé et protégé contre toute utilisation non autorisée.

1.6 Autres documents

Il est possible de trouver la fiche technique, le fichier IODD et le manuel des paramétres IO-Link sur Internet
a l'adresse suivante : http://gavazziautomation.com.
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1.7 Acronymes E

1/0
PD
PLC
SIO
SP
IODD
IEC
NO
NC
NPN
PNP
Push-Pull
QoR
QoT
UART
SO
SSC

Input/Output (Entrées/sorties)

Process Data (Données de processus)

Programmable Logic Controller (Contréleur logique programmable)

Standard Input Output (Intrants/extrants standard)

Setpoints (Points de consigne)

|/O Device Description (Description de |'appareil d'E/S)

International Electrotechnical Commission (Commission électrotechnique internationale)

Normally Open contact (Contact normalement ouvert)

Normally Closed contact (Contact normalement fermé)

Mettre la charge & la masse

Mettre la charge & V+

Mettre la charge & la masse ou & V+

Quality of Run (Qualité du fonctionnement)

Quality of Teach (Qualité de I'apprentissage)

Universal Asynchronous Receiver-Transmitter (Emetteur-récepteur asynchrone universel)

Switching Output (Sortie de commutation)

Switching Signal Channel (Canal du signal de commutation)
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2. Produit

E 2.1 Caractéristiques principales

Les nouveaux capteurs |O-Link Carlo Gavazzi 4 fils DC 4éme génération Tripleshield, construits selon

les normes de qualité les plus élevées, sont disponibles en deux tailles de boitier différentes.

e CA18CA.. Boitier a filetage cylindrique M18 PBT pour montage affleurant ou non affleurant avec
connecteur M12 & 4 péles ou cable PVC de 2 métres.

e CA30CA.. Boitier a filetage cylindrique M30 PBT pour montage affleurant ou non affleurant avec
connecteur M12 & 4 péles ou cable PVC de 2 métres.

lls peuvent fonctionner en mode 1/O standard (SIO), qui est le mode de fonctionnement par défaut.

Lorsqu'ils sont connectés & une borne maitre IO-Link, ils passent automatiquement en mode |O-Link et

peuvent étre utilisés et configurés facilement & distance.

Grace & leur interface IO-Link, ces appareils sont beaucoup plus intelligents et disposent de nombreuses

options de configuration supplémentaires, telles que le réglage de la distance de détection et de

I'hystérésis et les fonctions de minuterie de la sortie. Les fonctionnalités avancées telles que le bloc

fonction logique et la possibilité de convertir une sortie en entrée externe rendent le capteur trés

flexible pour résoudre les taches de détection décentralisées.

2.2 Numéro d'identification
_Code [[-TYITTY Description

Principe de détection : Capteur capacitif

Boitier cylindrique avec barillet fileté
Boitier M18

Boitier M30
Boitier plastique - PBT

Détection axiale

Installation affleurante

Installation non affleurante

Distance de détection de 8 mm (pour CA18...)
Distance de détection de 12 mm (pour CA18...)
Distance de détection de 16 mm (pour CA30...)
Distance de détection de 25 mm (pour CA30...)

Fonctions sélectionnables : NPN, PNP, Push-Pull, entrée externe (uniquement
broche 2), entrée d'apprentissage externe (uniquement broche 2)

Sélectionnables : NO ou NC
2 métres de cdble en PVC
Connecteur M12, 4 péles
Version 10O-Link

Des caractéres supplémentaires peuvent étre utilisés pour les versions personnalisées.
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2.3 Modes de fonctionnement

Les capteurs capacitifs IO-Link sont équipés de deux sorties de commutation (SO) et peuvent fonctionner
dans deux modes différents : mode SIO (mode I/O standard) ou mode 1O-Link.

2.3.1 Mode SIO

Lorsque le capteur fonctionne en mode SIO (par défaut), une borne maitre IO-Link n'est pas nécessaire.
L'appareil fonctionne comme un capteur capacitif standard et peut étre utilisé via un appareil de bus
de terrain ou un contrdleur (par exemple un PLC) lorsqu'il est connecté & ses entrées numériques PNP,
NPN ou push-pull (port I/O standard). L'un des plus grands avantages de ces capteurs capacitifs est
la possibilité de les configurer via une borne maitre IO-Link. Une fois déconnectés, ils conserveront
les derniers paramétres et réglages de configuration. Il est ainsi possible, par exemple, de configurer
individuellement les sorties du capteur en tant que PNP, NPN ou push-pull, ou d'ajouter des fonctions
de minuterie telles que les minuteries T-on et T-off ou les fonctions logiques et ainsi de satisfaire
plusieurs exigences d'application avec le méme capteur.

2.3.2 Mode I0-Link

|O-Link est une technologie IO standardisée qui est reconnue dans le monde entier en tant que norme
internationale (IEC 61131-9).

Il est aujourd'hui considéré comme « l'interface USB » pour les capteurs et les actionneurs dans
I'automatisation industrielle.

Lorsque le capteur est connecté & un port IO-link, la borne maitre I0-link envoie une demande de
réveil (impulsion de réveil) au capteur, qui passe automatiquement en mode IO-Link : la communication
bidirectionnelle point & point démarre automatiquement entre la borne maitre et le capteur.

La communication IO-Link ne nécessite qu'un cable standard & 3 fils non blindé d'une longueur maximale
de 20 metres.

IO-Link

La communication IO-Link s'effectue par modulation d'impulsions 24 V, protocole UART standard via
le céble de commutation et de communication (état de commutation et canal de données C/Q) PIN
4 ou fil noir.
Par exemple, un connecteur M12 madle & 4 broches posséde :
Alimentation positive : broche 1, marron

e Alimentation négative : broche 3, bleu

e Sortie numérique 1 : broche 4, noir

e Sortie numérique 2 : broche 2, blanc
La vitesse de transmission des capteurs CAT8CA...IO ou CA30CA...IO, est de 38,4 kBaud (COM?2).
Une fois connectée au port IO-Link, la borne maitre a accés & distance & tous les paramétres du
capteur et aux fonctionnalités avancées, ce qui permet de modifier les réglages et la configuration
en cours de fonctionnement et d'activer les fonctions de diagnostic, telles que les avertissements de

température, les alarmes de température et les données de processus.
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Gréce & IO-Link, il est possible de voir les informations du fabricant et le numéro de piéce (données
de service) de |'appareil connecté, & partir de V1.1. Gréce a la fonction de stockage des données, il
est possible de remplacer |'appareil et de transférer automatiquement toutes les informations stockées
dans 'ancien appareil dans |'unité de remplacement.
L'accés aux paramétres internes permet & |'utilisateur de voir les performances du capteur, par exemple
en consultant la température interne.
Les données d’événement permettent & |'utilisateur d'obtenir des informations de diagnostic telles
qu'une erreur, une alarme, un avertissement ou un probléme de communication.
Il existe deux types de communication différents entre le capteur et la borne maitre et ils sont
indépendants 'un de ['autre :
e Cyclique pour les données de processus et le statut des valeurs - ces données sont échangées
cycliquement.
e Acyclique pour la configuration des paramétres, les données d'identification, les informations
de diagnostic et les événements (par ex. messages d'erreur ou avertissements) - ces données
peuvent étre échangées sur demande.

2.4 Parametres de sortie

Le capteur mesure cinqg valeurs physiques différentes. Ces valeurs peuvent étre ajustées indépendamment
et utilisées comme source pour la sortie de commutation 1 ou 2, en plus de ces valeurs, une entrée
externe peut étre sélectionnée pour le SO2. Aprés avoir sélectionné |'une de ces sources, il est
possible de configurer la sortie du capteur avec une borne maitre IO-Link, en suivant les six étapes
indiquées dans la configuration des sorties de commutation ci-dessous.

Une fois le capteur déconnecté de la borne maitre, il passe en mode SIO et conserve le dernier
réglage de configuration.

Sensor front Selector Time Output Sensor
SP. TwoP A delay inverter output [

. SSC1  Window, One of ON, OFF N.O., N.C. NPN, PNP,
Adj. Hyst. 1i06 One-shot Push-Pull

S.P, Two P.
. SSC2 Window,
Adj. Hyst.

Selector Logic Time Output Sensor

. Dust 1 B A-B delay inverter output

Dust 2 One of ON,OFF S N.O.,NC. == NPN,PNP,
. Temp 1106 XOR, S-R One-shot Push-Pull EXT-
. EXT-Input divider EXT-input A

2.4.1. Face avant du capteur
Lorsqu'un objet, solide ou liquide, s'approche de la face du capteur, la capacitance du circuit de
détection est influencée et la sortie du capteur change d'état.

2.4.1.1. SSC Switching Signal Channel (Canal du signal de commutation)

Pour la détection de présence (ou d'absence de présence) d'un objet devant la face avant du capteur,
les réglages suivants sont disponibles : SSC1 ou SSC2.

Les points de consigne peuvent étre réglés de O & 10 000 unités qui représentent la variation de
capacitance du circuit de détection. Plus la valeur est élevée, plus la cible apparait prés de la surface
de détection du capteur, et plus la valeur diélectrique de la cible est élevée, plus la valeur augmente.
Par exemple, une cible métallique a une valeur diélectrique plus élevée qu'une cible en plastique.
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2.4.1.2. Mode point de commutation :
Le réglage du mode point de commutation peut étre utilisé pour créer un comportement de sortie
plus avancé. Les modes de commutation suivants peuvent étre sélectionnés pour le comportement de

commutation de SSC1 et SSC2

Désactivé
SSC1 ou SSC2 peuvent étre désactivés individuellement, mais ceci désactivera également la sortie
si elle est sélectionnée dans le sélecteur d'entrée (la valeur logique sera toujours « O »).

Mode Point unique
L'information de commutation change, lorsque la valeur mesurée dépasse le seuil défini dans le
point de consigne SP1 vers le haut ou vers le bas, en tenant compte de ['hystérésis.

Hysteresis

—) +“—

y 3

Sensor

ON - oF

SP1

Exemple de détection de présence - avec logique non inversée
Mode Deux points
Les informations de commutation changent lorsque la valeur mesurée dépasse le seuil défini dans
le point de consigne SP1. Ce changement ne se produit qu'en cas d'augmentation des valeurs de
mesure. Les informations de commutation changent également lorsque la valeur mesurée dépasse
le seuil défini dans le point de consigne SP2. Ce changement ne se produit qu'en cas de chute des
valeurs de mesure. L'hystérésis n'est pas prise en compte dans ce cas.

Hysteresis

_’ “—

Sensor

ON O

SP2 SP1

Exemple de détection de présence - avec logique non inversée
Mode fenétre

L'information de commutation change, lorsque la valeur mesurée dépasse les seuils définis dans les
points de consigne SP1 et SP2 vers le haut ou vers le bas, en tenant compte de ['hystérésis.

_ Hysti _y Hysti
- OF ON - OFF
window !
SP2 SP1

Exemple de détection de présence - avec logique non inversée
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2.4.1.3. Réglages de I'hystérésis
En mode Point unique et en mode Fenétres SSC1 et SSC2, I'hystérésis peut étre réglée entre 1 et
100 % de la valeur de commutation réelle. Les réglages standard dépendent du type de détection :
CA18CAF... 6 %
CAT8CAN... 15%
CA30CAF... 7 %
CA30CAN... 10%
(SP2 + Hystérésis < SP1) et (SP1 + hystérésis < Limite supérieure de la plage de détection).

Information
Une hystérésis étendue est généralement utilisée pour résoudre les problémes de vibration ou d’EMC.

2.4.1.4. Alarme de poussiére 1 et Alarme de poussiére 2

La limite de sécurité entre la commutation de la sortie de détection et la valeur & laquelle le capteur
peut détecter une légére accumulation de poussiére en toute sécurité peut étre réglée.

Voir 2.6.5 Limites de sécurité.

2.4.1.5. Alarme de température (TA)

Le capteur surveille en permanence la température interne dans la partie avant du capteur. En utilisant
le réglage de 'alarme de température, une alarme se déclenche si les seuils de température sont
dépassés. Voir §2.6.4

L'alarme de température a deux valeurs séparées, |'une pour le réglage de la température maximale
et I'autre pour le réglage de la température minimale.

Il est possible de consulter la température du capteur via les données de paramétres IO-Link acycliques.

REMARQUE !

La température mesurée par le capteur sera toujours supérieure a la température ambiante, en raison
de |'élévation de température interne.

La différence entre la température ambiante et la température interne est influencée par la facon
dont le capteur est installé dans |'application. Si le capteur est installé dans un support métallique, la
différence sera plus faible que si le capteur est monté dans un support plastique.

2.4.1.6. Entrée externe

La sortie 2 (SO2) peut étre configurée comme une entrée externe permettant d'envoyer des signaux
externes vers le capteur, cela peut provenir d'un deuxiéme capteur ou d'un PLC ou directement de la
sortie machine.
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Selector
A

2
One o Canal A

1t06

Selector
B

=  Canal B
e ana

2.4.2. Sélecteur d'entrée

Ce bloc fonction permet & ['utilisateur de sélectionner n'importe quel signal de la « face avant du
capteur » vers le canal A ou B.

Canaux A et B : possibilité de choisir entre SSC1, SSC2, Poussiérel, Poussiére2, I'alarme de
température et entrée externe.

A-B

AND, OR, 0u|' lI

XOR, S-R
divider

Logic
A-B

AND, OR, o 2
A XOR, S-R Ut

divider

2.4.3. Bloc fonction logique

Dans le bloc fonction logique, les signaux sélectionnés dans le sélecteur d'entrée peuvent étre ajoutés
directement & une fonction logique sans utiliser de PLC, ce qui permet de prendre des décisions
décentralisées.

Les fonctions logiques disponibles sont : AND, OR, XOR, SR-FF.
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Fonction AND

Symbole Table de vérité
A B Q
Ao S 0 0 0
Bo 0 1 0
1 0 0
Porte AND 2 entrées
1 1 1
Expression booléenne Q = A.B Lue comme A ET B donne Q
fonction OR
Symbole Table de vérité
A B Q
A 0 0 0
> 1
B T 0 1 1
1 0 1
Porte OR 2 entrées
1 1 1

Expression booléenne @ = A + B

Lu comme A OU B donne Q

Fonction XOR

Symbole Table de vérité

A B Q
AO \ 0 0
Bo J 0 1 1
Porte OR 2 entrées 1
Porte XOR 2 entrées
1 1 0

Expression booléenne Q = A ® B

A OU B mais PAS LES DEUX donne Q
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Fonction « Porte SR-FF »

La fonction est congue p. ex. pour les fonctions de remplissage ou de vidange en utilisant seulement

deux capteurs interconnectés

Symbole Table de vérité

A B Q
A
—0 Q 0 0 0
SR
Flip-flop 0 1 X
B 1 0 X
1 1 1

X - aucune modification de la sortie.

Time
delay

ON, OFF
One-shot

Time
delay

ON, OFF
One-shot

Out 1

Out 2

2.4.4. Minuterie (peut étre réglée individuellement pour Out1 et Out2)
La minuterie permet & I'utilisateur d'introduire différentes fonctions de minuterie en modifiant ses

3 paramétres :
* Mode minuterie
* Echelle de temps
* Valeur de la minuterie

2.4.4.1. Mode minuterie

Sélectionne le type de fonction de minuterie introduit sur la sortie de commutation. L'une des options

suivantes est possible :

2.4.4.1.1. Désactivé

Cette option désactive la fonction de minuterie, quel que soit le réglage de I'échelle de temps et

du délai de la minuterie.

2.4.4.1.2. Retard a la mise sous tension (T-on)

L'activation de la sortie de commutation est générée aprés |'actionnement effectif du capteur,

comme indiqué sur la figure ci-dessous.
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Présence de la cible |_|

Ton

N.O. \ Ton

2.4.4.1.3. Retard a l'arrét (T-off)

Ton |_|

Exemple avec la sortie normalement ouvert

La désactivation de la sortie de commutation est retardée par rapport au moment de retrait de la
cible & I'avant du capteur comme indiqué sur la figure ci-dessous.

Présence de la cible

N.O. \

Toff

Toff

Toff

Toff

Exemple avec la sortie normalement ouvert

2.4.4.1.4. Retard a la mise sous tension et a l’arrét (T-on et T-off)
Lorsque cette option est sélectionnée, les délais T-on et T-off sont appliqués & la génération de la

sortie de commutation.

Présence de la cible |_|

|
N.O. \ Ton

Ton

Toff

Ton

Toff

Exemple avec la sortie normalement ouvert
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2.4.4.1.5. Balayage a l'attraction E
Chaque fois qu'une cible est détectée devant le capteur, la sortie de commutation génére une
impulsion de longueur constante sur le bord avant de la détection. Voir la figure ci-dessous.

Présence de la cible_ ”_ﬂ
oy _ R R R H

Exemple avec la sortie normalement ouvert

2.4.4.1.6. Bord de fuite
Fonction similaire & celle du mode Balayage a I'attraction, mais dans ce mode, la sortie de
commutation génére |'impulsion sur le bord de fuite comme le montre la figure ci-dessous.

Présence de la cible_ ”ﬂ
NO. \' bl ol

Exemple avec la sortie normalement ouvert

2.4.4.1.7. Echelle de temps
Le paramétre définit si le délai spécifié dans la minuterie doit étre en millisecondes, secondes ou
minutes

2.4.4.1.8. Valeur de la minuterie
Le paramétre définit la durée réelle du retard. Le retard peut étre réglé sur n'importe quelle valeur
entiere comprise entre 1 et 32 767
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Output
inverter

N.O., N.C. °u'|' 'I

Output
inverter

N.O., N.C. OU'I' 2

2.4.5. Onduleur de sortie

Cette fonction permet & ['utilisateur d'inverser le fonctionnement de la sortie de commutation entre
Normalement Ouvert et Normalement Fermé.

FONCTION RECOMMANDEE !

La fonction recommandée se trouve dans les paramétres sous 64 (0x40) sous index 8 (0x08) pour
SO1 et 65 (0x41) sous index 8 (0x08) pour SO2 et n'a pas d'influence négative sur les fonctions
logiques ou les fonctions de minuterie du capteur puisqu'il est ajouté aprés ces fonctions.

ATTENTION !

La fonction logique de commutation sous 61 (Ox3D) sous-index 1 (0xO1) pour SSC1 et 63 (Ox3F)
sous-index 1 (0xO1) pour SSC2 n'est pas recommandée car elle aura une influence négative sur
les fonctions logique ou de minuterie. Par exemple, |'utilisation de cette fonction transformera un
retard & la mise sous tension en un retard & I'arrét, car elle est ajoutée pour les SSC1 et SSC2 et pas
uniquement pour les SO1 et SO2.

Sensor
output

Out 1
OU'l' II NPN, Prp, S

Push-Pull

Sensor

output Out 2
Out 2 NP, PR

Push-Pull (NS

EXT-nput (RS

2.4.6. Mode Niveau de sortie
Dans ce bloc fonction, I'utilisateur peut choisir si les sorties de commutation doivent fonctionner
comme :
SO1 : Configuration Désactivé, NPN, PNP ou Push-Pull.
SO2 : Désactivé, NPN, PNP, Push-Pull, Entrée externe (actif haut/Pull-down), Entrée externe (actif
bas/Pull-up) ou Entrée d’apprentissage externe.
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2,5. Procédure d'apprentissage

2.5.1. Apprentissage externe (apprentissage par fil)
NB | Cette fonction fonctionne en mode Point unique et uniquement pour SP1 dans SSC1.
'apprentissage par fil doit d'abord étre configuré a |'aide d'une borne maitre IO-link :

a) Sélectionnez : « 2=apprentissage par fil » dans la sélection des paramétres de réglage local/a
distance 68 (0x44).

b) Sélectionnez : « 1=Mode Point unique » est déja sélectionné dans « Configuration SSC1 » 61(0x3D),
« Mode 1 » 2(0x02), (cette valeur doit déja étre définie par défaut).

c) Sélectionnez : 6=apprentissage (Actif haut) dans Canal 2 (SO2) 65 (0x41) sous index 1 (0x01).

Procédure d'apprentissage par fil.

1) Placez la cible devant le capteur et connectez I'entrée d'apprentissage par fil (broche 2 fil blanc)
& V+ (broche 1 fil marron). La LED jaune clignote & 1 Hz (ON 100 mS et OFF 900 m$).

2) Dans les 3-6 secondes, le fil doit étre déconnecté, et la LED jaune clignote & 1 Hz (ON 900 mS et
OFF 100 m3).

3) Aprés un apprentissage réussi, la LED jaune clignote & 2 Hz (ON 250 mS et OFF 250 mS).

NB ! Si la procédure d'apprentissage doit étre annulée, ne retirez pas le fil aprés 3 a 6 secondes
mais laissez la connexion pendant 12 secondes jusqu'a ce que la LED jaune clignote & 10 Hz (ON
50 mS et OFF 50 mS).

2.5.2. Apprentissage a partir d’'une borne maitre 10-Link
a) Pour activer |'apprentissage & partir d’une borne maitre IO-Link, il faut d'abord désactiver |'entrée
du trimmer :

Sélectionnez : «0=Désactivé»danslasélectiondesparamétresderéglagelocal/adistance 68 (0x44).
b) Les commandes individuelles d'équipe peuvent étre écrites dans |'index 2.

2.5.2.1.Procédure en mode point unique
Sélectionner le canal de commutation pour |'apprentissage
a) Sélectionnez : 1=SSC1 ou 2=SSC2 dans la « Sélection pour |'apprentissage » 58(0x3A)
ou 255 = tout le SSC.
b) Modifiez 'hystérésis si nécessaire pour SSC1 ou SSC2.
e « Configuration SSC1 » 61(0x3D) « Hystérésis » 3(0x03).
® « Configuration SSC2 » 62(0x3E) « Hystérésis » 3(0x03).
NB ! Il n'est pas recommandé de modifier I'hystérésis en dessous des valeurs indiquées
dans la liste des paramétres SSC.

1) Séquence de commandes d'apprentissage d'une valeur unique :
#65« SP1 Apprentissage d'une valeur unique »
#64 « Appliquer I'apprentissage » (commande optionnelle)

Séquence de commandes T £
1) « SP1 Apprentissage d'vne valeor _ b
unique » i ) ) .
2) « Appliquer I"apprentissage » SR Distance de détection
TP1
ON OFF
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E 2) Séquence de commandes d'apprentissage dynamique
#71« début de |'apprentissage dynamique SP1 »
#72« arrét de |'apprentissage dynamique SP1 »
#64 « Appliquer |'apprentissage » (commande optionnelle)

3) Séquence de commandes d'apprentissage a deux valeurs
#67« SP1 Apprentissage & deux valeurs TP1 »
#68« SP1 Apprentissage & deux valeurs TP2 »
#64 « Appliquer I'apprentissage » (commande optionnelle)

- IR
| i P
i I

|

Séquence de commandes

1) « SP1 Apprentissage & deux valeurs TPT » ======== S I '“I Distance de détection
2) « SP1 Apprentissage & deux valeurs TP2 » ~ ======= L i i
3) « Appliquer I'apprentissage » P2 SPi TP

ON OFF

2.5.2.2. Procédure en mode deux points

1) Séquence de commandes d'apprentissage a deux valeurs :
#67« SP1 Apprentissage & deux valeurs TP1 »
#68« SP1 Apprentissage & deux valeurs TP2 »
#64 « Appliquer I'apprentissage » (commande optionnelle)

#69« SP2 Apprentissage & deux valeurs TPT »
#70« SP2 Apprentissage a deux valeurs TP2 »
#64 « Appliquer I'apprentissage » (commande optionnelle)

Séquence de commandes T 1‘

1) « SP1 Apprentissage & deux valeurs TP1 »  =====cdeceacbocaaaxn - Distance de détection
2) « SP1 Apprentissage & deux valeurs TP2 » ~ ====== et ————— L - — =
3) « Appliquer I'apprentissage » SP2 SP1
4) « SP2 Apprentissage & deux valeurs TP1 » ~ ====== >
5) « SP2 Apprentissage & deux valeurs TP2 » === ==== —===
6) « Appliquer I'apprentissage » P2 TP TP2 TP1

ON OFF
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2) Séquence de commandes d'apprentissage dynamique : E
#71« début de |'apprentissage dynamique SP1 »
#72« arrét de |'apprentissage dynamique SP1 »
#73« début de |'apprentissage dynamique SP2 »
#7 4« arrét de |'apprentissage dynamique SP2 »
#64 « Appliquer I'apprentissage » (commande optionnelle)

e =

Séquence de commandes

1) « début de I'apprentissage dynamique SP1 » SP2 SP1 Distance de détection
2) « arrét de |'apprentissage dynamique SP2 » TP2 TP1
3) « Appliquer I'apprentissage » ON OFF

2.5.2.3. Procédure en mode Fenétres

1) Séquence de commandes d'apprentissage d'une valeur unique :
#65« SP1 Apprentissage d'une valeur unique »
#66« SP2 Apprentissage d'une valeur unique »
#64 « Appliquer I'apprentissage » (commande optionnelle)

Séquence de commandes
1) « SP1 Apprentissage d'une valeur unique »  =======j==========-- »>

L , Distance de détection
3) « Appliquer I'apprentissage »

2) « SP2 Apprentissage d'une valeur unique » -“_EF‘E SP1
3) « Appliquer I'apprentissage » TP1 TP
OFF ON OFF

WinDOow

2) Séquence de commandes d'apprentissage dynamique :
#71« début de |'apprentissage dynamique SP1 »
#72« arrét de |'apprentissage dynamique SP1 »
#73« début de |'apprentissage dynamique SP2 »
#7 4« arrét de |'apprentissage dynamique SP2 »
#64 « Appliquer |'apprentissage » (commande optionnelle)

Hyst Hyst
Séquence de commandes : : Distance de détection
1) « début de I'apprentissage dynamique SP1 » sP2 SP1
2) « arrét de I"apprentissage dynamique SP2 » TP2 TP1
3) « Appliquer I'apprentissage » OFF ON OFF
WinDow
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E 2,6. Paramétres réglables spécifiques au capteur

Outre les paramétres directement liés & la configuration des sorties, le capteur dispose également de
divers paramétres internes utiles pour la configuration et le diagnostic.

2.6.1. Sélection du réglage local ou a distance

Il est possible de sélectionner le réglage de la distance de détection soit en sélectionnant le trimmer,
I'apprentissage par fil en utilisant I'entrée externe du capteur, soit en désactivant le potentiométre
pour rendre le capteur inviolable.

2.6.2. Données et variables de processus

Lorsque le capteur est utilisé en mode IO-Link, |'utilisateur a accés a la variable cyclique Données de
processus.

Par défaut, les données de processus montrent les paramétres suivants comme étant actifs : Valeur
analogique 16 bits, sortie de commutation 1 (SO1) et sortie de commutation 2 (SO2).

Les paramétres suivants sont définis comme inactifs : SSC1, SSC2, DA1, DA2, TA, SC.

Cependant, en modifiant le paramétre Configuration des données de processus, |'utilisateur peut
décider d'activer le statut des paramétres inactifs. De cette facon, plusieurs statuts peuvent étre
observés dans le capteur en méme temps.

Octet O |31 30 29 28 27 26 25 24
MSB
Octet 1 |23 22 21 20 19 18 17 16
LSB

Octet 2 |15 14 13 12 11 10 9 8
SC TA DA2 |DAI1 $SC2 [SSC1

Octet 3 |7 o) 5 4 3 2 1 0

SO2 [SO1
4 octets

Valeur analogique 16 ... 31 (16 BIT)

2.6.3. Réglage de l'application du capteur
Le capteur a 3 préréglages en fonction de I'application :
e Plage compléte, les points de consigne du capteur peuvent étre réglés a pleine échelle et la
vitesse de détection est réglée au maximum
e Niveau liquide, doit étre utilisé pour les objets lents avec une valeur diélectrique élevée comme
pour la détection de liquides & base aqueuse. Lorsque cette fonction est sélectionnée, les
réglages de |'apprentissage et du potentiométre sont optimisés pour une échelle haute.
Dans ce mode, le variateur de filtre est réglé sur 100.
® Granules en plastique, doit étre utilisé pour les obijets lents et a faible constante diélectrique,
comme pour la détection de granules en plastique. Lorsque cette fonction est sélectionnée, les
réglages de |'apprentissage et du potentiométre sont optimisés pour une échelle basse.
Dans ce mode, le variateur de filire est réglé sur 100.

2.6.4. Seuil d'alarme de température

La température & laquelle I'alarme de température sera activée peut étre modifiée pour la température
maximale et minimale. Cela signifie que le capteur déclenchera une alarme lorsque la température
maximale ou minimale est atteinte. Les températures peuvent étre réglées entre -50 °C et +150 °C.
Les réglages d'usine par défaut sont : seuil bas -30 °C et seuil haut +120 °C.
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2.6.5. Limites de sécurité

Le capteur a une marge de sécurité intégrée qui aide & ajuster la détection des points de consigne
avec une marge de sécurité supplémentaire. Le réglage d'usine est réglé sur deux fois I'hystérésis
standard du capteur, par exemple pour un capteur CAT9CAN... avec une hystérésis de 15 %, la
marge de sécurité est réglée sur 30 %.

Cette valeur peut étre réglée individuellement de O % & 100 % pour SSC1 ou SSC2.

2.6.6. Configuration des événements
Les événements de température transmis par l'interface IO-Link sont désactivés par défaut dans le
capteur. Si |'utilisateur souhaite obtenir des informations sur les températures critiques détectées dans
I'application du capteur, ce paramétre permet d'activer ou de désactiver les 5 événements suivants :
e Défautde température : le capteur détecte la température en dehors de la plage de fonctionnement
spécifiée.
e Dépassement de température : le capteur détecte des températures supérieures a celles réglées
dans le seuil d'alarme de température.
e Température en dessous du seuil : le capteur détecte des températures inférieures au seuil
d'alarme de température.
Courtcircuit : Le capteur détecte si la sortie du capteur est en court-circuit.
Maintenance : Le capteur détecte si une maintenance est nécessaire, comme par exemple un
nettoyage.

2.6.7. Qualité du fonctionnement QoR

La valeur de la qualité de fonctionnement indique la performance de détection réelle par rapport aux
points de consigne du capteur, plus la valeur est élevée, meilleure est la qualité de détection.

La valeur de QoR peut varier entre 0 & 255 %.

La valeur de QoR est mise a jour pour chaque cycle de détection.

Le tableau ci-dessous donne des exemples de QoR.

Valeurs de qualité Définitions

de fonctionnement

> 150 % Excellentes conditions de détection, pas d’entretien prévu

100 % Bonnes conditions de détection, le capteur fonctionne aussi bien que

lors de 'apprentissage ou du réglage manuel des points de consigne

avec une marge de sécurité de deux fois |'hystérésis standard.

* Bonne fiabilité a long terme pour toutes les conditions
environnementales.

® Pas d'entretien prévu.

50 % Conditions de détection moyennes

e Bonne fiabilité & court terme, entretien prévu en raison des
conditions environnementales.

e Détection fiable avec une influence limitée de |'environnement.

0% Les conditions de détection sont mauvaises ou peu fiables.
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2.6.8.Quadlité de l'apprentissage QoT

La valeur de la qualité de I'apprentissage indique la qualité de la procédure d'apprentissage, c'est-&-
dire la marge entre les points de consigne réels et |'influence de I'environnement du capteur.

La valeur de QoT peut varier entre 0 & 255 %.

La valeur QoT est mise & jour aprés chaque processus d'apprentissage.

Le tableau ci-dessous donne des exemples de QoT.

Valeur de la qualité | Définitions
de l'apprentissage
> 150 % Excellentes conditions d'apprentissage, pas d’entretien prévu
100 % Bonnes conditions d'apprentissage, la marge de sécurité de
I'apprentissage est de deux fois I'hystérésis standard.
* Bonne fiabilité & long terme pour toutes les conditions
environnementales.
® Pas d'entretien prévu.
50 % Conditions d’apprentissage moyennes.
® Bonne fiabilité & court terme, entretien prévu en raison des
conditions environnementales.
e Détection fiable avec une influence limitée de I'environnement.
0% Mauvais résultat d'apprentissage.
* les conditions d’apprentissage sont peu fiables. (p. ex. marge de
mesure entre la cible et I'environnement trop faible).

2.6.9. Variateur de filtre

Cette fonction peut augmenter la résistance contre les cibles instables et les perturbations
électromagnétiques : La valeur peut étre réglée entre 1 et 255, la valeur par défaut est 1.

Un réglage de filire de 1 donne la fréquence de détection maximale et un réglage de 255 donne la

fréquence minimale.

2.6.10. Indication par LED
Ce paramétre permet & |'utilisateur de désactiver les indications LED du capteur au cas ou il serait
dérangeant de voir les LED s'allumer durant 'application.
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2,7. Paramétres de diagnostic

2.7.1. Heures de fonctionnement

Le capteur a un compteur intégré qui enregistre chaque heure compléte de fonctionnement de celui-ci,
le nombre maximum d'heures pouvant étre enregistrées est de 2 147 483 647 heures, cette valeur
peut étre lue depuis une borne maitre IO-Link.

2.7.2. Nombre de cycles de puissance [cycles]

Lle capteur dispose d'un compteur intégré qui enregistre chaque mise sous tension, la valeur est
sauvegardée toutes les heures, le nombre maximum de cycles de puissance pouvant étre enregistrés
est de 2 147 483 647 cycles, cette valeur peut étre lue depuis une borne maitre |O-Link.

2.7.3. Température maximale - de tous les temps [°C]

Le capteur est doté d'une fonction intégrée qui enregistre la température la plus élevée a laquelle il
a été exposé pendant toute sa durée de vie opérationnelle. Ce paramétre est mis & jour une fois par
heure et peut étre lu depuis une borne maitre 1O-Link.

2.7.4. Température minimale - de tous les temps [°C]

Le capteur est doté d'une fonction intégrée qui enregistre la température la plus basse & laquelle il a
été exposé pendant toute sa durée de vie opérationnelle. Ce paramétre est mis & jour une fois par
heure et peut étre lu depuis une borne maitre 10-Link.

2.7.5. Température maximale depuis la derniére mise sous tension [°C]
A partir de ce paramétre, "utilisateur peut obtenir des informations sur la température maximale
enregistrée depuis la mise sous tension. Cette valeur n'est pas enregistrée dans le capteur.

2.7.6. Température minimale depuis la derniére mise sous tension [°C]
A partir de ce paramétre, I'utilisateur peut obtenir des informations sur la température minimale
enregistrée depuis la mise sous tension. Cette valeur n'est pas enregistrée dans le capteur.

2.7.7. Température actuelle [°C]
A partir de ce paramétre, I'utilisateur peut obtenir des informations sur la température actuelle du
capfteur.

2.7.8. Compteur de détection [cycles]
Le capteur enregistre chaque fois que le SSC1 change d'état. Ce paramétre est mis & jour une fois
par heure et peut étre lu depuis une borne maitre |O-Link.

2.7.9. Minutes au-dessus de la température maximale [min]

Le capteur enregistre combien de minutes il a été opérationnel au-dessus de la température maximale,
le nombre maximum de minutes pouvant étre enregistrées est de 2 147 483 647. Ce paramétre est
mis & jour une fois par heure et peut étre lu depuis une borne maitre 1O-Link.

02/07/2010. Minutes en dessous de la température minimale [min]

Le capteur enregistre combien de minutes il a été opérationnel en dessous de la température minimale,
le nombre maximum de minutes pouvant étre enregistrées est de 2 147 483 647. Ce paramétre est
mis & jour une fois par heure et peut étre lu depuis une borne maitre 1O-Link.
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02/07/2011. Compteur d'événements de maintenance

Le capteur enregistre combien de fois le compteur d'événements a demandé une maintenance, le
nombre maximum d'événements pouvant étre enregistrés est de 2 147 483 647 fois. Ce paramétre
est mis & jour une fois par heure et peut étre lu depuis une borne maitre IO-Link.

02/07/2012. Compteur de téléchargement

Le capteur enregistre combien de fois les paramétres ont été modifiés, le nombre maximum de
changements pouvant étre enregistrés est de 65 536 fois. Ce paramétre est mis & jour une fois par
heure et peut étre lu depuis une borne maitre 1O-Link.

REMARQUE !

La température mesurée par le capteur sera toujours supérieure a la température ambiante, en raison
de |'élévation de température interne.

La différence entre la température ambiante et la température interne est influencée par la facon
dont le capteur est installé dans |'application. Si le capteur est installé dans un support métallique, la
différence sera plus faible que si le capteur est monté dans un support plastique.

3. Schémas de cablage
—— 1 BN
Bk . @%ﬁk@

ot
<

3BU
—V
Broche | Couleur |Signal Description
1 Marron 10 & 40 VCC | Alimentation du capteur
2 Bleu GND Masse
3 Noir Charge |O-Link / Sortie 1 / mode SIO
4q Blanc Charge Sortie 2 / Mode SIO / Entrée externe /
Appren’rissoge externe

4. Mise en service

50 ms aprés la mise sous tension, le capteur est opérationnel.

S'il est connecté & une borne maitre IO-Link, aucun réglage supplémentaire n'est nécessaire et la
communication |O-Link démarre automatiquement aprés que la borne maitre 10-Link ait envoyé une
demande de réveil au capteur.
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5. Fonctionnement

5,1. Interface utilisateur de CA18CA...1I0 et CA30CA... IO
Les capteurs CAT18CA...I0 et CA30CA...1O sont équipés d'une LED jaune et d'une LED verte.

Mode SIO et 10-Link

LED jaune LED verte Puissance | Détection
ON ON ON ON (Stable)*
OFF ON ON OFF (Stable)*
ON OFF ON (non stable)
OFF OFF OFF (non stable)
Clignotant
;8 Ho/: de cycle ON Court-circuit de sortie
d'utilisation
Clignotant ON Indication de la minuterie
(0,5 .... 20 Hz)
Mode SIO uniquement
Clignotant 1 Hz
ON 100 mS ON Apprentissage activé (Point unique seulement)
OFF 900 mS
Clignotant 1 Hz
ON 9200 m$S ON Fenétre d'apprentissage (3-6 sec)
OFF 100 mS
Clignotant
10 Hz ON Temps d'apprentissage (12 sec)
ON 50 m$S ps &app 9
OFF 50 mS
Clignotant 2 Hz
ON 250 mS ON Succés de I'apprentissage
OFF 250 m$S
Mode 10-Link uniquement
Clignotant
]OEIZQOO ms, ON Le capteur est en mode 10-Link
OFF 100 mS

*Possibilité de désactiver les deux LED
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6. Fichier 1ODD et réglage d'usine

6,1. Fichier IODD d'un appareil 10-Link

L'ensemble des caractéristiques, des paramétres de 'appareil et des valeurs de réglage du capteur
sont rassemblés dans un fichier appelé Description de I'appareil d'E/S (fichier IODD). Le fichier IODD
est nécessaire pour établir la communication entre la borne maitre |O-Link et le capteur. Chaque
fournisseur d'un appareil IO-Link doit fournir ce fichier et le rendre disponible pour le téléchargement
sur son site web. Le fichier est compressé, il faut donc le décompresser.
Le fichier IODD comprend :
* les données de processus et de diagnostic
® |a description des paramétres avec le nom, la plage autorisée, le type de données et |'adresse
(index et sous-index)
les propriétés de communication, y compris le temps de cycle minimum de |'appareil
e [|'identité de I'appareil, le numéro d'article, la photo de I'appareil et le logo du fabricant

Les fichiers IODD sont disponibles sur le site web de Carlo Gavazzi :
WWW. XXXXXXXXXXXXXX

6,2. Réglages d'usine

Les réglages d'usine par défaut sont listés & I'annexe 7 sous les valeurs par défaut.

7. Annexe

7,1. Acronymes

DA Alarme de poussiére

Integer Entier signé

OctetStringT Tableau d'octets

PDV Process Data Variable (Variable de données de processus)
R/W Read and Write (Lire et écrire)

RO Read Only (Lecture seule)

SO Switching Output (Sortie de commutation)

SP Point de consigne

SSC Switching Signal Channel (Canal du signal de commutation)
StringT Chaine de caractéres ASCII

TA Alarme de température

UlntegerT Entier non-signé

WO Write Only (Ecriture seule)
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7,2. Paramétres des dispositifs 10-Link pour CA18CA.. et CA30CA..

7.2.1. Parameétres de l'appareil

. Indice Déc . : . Type de
Paramétre Nom (Hex) Acces Valeur par défaut Plage de données dzﬁnées Longueur
Nom du fournisseur 16 (0x10) RO Carlo Gavazzi StringT 20 octets
Texte du fournisseur 17 (0x11) RO www.gavazziautomation.com StringT 26 octets
Nom du produit 18 (0x12) RO b ei"&";g&‘ﬁgﬁupr)\m StringT 20 octets
) (code EAN du produit) .
ID de produit 19 (0x13) RO Par ex. 5709870394046 StringT 13 octets
Texte du produit 20 (0x14) RO Capteur de proximité capacitif StringT 30 octets
Numéro de série 21 (0x15) RO (I:)u;l(erfkgzlsgrfg;g&lf) StringT 13 octets
Révision matérielle 22 (0x16) RO (Révpislt))(n ‘%ﬁt%r(i)elle) StringT 6 octets
Révision du firmware 23 (0x17) RO (RéVi;i:'; d;lof]irgl(\)ﬂ ure) StringT 6 octets
Fﬁg‘;ﬁ?gﬁjﬂf“ﬁq“e a (08 | RW Wimporte quellechine usqu's Singl | max. 32 odtels
Etiquette de fonction 25 (0x19) RW o N'imporlesguczllz ét‘::;e fusqu'a StringT max. 32 octefs
Emplacement de I'étiquette 26 (0x1A) RW o N'imporie3gt:z|:z cctlg(rl(iel;e jusqu'a StringT max. 32 octets
Nombre d'erreurs 32 (0x20) RO 0 0...65535 IntegerT 16 hits
0 = L'appareil fonctionne
0L " | Ecorredemem
¢ . . = L'appareil fonctionne = Entretien nécessaire .
Etat de |'appareil 36 (0x24) RO correctement 2 = Hors spécificafion UlntegerT 8 bits
3 = Contrdle fonctionnel
4 = kchec

Erat détaillé de |'appareil 37 (0x25) 3 octets

Défaut de température RO OctetSiringT 3 octets

am;:eumgi de RO OctetStringT 3 octets

Température inférieure

? o température de RO OctetStringT 3 octets

onctionnement

Court-circuit RO OctetStringT 3 octets

Entrefien requis RO OctetStringT 3 octets
Process-Datalnput 40 (0x28) RO IntegerT 32 bits
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7.2.2. Parametres SSC

Paramétre Nom I“‘(’ﬁ:)gec Accés Valeur par défaut Plage de données Jzﬁﬁé‘i‘; Longueur
0 = Canal par défaut
Sélection Apprentissage 58 (0x3A) RW 1 = Signal de commutation Canal 1 ; - Eg:ﬂ} ; gﬂ ::g:gl gz zgmmﬂmg: UlntegerT 8 bits
255 = Tous les SSC
Résultat de I'apprentissage 59 (0x3B) RecordT 8 bits
0 = Inactif
) 1 =Succes
Etat De 'apprentissage 1(0x01) RO 0 = Inacif 4 = Mtendre la commande
5= Occupé
7 = Erreur
Flag SP1TP1 _
Point d'apprentissage 1 du 2(0x02) RO 0 = Pas OK 0 ]_Eual? K
point de consigne 1 =
Flag SP1 TP2 B
Point d'apprentissage 2 du 3(0x03) RO 0 = Pas OK 0 ]_Eual? K
point de consigne 1 -
Flag SP2 TP1 _
Point d'apprentissage 1du | 4 (004) RO 0 = Pas OK 0 Pus OK
point de consigne 2 -
Flag SP2 TP2 _
Point d'apprentissage 2 du 5(0x05) RO 0 = Pas OK 0 I_Eual? K
point de consigne 2 -
Parametre SSCI
(Signal de commutation Canal) 601(0x30)
Point de consigne 1 (SP1) 1(0x01) R/W 1000 0..10000 IntegerT 16 hits
Point de consigne 2 (SP2) 2(0x02) R/W 10000 0..10000 IntegerT 16 bits
Configuration du SSC1
(Signal de commutation Canal) 61(0x3D)
Logique de commutation 1 1(0x01) R/W 0 = trés actif l)]il)\‘:;lfflml? UlntegerT 8 bits
0 = Désactive
Mode 1 2(0x02) R/W 1 = Mode Point unique ] Efﬂoaﬁ:'f'znzwgue UlntegerT 8 bits
3 = Mode Deux points
(AT8CAF 6 0/,?
Hystress 1 3003 | RW o 1..100 Uintege 16 bis
(A30CAN 10%
Parametre SSC2 62 (0x3E)
Point de consigne 1 (SP1) 1(0x01) R/W 1000 0..10000 IntegerT 16 bits
Point de consigne 2 (SP2) 2(0x02) R/W 10 000 0..10000 IntegerT 16 hits
Configuration du SSC2 63 (0x3F) UlntegerT 8 bits
Logique de commutation 2 1(0x01) R/W 0 = trés actif ! =0f;b'|§:|:rﬂi2dif UlntegerT 8 bits
0 = Désactive
Mode 2 2(0x02) R/W 1 = Mode Point unique ] ?'ﬂoﬂi(f:'f?ngwgue UlntegerT 8 bits
3 = Mode Deux points
(AT8CAF 6 %;
Hystérésis 2 3(0x03) RAW Q1% 1..100 UlntegerT 16 bfs
C(A30CAN 10%

Rev.00 - 06.2018 | CA18/CA30 Capacitve sensors with 10-Link interface | © 2018 | CARLO GAVAZZI Industri




7.2.3. Parameétres de sortie

Paramétre Nom

Indice déc
(Hex)

Acceés

Valeur par défaut

Plage de données

Type de
données

Longueur

Canal 1 (S01)

64 (0x40)

Mode Etape 1

1(0x01)

R/W

1 = Sortie PNP

0 = Sortie désacfivée
1 = Sortie PNP
2 = Sortie NPN

3 = Sortie push-pull

UlntegerT

8 bits

Sélecteur d'entrée 1

2(0x02)

R/W

1=55C1

0 = Désactivé
1=55C1
2=55C2
3 = Alarme de poussiére 1 (DA1)
4 = Alarme de poussiére 2 (DA2)
5 = Alarme de température (TA)
6 = Entrée logique externe

UlntegerT

8 bits

Minuterie 1 - Mode

3(0x03)

R/W

0 = Minuterie désactivée

0 = Minuterie désactivée
1 = Retard a la mise sous tension
2 = Retard & lo mise hors tension
3 = Retard d la mise sous / hors tension
4 = Impulsion sur bord d'attaque
5 = Impulsion sur bord de sortie

UlntegerT

8 bits

Plage de temps 1

4 (0x04)

R/W

0 = Millisecondes

0 = Millisecondes
1 = Secondes
2 = Minutes

UlntegerT

8 bits

Minuterie 1 - Valeur

5(0x05)

R/W

0a32767

IntegerT

16 bits

Fonction logique 1

7 (0x07)

R/W

0 = Direct

0 = Direct
1 =AND
2=0R
3=XO0R
4 = Set Reset-Flip Flop

UlntegerT

8 bits

Inversion de la sortie 1

8 (0x08)

R/W

0 = Non inversé
(N.0.)

0 = Non inversé (Normal ouvert)
1 = Inversé (Normal Fermé)

UlntegerT

8 bits

Canal 2 (S02)

65 (0x41)

Mode Etape 2

1(0x01)

R/W

1 = Sortie PNP

0 = Sortie désactivée
1 = Sortie PNP
2 = Sortie NPN
3 = sortie push-pull
4 = Entrée logique numérique (actif
haut/Pull-down)
5 = Entrée logique numérique (actif
bas/Pull-up)
6 = Apprentissage (Actif haut)

UlntegerT

8 bits

Sélecteur d'entrée 2

2 (0x02)

R/W

1=55C1

0 = Désactivé
1=55C1
2=55C2
3 = Alarme de poussiére 1 (DA1)
4 = Alarme de poussiére 2 (DA2)
5 = Alarme de température (TA)
6 = Entrée logique externe

UlntegerT

8 bits

Minuterie 2 - Mode

3(0x03)

R/W

0 = Minuterie désactivée

0 = Minuterie désactivée
1 = Refard a lo mise sous tension
2 = Retard a l'arrét
3 = Retard a la mise sous tension/I'arrét
4 = Balayage & |'attraction
5 = Bord de fuite

UlntegerT

8 bits

Plage de temps 2

4 (0x04)

R/W

0 = Millisecondes

0 = Millisecondes
1 = Secondes
2 = Minutes

UlntegerT

8 bits

Minuterie 2 - Valeur

5 (0x05)

R/W

0a32767

IntegerT

16 bits

Fonction logique 2

7(0x07)

R/W

0 = Direct

0 = Direct
1=AND
2=0R
3=XO0R

4 = Set Reset-Flip Flop

UlntegerT

8 bits

Inversion de la sortie 2

8 (0x08)

R/W

1 = Inversé (Normal Fermé)

0 = Non inversé (normalement ouvert)
1 = Inversé (normalement fermé)

UlntegerT

8 bits

Rev.00 - 06.2018 | CA18/CA30 Capacitve sensors with 10-Link interface | © 2018 | CARLO GAVAZZI Industri




7.2.4. Paramétres réglables spécifiques au capteur

1 = Indication par LED Active

Paramétre Nom I“‘(’l',f:x‘;“ Accés Valeur par défaut Plage de données Jzﬁﬁé‘i‘; Longueur
i . . 0 = Désactivé
(Sif'slf;:]'&" du réglage local/a 68 (0x44) RW 1 = Entrée réglage potentiométre 1 = Entrée trimmer UintegerT 8 bits
2 = Apprentissage par fil
Valeur du trimmer 69 (0x45) RO 10... 10000
Configuration des données de .
rocess 70 (0x46) RW RecordT 16 hits
Valeur analogique 1(0x01) RW 1 = Valeur analogique Actif 0]==V\7(|1731:ru::(ll(l)ggl](i];l?eh;\(::i'flf
Sorfie de commutation 1 2 (0x02) RW 1 = Sortie de commutation 1 Actif 0]:33 ;:it?edje(::]mmn:j:l?;it?:n]]h;\(::i‘fif
Sortie de commutation 2 3(0x03) RW 1 = Sorte de commutation 2 Actf | 0= Sorte de commutation 2 Inactf
1 = Sortie de commutation 2 Actif
Signal de commutation Cancl 1| 4(0:04) | RW 0= SSC1 Inacif 0 =S5 it
Signal de commutation Canal 2 5(0x05) RW 0 = SSC2 Inactif 0]=:SSSS((22IIA(::iIfif
Alarme poussiére 1 6 (0x06) RW 0 = DA Inactif %Z%A”Z‘:ﬂgf
Alarme poussiere 2 T007) | W 0 = DA2 Inactf 0 = DAZ actt
Alarme de température 8 (0x08) RW 0 = TA inactive 0] ==T¢Ai'2](:g‘i,‘ée
Court-direst 9(0x09) | RW 0 = SCinatif 0 = SCinactf
- 0 = Plage de la pleine échelle
Application du capteur 71 (0x47) R/W 0 = Plage compléte 1 = Niveau liquide UintegerT 8 bits
préréglée :
2 = Granules en plastique
Seuil d'alarme de température 72 (0x48) R/W RecordT 30 bit
Seuil élevé 1(0x01) R/W 120 de-50 150 [°C] IntegerT 16 bits
Seuil bas 2(0x02) R/W -30 de-50a 150 [°C] IntegerT 16 bits
Limites de sécurité ON/OFF 73 (0x49) R/W RecordT 16 hit
SSC1 - Limite de sécurité 1(0x01) R/W 2 x I'hystérésis standard 0...100 UintegerT 8 bits
§SC 2 - Limite de sécurité 2(0x02) R/W 2 x I'hystérésis standard 0...100 UintegerT 8 bits
Configuration des événements 74 (0x4A) R/W RecordT 16 hits
" ) 0 = Entrefien 0 = Evénement de notification Inactif
Entretien (0x8(30) 1(0:01) R/W Evénement de notification - Inactif 1 = Evénement de notification Actif
Evenement Défaut de tempéra- 0 = Défaut de température 0 = Evénement erreur Inactif
ture (0x4000) 2(0x02) RAW Evénement erreur - Inactif 1 = Evénement erreur Actif
. 0= "Sur-température 0 = Evénement avertissement Inactif
Sur-température (0x4210) 3(0x03) R/W Evénement avertissement - Inactif 1 = Evénement avertissement Aciif
: 0= "Sous-température 0 = Eyénement avertissement Inactif
Sous-température (0x4220) 4(0x04) R/W Evénement avertissement - Inaciif 1 = Evénement avertissement Acif
- 0= Court-circuit 0 = Evénement erreur Inactif
Courtcircut (0x7710) 5 (0x05) R/W Evénement erreur - Inactif 1 = Evénement erreur Actif
Qualité de I'apprentissage 75 (0x4B) RO 0...255 UintegerT 8 bits
Qualité de I'exécution 76 (0x4C) RO 0...255 UintegerT 8 bits
Echelle du filtre 77 (0x4D) R/W 1 1...255 UintegerT 8 bits
Indication par LED 78 (0x4E) R/W 1 = Indication par LED Active 0 = Indication par LED Inactive BooleanT 8 bits
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7.2.5. Parameétres de diagnostic

Paramétre Nom I“‘(’l',f:x‘;“ Accés Valeur par défaut Plage de données Jzﬁﬁé‘i‘; Longueur
Heures de fonctionnement 201 (0x(9) RO 0 0...2147 483 647 [h] IntegerT 32 hits
Hombre do cyls do ommu- 1999 (xqa) | R0 0 0... 2147 483 647 InfegerT 32 bis
}gg}gﬁ:‘ﬂg{; maximale - 203(0xB) | RO 0 de 50150 [°C] IntegerT 16 bfs
fempérature minimale-Toujour | 904 (0yc) | o 0 de 508150 [°C] Integer 16 bis
Température maximale depuis . o .
lo mise sous {ension 205 (0xCD) RO de-50 150 [°C] IntegerT 16 bits
fempérature minimale depuis | 905 (gycp) | o de-504150[°C] IntogerT 16 bits
Température actuelle 207 (0xCF) RO de-504 150 [°C] IntegerT 16 bits
Compteur de détection SSCI 210 (0xD2) RO 0... 2147 483 647 IntegerT 32 bits
Minutes au-dessus de lo . .
fempérature maximale 211 (0xD3) RO 0...2147 483 647 [min] InfegerT 32 bits
Minutes en dessous de la ; i
température minimale 212 (0xD4) RO 0... 2147 483 647 [min] IntegerT 32 bits
Compteur d'événements de )
maintenance 213 (0xD5) RO 0 0...2147 483 647 IntegerT 32 hits
Compteur de téléchargement 214 (0xD6) RO 0 0...65536 UlntegerT 16 bits
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1. Introduccion

El presente manual es una guia de referencia para los sensores de proximidad capacitivos 10-Link
CA18CA...IO y CA30...I0 de Carlo Gavazzi. Describe cémo instalar, configurar y utilizar el producto
para su uso previsto.

1.1 Descripcion

Los sensores capacitivos de Carlo Gavazzi son dispositivos disefiados y fabricados de conformidad con
las normas internacionales IEC y estdn sujetos a la Directiva comunitaria de baja tensién (2014,/35/UE)
y a la Directiva comunitaria de compatibilidad electromagnética (2014/30/UE).

Carlo Gavazzi Industri se reserva todos los derechos sobre el presente documento, por lo que Gnicamente
estd permitido realizar copias del mismo para uso interno.

No dude en realizar propuestas de mejora del documento si lo estimara conveniente.

1.2 Validez de la documentacién

Este manual es vélido Unicamente para los sensores capacitivos CA18 y CA30 con IO-Link y hasta la
publicacién de nueva documentacién.

Este manual de instrucciones describe la funcién, el funcionamiento y la instalacién del producto para su
uso previsto.

1.3 Quién deberia utilizar esta documentacion

El presente manual contiene informacién importante sobre la instalacién, por lo que el personal
especializado que trabaje con estos sensores de proximidad capacitivos deberd leerlo y comprenderlo
infegramente.

Recomendamos encarecidamente que lea el manual minuciosamente antes de instalar el sensor. Guarde
el manual para consultarlo mds adelante. El manual de instalacién esté dirigido al personal técnico
cualificado.

1.4 Uso del producto

Los sensores de proximidad capacitivos son dispositivos sin contacto capaces de medir la posicién y/o
el cambio de posicién de cualquier objetivo conductor. También pueden medir el grosor o la densidad
de materiales no conductores. Los sensores de proximidad capacitivos se utilizan en una gran variedad
de aplicaciones, por ejemplo, procesos de moldeado de pldstico, sistemas de alimentacién de pollos o
cerdos, pruebas en lineas de montaje, proceso de llenado o vaciado de objetos sélidos o liquidos.

Los sensores CA18CA....IO y CA30CA... estén equipados con comunicacién IO-Link. El uso de un maestro
|O-Link permite manejar y configurar estos dispositivos.

1.5 Precauciones de seguridad

Este sensor no debe utilizarse en aplicaciones en las que la seguridad personal dependa del funcionamiento
adecuado del sensor (el sensor no estd disefiado conforme a la Directiva comunitaria de méquinas).

La instalacién y el uso deben llevarse a cabo por personal técnico capacitado con conocimientos bésicos
sobre instalaciones eléctricas.

El instalador es responsable de la instalacién correcta conforme a las normativas de seguridad locales
y debe asegurar que un sensor defectuoso no suponga peligro alguno para personas ni equipos. Si el
sensor estuviera defectuoso, deberd sustituirse y asegurarse para impedir un uso no autorizado.

1.6 Otros documentos

Puede encontrar la ficha de datos, el archivo IODD y el manual de pardmetros IO-link en internet en
http://gavazziautomation.com
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1.7 Acronimos

E/S
PD
PLC
SIO
SP
IODD
IEC
NO
NC
NPN
PNP
Push-Pull
QoR
QoT
UART
SO
SSC

Entrada/salida

Datos de proceso

Controlador légico programable

Entrada salida estdndar

Puntos de consigna

Descripcién del dispositivo E/S

Comisién electrotécnica internacional

Contacto normalmente abierto

Contacto normalmente cerrado

Carga a tierra

Carga a V+

Carga a tierra o a V+

Calidad de funcionamiento

Calidad de programacién

Transmisor-receptor asincrono universal

Salida de conmutacién

Canal de sefial de conmutacién
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2. Producto

E 2.1 Caracteristicas principales

Los nuevos sensores Tripleshield CC de 4 cables 10-link de 4. generacién de Carlo Gavazzi,

fabricados conforme a los mdximos requisitos de calidad, estén disponibles en dos tamafios de caja

diferentes.

e CA18CA.. PBT, caja cilindrica con rosca cilindrica M18 para montaje empotrado o no empotrado
con conector M12 de 4 polos o cable de PVC de 2 metros.

e CA30CA.. PBT, caja cilindrica con rosca cilindrica M30 para montaje empotrado o no empotrado
con conector M12 de 4 polos o cable de PVC de 2 metros.

Pueden funcionar en modo E/S estdndar (SIO), el modo de funcionamiento predeterminado. Cuando

estdn conectados a un maestro IO-link, conmutan automdticamente al modo |IO-Link pudiéndose

manejar y configurar facilmente de forma remota.

Gracias a su interfaz IO-Link, estos dispositivos son mucho més inteligentes y presentan numerosas

opciones de configuracién adicionales como, por ejemplo, la distancia de deteccién y la histéresis

ajustables, asi como funciones de temporizador de la salida. Las funcionalidades avanzadas como

el bloque de funciones légicas y la posibilidad de convertir una salida en una entrada externa hacen

de estos sensores soluciones altamente flexibles para solventar tareas de deteccién descentralizadas.

2.2 Numero de identificacion
m Descripcién

Principio de deteccién: sensor capacitivo
Caija cilindrica con cilindro roscado
Caja M18

Caja M30

Caja de pldstico - PBT

Deteccién axial

Montaje empotrado
Montaje no empotrado

Distancia de deteccién de 8 mm (para CA18...)

Distancia de deteccién de 12 mm (para CA18...)
Distancia de deteccién de 16 mm (para CA30.. )
Distancia de deteccién de 25 mm (para CA30.. )

Funciones seleccionables: NPN, PNP, push-pull, entrada externa (solo terminal
2), entrada de programacién externa (solo terminal 2)

Seleccionable: NA o NC
Cable de PVC de 2 metros
M12, conector de 4 polos
Versién |O-Link

Pueden utilizarse caracteres adicionales para versiones personalizadas.
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2.3 Modos operativos E

Los sensores capacitivos IO-Link disponen de dos salidas de conmutacién (SO) y pueden funcionar en
dos modos diferentes: modo SIO (modo E/S estdndar) o modo IO-Link.

2.3.1 Modo SIO

Cuando el sensor funciona en modo SIO (por defecto), no es necesario un maestro 10-Link. El
dispositivo funciona como sensor capacitivo estdndar y puede manejarse a través de un dispositivo
de bus de campo o un controlador (p. ej., un PLC) cuando estd conectado a sus entradas digitales
PNP, NPN o push-pull (puerto E/S estdndar). Una de las mayores ventajas que brindan estos sensores
capacitivos es la posibilidad que existe de configurarlos a través de un maestro IO-Link y asi, una
vez desconectados, conservan los Gltimos ajustes de pardmetros y configuracién. De este modo es
posible, por ejemplo, configurar las salidas del sensor de forma individual como PNP, NPN o push-
pull o agregar funciones de temporizador como retardos T-on y T-off o funciones légicas y satisfacer
asi diferentes requisitos de aplicacién con el mismo sensor.

2.3.2 Modo 10-Link

|O-Link es una tecnologia 10 estandarizada reconocida a nivel mundial como norma internacional (IEC
61131-9).

En la actualidad se considera la "interfaz USB" para sensores y actuadores en el entorno de la
automatizacién industrial.

Cuando el sensor estd conectado a un puerto IO-Link, el maestro I0-Link envia una solicitud de activacién
(impulso de activacién) al sensor que, automdticamente, conmuta al modo I0-Link: entonces se inicia
automdticamente la comunicacién bidireccional punto a punto entre el maestro y el sensor.

La comunicacién 1O-Link requiere solo un cable esténdar no apantallado de 3 hilos con una longitud
méxima de 20 m.

|O-Link

La comunicacién IO-Link tiene lugar con una modulacién de impulso de 24 V, el protocolo estandar
UART por medio del cable de conmutacién y comunicacién (canal combinado de datos y de estado
de conmutacién C/Q) terminal 4 o un cable negro.
Un conector macho M12 de 4 terminales, por ejemplo, tiene:

e Alimentacién positiva: terminal 1, marrén

e Alimentacién negativa: terminal 3, azul

e Salida digital 1: terminal 4, negro

e Salida digital 2: terminal 2, blanco
La velocidad de transmisién de los sensores CA18CA...IO o CA30CA.. .10 es de 38.4 kBaud (COM2).
Una vez conectado al puerto IO-link, el maestro dispone de acceso remoto a todos los pardmetros
del sensor y a funcionalidades avanzadas, lo que permite cambiar los ajustes y la configuracién
durante el funcionamiento y habilita funciones de diagnéstico como, por ejemplo, advertencias de
temperatura, alarmas de temperatura y datos de proceso.
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Gracias a IO-Link, es posible ver la informacién del fabricante y el nimero de referencia (datos de
servicio) del dispositivo conectado, a partir de V1.1. La funcién de almacenamiento de datos permite
sustituir el dispositivo y transferir autométicamente a la unidad de sustitucién toda la informacién
almacenada en el dispositivo antiguo.
El acceso a los parédmetros internos permite al usuario ver el rendimiento del sensor leyendo, por
ejemplo, la temperatura interna.
Los datos de eventos posibilitan al usuario obtener informacién de diagnéstico como un error, una
alarma, una advertencia o un problema de comunicacién.
Existen dos tipos de comunicacién diferentes entre el sensor y el maestro que son independientes entre
si:
e Comunicacién ciclica para los datos de proceso y el estado de los valores. Estos datos se
cambian ciclicamente.
e Comunicacién aciclica para la configuracién de pardmetros, los datos de identificacién, la
informacién de diagndstico y los eventos (p. ej., mensajes de error o advertencias). Estos datos
pueden cambiarse previa solicitud.

2.4 Parametros de salida

El sensor mide cinco valores fisicos diferentes. Estos valores pueden ajustarse de modo independiente
y utilizarse como fuente para la entrada de conmutacién 1 o0 2. Ademds de estas, puede seleccionarse
una entrada externa para SO2. Tras seleccionar una de estas fuentes, es posible configurar la salida
del sensor con un maestro IO-Link siguiendo los seis pasos indicados mds abajo para la configuracién
de la salida de conmutacién.

Una vez que el sensor se ha desconectado del maestro, conmutard al modo SIO y conservard el
Gltimo ajuste de configuracién.

Sensor front Selector Time Output Sensor
SP. TwoP A delay inverter output [

. SSC1  Window, One of ON, OFF N.O., N.C. NPN, PNP,
Adj. Hyst. 1i06 One-shot Push-Pull

S.P, Two P.
. SSC2 Window,
Adj. Hyst.

Selector Logic Time Output Sensor
. Dust 1 B A-B delay inverter output

- Dust 2 One of ON, OFF N.O., N.C. NPN, PNP,

. Temp 1106 XOR, S-R One-shot Push-Pull EXT-
- EXT-Input divider EXT-input A

2.4.1. Frontal del sensor
Cuando un objeto, ya sea sélido o liquido, se aproxima al frontal del sensor, la capacitancia del
circuito de deteccién se ve afectada, y la salida del sensor cambia su estado.

2.4.1.1. Canal de senal de conmutacion (SSC)

Para detectar la presencia (o la ausencia de presencia) de un objeto en frente del frontal del sensor
estdn disponibles los siguientes ajustes: SSC1 o SSC2.

Los puntos de consigna pueden ajustarse desde O hasta 10 000 unidades que representan el cambio
de la capacitancia del circuito de deteccién. El valor seré mayor cuanto més cerca aparezca el
obijetivo del frontal de deteccién del sensor. También un valor dieléctrico mayor del objetivo aumentard
el valor. Un objetivo metdlico, p. ej., presenta un valor dieléctrico superior a un obijetivo de pléstico.
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2.4.1.2. Modo de punto de conmutacion

El ajuste del modo de punto de conmutacién puede utilizarse para crear un comportamiento de
salida més avanzado. Pueden seleccionarse los siguientes modos de punto de conmutacién para el
comportamiento de conmutacién de SSC1 y SSC2

Deshabilitado
SSC1 o0 SSC2 pueden deshabilitarse individualmente, aunque esto deshabilitaré también la salida
si estd seleccionada en el selector de salida (el valor légico serd siempre "0").

Modo de punto Unico

La informacién de conmutacién cambia cuando el valor de medicién traspasa el umbral definido
en el punto de consigna SP1, con valores de medicién en aumento o descenso, teniendo en cuenta
la histéresis.

Hysteresis

—) 4+“—

Sensor

ON - oF

SP1

Ejemplo de deteccién de presencia - con Iégica no invertida
Modo de punto doble
La informacién de conmutacién cambia cuando el valor de medicién traspasa el umbral definido
en el punto de consigna SP1. Este cambio se produce Gnicamente con valores de medicién en
aumento. La informacién de conmutacién también cambia cuando el valor de medicién traspasa
el umbral definido en el punto de consigna SP2. Este cambio se produce Gnicamente con valores
de medicién en descenso. En este caso no se tiene en cuenta la histéresis.

Hysteresis

—) +“—

Sensor

ON - OF

SP2 SP1

Ejemplo de deteccién de presencia - con Iégica no invertida
Modo de ventana
La informacién de conmutacién cambia cuando el valor de medicién traspasa el umbral definido
en el punto de consigna SP1 y en el punto de consigna SP2, con valores de medicién en aumento
o descenso, teniendo en cuenta la histéresis.

_ Hysti _y Hysti
- OF ON - OFF
window !
SP2 SP1

Ejemplo de deteccién de presencia - con Iégica no invertida
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2.4.1.3. Ajustes de histéresis
En el modo de punto Gnico SSC1 y SSC2 y en el modo de ventana, la histéresis puede ajustarse entre
el 1yel 100 % del valor de conmutacién real. Los ajustes esténdar dependen del tipo de deteccién:
CA18CAF... 6 %
CA18CAN... 15%
CA30CAF... 7 %
CA30CAN... 10%

(SP2 + histéresis < SP1) y (SP1 + histéresis < limite superior del rango de deteccién).

Informacion

Por lo general se utiliza una histéresis ampliada para resolver problemas de vibraciones o CEM en
la aplicacién.

2.4.1.4. Alarma de polvo 1 y alarma de polvo 2

Es posible ajustar el limite seguro entre el momento en el que conmuta la salida de deteccién vy el
valor en el que el sensor puede detectar de forma segura incluso una ligera formacién de polvo.
Véase 2.6.5 Limites de seguridad.

2.4.1.5. Alarma de temperatura (TA)

El sensor controla constantemente la temperatura interna en la parte frontal del sensor. Utilizando
el ajuste de la alarma de temperatura es posible recibir una alarma del sensor si se exceden los
umbrales de temperatura. Véase el apartado 2.6.4.

La alarma de temperatura dispone de dos valores separados, uno para ajustar la temperatura méxima
y el otro para el ajuste de la temperatura minima.

Es posible leer la temperatura del sensor por medio de los datos de parédmetros IO-Link aciclicos.

NOTA

La temperatura medida por el sensor serd siempre superior a la temperatura ambiente debido al
calentamiento interno.

La diferencia entre la temperatura ambiente y la temperatura interna se ve afectada por cémo esté
montado el sensor en la aplicacién. Si el sensor esté montado en un soporte metdlico, la diferencia
serd menor a si esté montado en uno de pldstico.

2.4.1.6. Entrada externa

La salida 2 (SO2) puede configurarse como entrada externa permitiendo que se envien sefiales
externas al sensor ya sea desde un segundo sensor, desde un PLC o directamente desde la salida de
una mdquina.
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Selector
A

2
One o Canal A

1t06

Selector
B

=  Canal B
e ana

2.4.2. Selector de entrada

Este bloque de funciones permite al usuario seleccionar cualquiera de las sefales desde el "frontal
del sensor" al canal A o B.

Canal A y B: es posible seleccionar entre SSC1, SSC2, alarma de polvo 1, alarma de polvo 2,
alarma de temperatura y entrada externa.

A-B

Salida 1

XOR, S-R
divider

Logic
A-B

(4
% salida 2

divider

2.4.3. Bloque de funciones légicas
En el bloque de funciones légicas, las sefiales seleccionadas del selector de entrada pueden afiadirse
directamente a una funcién légica sin utilizar un PLC permitiendo asi decisiones descentralizadas.

Las funciones ldgicas disponibles son: AND, OR, XOR, SR-FF.
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E Funcién AND

Simbolo Tabla de verdad
A B Q
A0 0 0 0
& Q
B o 0 1 0
1 0 0
2 entradas AND puerta
1 1 1

Expresién booleana Q = A.B Leida como A'Y B da como resultado Q

Funcién OR
Simbolo Tabla de verdad
A B Q
A 0 0 0
21 Q
B 0 1 1

1 0 1
2 entradas OR puerta

1 1 1

Expresién booleanac @ = A + B

Leida como A © B da como resultado Q

Funcién XOR

Simbolo Tabla de verdad

A B Q

A O & 0 0 0

Bo J Q 0 1 1

2 entradas OR puerta ]

2 entradas XOR puerta

1 1 0

Expresién booleana Q = A @ B

A O B, pero NO AMBAS da como resultado Q
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Funcién "SR-FF cerrado"

La funcién estd disefiada, p. ej., como funcién de llenado o vaciado utilizando solo dos sensores

in

Simbolo Tabla de verdad

A

terconectados

SR
Flip-flop

A
—0 Q 0
0

B Q
0 0
1 X
1 0 X
1 1 1

X = sin cambios a la salida.

2.4.4. Temporizador (puede ajustarse de forma individual para salida 1 y salida 2)
El temporizador permite al usuario introducir diferentes funciones de temporizador editando 3

pa

rdmetros:

* Modo de temporizador
e Escala de temporizador
* Valor de temporizador

2.4.4.1. Modo de temporizador

Selecciona qué tipo de funcién de temporizador se ha introducido en la salida de conmutacién.

Es

posible cualquiera de las siguientes:

2.4.4.1.1. Deshabilitada

Esta opcién deshabilita la funcién de temporizador independientemente de la configuracién de

Time
delay

ON, OFF
One-shot

Time
delay

ON, OFF
One-shot

la escala y del retardo del temporizador.

2.4.4.1.2. Retardo a la conexién (T-on)

La activacién de la salida de conmutacién se genera después de la actuacién real del sensor

mostrada en el figura inferior.
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Presencia de objetivo |_|

Ton

N.O. \ Ton

2.4.4.1.3. Retardo a la desconexion (T-off)

Ton |_|

Ejemplo con salida normalmente abierta

La desactivacién de la salida de conmutacién se retrasa con respecto al tiempo de retirada del
obijetivo en frente del sensor segin muestra la figura inferior.

Presencia de objetivo

N.O. \ Toff

Toff

Toff

Toff

Ejemplo con salida normalmente abierta

2.4.4.1.4. Retardo a la conexion y a la desconexién (T-on y T-off)
Cuando ambos estdn seleccionados, se aplican los retardos T-on y T-off a la generacién de la

salida de conmutacién.

Presencia de obijetivo |_|

|
N.O. \ Ton

Ton

Rev.00 - 06.2018 | CA18/CA30 Capacitve sensors with 10-Link interface | © 2018 | CARLO GAVAZZI Industri

Toff

Ton| Toff

Ejemplo con salida normalmente abierta



2.4.4.1.5. Borde de ataque de disparo
Cada vez que se detecta un objetivo en frente del sensor, la salida de conmutacién genera un H
impulso de longitud constante en el borde de ataque de la deteccién. Véase la imagen inferior.

Presencia de objetivo ”ﬂ
|
N.O. \ l;l H H IZI

Ejemplo con salida normalmente abierta

2.4.4.1.6. Borde de salida de disparo

Modo de funcién similar a la del modo de borde de ataque de disparo, aunque en este modo la
salida de conmutacién se cambia en el borde de salida de la activacién segin muestra la figura
inferior.

Presencia de objetivo |-I-|-I
|
N.O. \ H l;l IEI H

Ejemplo con salida normalmente abierta

2.4.4.1.7. Escala de temporizador
El pardmetro define si el retardo especificado en el retardo de temporizador debe indicarse en
milisegundos, segundos o minutos.

2.4.4.1.8. Valor de temporizador
El parédmetro define la duracién real del retardo. El retardo puede ajustarse a cualquier valor
entero comprendido entre 1y 32 767.
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Output
inverter

N.O., N.C. Sqlidq .I

Output
inverter

N.O., N.C. Salida 2

2.4.5. Inversor de salida
Esta funcién permite al usuario invertir el funcionamiento de la salida de conmutacién entre normalmente
abierta y normalmente cerrada.

FUNCION RECOMENDADA

La funcién recomendada se encuentra en los pardmetros bajo 64 (0x40) subindice 8 (0x08) para
SO1y 65 (0x41) subindice 8 (0x08) para SO2 y no afecta negativamente a las funciones légicas ni
a las funciones de temporizador del sensor puesto que se agrega después de esas funciones.

PRECAUCION

No se recomienda utilizar la funcién légica de conmutacién que puede encontrarse bajo 61 (Ox3F)
subindice 1 (0x01) para SSC1 y 63 (0x3D) subindice 1 (0xO1) para SSC2 puesto que afectard
negativamente en las funciones I6gicas o de temporizador provocando, p. ej., que esta funcién

convierta un retardo a la conexién en un retardo a la desconexién ya que se afade para SSC1 y
SSC2 y no solo para SO1 y SO2.

Sensor
output Out 1

Salida 1 1

Push-Pull

Sensor
output

S I'd 2 NPN, prp, Sk
a I a PusI;-Pulll EXT-

EXT-lnput  [RAEL

2.4.6. Modo de etapa de salida
En este bloque de funciones, el usuario puede seleccionar si las salidas de conmutacién deben
funcionar como:
SO1: Configuracién deshabilitada, NPN, PNP o push-pull.
SO2: Deshabilitada, NPN, PNP, push-pull, entrada externa (activa alta/descenso), entrada
externa (activa baja/ascenso) o entrada de programacién externa.

Rev.00 - 06.2018 | CA18/CA30 Capacitve sensors with 10-Link interface | © 2018 | CARLO GAVAZZI Industri



2.5. Procedimiento de programacion

2.5.1. Programacion externa (programacion por cable)
Nota: esta funcién trabaja en el modo de punto Unico y solo para SP1 en SSC1.
La programacién por cable debe ajustarse primero utilizando un maestro 10-Link:

a) Seleccione:  "2=Programacién por cable" en la seleccién de los pardmetros de ajuste local/
remoto 68 (0x44).

b) Seleccione:  "1=Modo de punto Gnico" ya se ha seleccionado en "Configuracién de SSC1"
61(0x3D), "Modo 1" 2(0x02), (este valor deberia estar ajustado ya por defecto).

c) Seleccione:  6=Programacién (activa alta) en canal 2 (SO2) 65 (0x41) subindice 1 (0xOT1).

Procedimiento de programacion por cable.

1) Sitde el objetivo en frente del sensor y conecte la entrada para la programacién por cable (cable
blanco de terminal 2) a V+ (cable marrén de terminal 1). El LED amarillo parpadeard a 1 Hz
(encendido durante 100 ms y apagado durante 200 ms).

2) Desconecte el cable antes de que transcurran 3-6 segundos. El LED amarillo parpadea a 1 Hz
(encendido durante 900 ms y apagado durante 100 ms).

3) Después de haber realizado correctamente la programacién, el LED amarillo parpadeard a 2 Hz
(encendido durante 250 ms y apagado durante 250 ms).

Nota: si hubiera que cancelar el procedimiento de programacién, no retire el cable después de 3 a
6 segundos, sino manténgalo conectado durante 12 segundos hasta que el LED amarillo parpadee
a 10 Hz (encendido durante 50 ms y apagado durante 50 ms).

2.5.2. Programacion desde el maestro 10-Link
a) Para habilitar la programacién desde el maestro IO-Link, deshabilite primero la entrada de
potenciémetro:

Seleccione: "O=Deshabilitada" en la seccién de pardmetros de ajuste local/remoto 68 (0x44).
b) Los comandos de equipo individuales pueden escribirse en el indice 2.

2.5.2.1.Procedimiento de modo de punto Unico
Seleccione el canal de conmutacién que desee programar.
a) Seleccione: 1=SSC1 o 2=SSC2 en "Seleccionar programacién" 58(0x3A) o 255 =
Todos los SSC.
b) Cambie la histéresis si se solicitase para SSC1 o SSC2.
e "Configuracién de SSC1" 61(0x3D) "Histéresis" 3(0x03).
e "Configuracién de SSC2" 62(0x3E) "Histéresis" 3(0x03).
Nota: no se recomienda cambiar la histéresis por debajo de los valores indicados en la
lista de pardmetros de SSC.

1) Secuencia de comandos de programacion de valor Unico:
N.® 65"Programacién de valor Gnico SP1"
N.° 64" Aplicar programacién" (comando opcional)

Secuencia de comandos T L 4
1) "Programacién de valor Gnico SP1"  ========ae=x »
2) "Aplicar programacién” SP1 Distancia de deteccién
TP1
ON OFF
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2) Secuencia de comandos de programacion dinamica
E N.° 71"Iniciar programacién dindmica SP1"
N.® 72"Detener programacién dindmica SP1"
N.° 64" Aplicar programacién" (comando opcional)

3) Secuencia de comandos de programacion de valor doble
N.° 67"Programacién de valor doble SP1 TP1"

N.° 68"Programacién de valor doble SP1 TP2"
N.® 64"Aplicar programacién" (comando opcional)

B
| Z P
i I

|

Secuencia de comandos

1) "Programacién de valor doble SP1 TP1" ======== I'“ B I .HI Distancia de deteccidén
2) "Programacién de valor doble SP1 TP2" ======= g i i
3) "Aplicar programacién” P2 5SP9 TP

ON OFF

2.5.2.2. Procedimiento de modo de punto doble

1) Secuencia de comandos de programacién de valor doble:
N.® 67"Programacién de valor doble SP1 TP1"

N.° 68"Programacién de valor doble SP1 TP2"
N.® 64" Aplicar programacién" (comando opcional)

N.° 69"Programacién de valor doble SP2 TP1"
N.® 70"Programacién de valor doble SP2 TP2"
N.® 64"Aplicar programacién" (comando opcional)

m SSCT ¢

Secuencia de comandos
1) "Programacién de valor doble SP1 TP1" ======deccacbkacac== - Distancia de deteccién
2) "Programacién de valor doble SP1 TP2" ====== y ey ptaladet by - ==
3) "Aplicar programacién” sP2 i SP1
4) "Programacién de valor doble SP2 TP1" ====== L i
5) "Programacién de valor doble SP2 TP2" =—=========% i i
6) "Aplicar programacién” P2 TP TPZ TP1
ON OFF
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2) Secuencia de comandos de programacion dinamica:
N.° 71"Iniciar programacién dindmica SP1" E
N.® 72"Detener programacién dindmica SP1"
N.° 73"Iniciar programacién dindmica SP2"
N.° 74"Detener programacién dindmica SP2"
N.® 64"Aplicar programacién" (comando opcional)

B =

Secuencia de comandos

1) "Iniciar programacién dindmica SP1"
2) "Detener programacién dindmica SP2"
3) "Aplicar programacién”

Sp2 sp1 Distancia de deteccién
TP2 TP1
ON OFF

2.5.2.3. Procedimiento de modo de ventana

1) Secuencia de comandos de programacion de valor Unico:
N.° 65"Programacién de valor Gnico SP1"
N.° 66"Programacién de valor Gnico SP2"
N.® 64"Aplicar programacién" (comando opcional)

Hyst Il-lyr;f:t
ssc |

Secuencia de comandos 33 i l

1) "Programacién de valor Onico SP1"  ======sjm=cccnea==a- »>
3) "Aplicar programacién”

n .7 . n mm——————
g; I|llz\rolgrqmczuon de v'c1'|olr| Unico SP2 Spo P
plicar programacién TP1 TR
QOFF ON OFF

WinDOow

2) Secuencia de comandos de programacion dinamica:
N.° 7 1"Iniciar programacién dinédmica SP1"
N.° 72"Detener programacién dindmica SP1"
N.° 73"Iniciar programacién dindmica SP2"
N.® 74"Detener programacién dindmica SP2"
N.° 64" Aplicar programacién" (comando opcional)

Hysi Hg.rﬁl:

J

Secuencia de comandos

Distancia de deteccién

1) "Iniciar programacién dindmica SP1" sP2 SF"1

2) "Detener programacién dindmica SP2" TP2 TP

3) "Aplicar programacién” OFF oM OFF
WiNDOwW
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2.6. Parametros ajustables especificos del sensor

Ademdés de los parédmetros directamente relacionados con la configuracién de la salida, el sensor
también cuenta con diferentes pardmetros internos de utilidad para la configuracién y el diagnéstico.

2.6.1. Seleccion de ajuste local o remoto

Es posible seleccionar cémo ajustar la distancia de deteccién seleccionando el potenciémetro, la
programacién por cable utilizando la entrada externa del sensor o deshabilitar el potenciémetro
para que el sensor esté protegido contra manipulaciones.

2.6.2. Datos y variables de proceso

Cuando el sensor funciona en el modo |O-Link, el usuario puede acceder a las variables de datos de
proceso ciclicos.

Los datos de proceso muestran por defecto los siguientes parédmetros como activos: valor analégico
de 16 bits, salida de conmutacién 1 (SO1) y salida de conmutacién 2 (SO2).

Los siguientes pardmetros estdn ajustados como inactivos: SSC1, SSC2, DA1, DA2, TA, SC.

Sin embargo, cambiando el pardmetro de configuracién de datos de proceso, el usuario puede
decidir habilitar también el estado de los pardmetros inactivos. De este modo pueden observarse en
el sensor varios estados al mismo tiempo.

Byte O |31 30 29 28 27 26 25 24
MSB
Byte 1 |23 22 21 20 19 18 17 16
LSB

Byte 2 |15 14 13 12 11 10 9 8

SC TA DA2 DAI1 SSC2 |SSC1
Byte 3 |7 6 5 4 3 2 1 0

SO2 [SO1

4 bytes

Valor analégico 16 ... 31 (16 bits)

2.6.3. Ajuste de la aplicacién del sensor
El sensor dispone de 3 ajustes previos en funcién de la aplicacion:
® Rango de escala completa: los puntos de consigna del sensor pueden ajustarse a escala
completa, y la velocidad de deteccién se ajusta al mdximo
e Nivel de liquido: debe utilizarse para objetos en movimiento lento con un valor dieléctrico
elevado, por ejemplo, para la deteccién de liquidos de base acuosa. Cuando esta funcién
estd seleccionada, los ajustes de programacién y del potenciémetro se optimizan a la escala
de rango elevado.
En este modo, el Escalador del Filtro se ajusta a 100
e Pellets de pléstico: debe utilizarse para objetos en movimiento lento con un valor dieléctrico bajo,
por ejemplo, para la deteccién de pellets de pldstico. Cuando esta funcién estd seleccionada,
los ajustes de programacién y del potenciémetro se optimizan a la escala de rango baijo.
En este modo, el Escalador del Filtro se ajusta a 100.

2.6.4. Umbral de alarma de temperatura

Es posible cambiar la temperatura a la que se activaré la alarma de temperatura para la temperatura
mdxima y minima. Esto significa que el sensor emitird una alarma cuando se exceda la temperatura
mdxima o minima. Las temperaturas pueden ajustarse entre -50 °C y +150 °C. Los ajustes por defecto
de fébrica son de -30 °C como umbral bajo y de +120 °C como umbral alto.
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2.6.5. Limites seguros

El sensor cuenta con un margen de seguridad integrado que ayuda a ajustar la deteccién hasta los
puntos de consigna con un margen seguro adicional. Los ajustes de fdbrica corresponden a dos
veces la histéresis esténdar del sensor, p. ej., para un sensor CA19CAN... con una histéresis del
15 %, el margen seguro estd ajustado al 30 %.

Este valor puede ajustarse individualmente desde el O % hasta el 100 % para SSC1 o SSC2.

2.6.6. Configuracion de eventos
Los eventos de temperatura transmitidos a través de la interfaz IO-Link estdn desactivados por defecto
en el sensor. Si el usuario desea obtener informacién sobre temperaturas criticas detectadas en la
aplicacién del sensor, este pardmetro permite habilitar o deshabilitar los 5 siguientes eventos:
e Evento de fallo de temperatura: el sensor detecta una temperatura fuera del rango de
funcionamiento especificado.
e Temperatura excesiva: el sensor detecta una temperatura superior al valor ajustado en el
umbral de alarma de temperatura.
e Temperatura insuficiente: el sensor detecta una temperatura inferior al valor ajustado en el
umbral de alarma de temperatura.
Cortocircuito: el sensor detecta si la salida del sensor presenta un cortocircuito.
Mantenimiento: el sensor detecta si se precisa un mantenimiento de igual forma que si el
sensor necesita una limpieza.

2.6.7. Calidad de funcionamiento QoR

El valor de calidad de funcionamiento informa acerca del rendimiento real de deteccién con relacién
a los puntos de consigna del sensor; cuanto mayor sea el valor, mejor seré la calidad de deteccién.
El valor para QoR puede variar a cualquier valor entre el Oy el 255 %.

El valor QoR se actualiza para cada ciclo de deteccién.

En la siguiente tabla puede ver ejemplos de QoR.

Valores de calidad Definiciones
de funcionamiento

> 150 % Condiciones de deteccién excelentes. No se prevé que el sensor
necesite mantenimiento

100 % Condiciones de deteccién buenas. El rendimiento del sensor es tan

bueno como el rendimiento en el momento en el que se programaron

los puntos de consigna o se ajustaron manualmente con un margen de

seguridad equivalente a dos veces la histéresis estandar.

e Se prevé fiabilidad a largo plazo en todas las condiciones del
enforno.

* No se prevé necesitar mantenimiento.

50 % Condiciones de deteccién medias.

* Se prevé fiabilidad a corto plazo y la necesidad de mantenimiento
debido a las condiciones del entorno.

e Cabe esperar una deteccién fiable con una influencia restringida
del entorno.

0% Condiciones de deteccién de pobres a no fiables.
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2.6.8.Calidad de programacion QoT

La calidad del valor de programacién informa acerca de lo bien que se ha llevado a cabo realmente
el procedimiento de programacién. Corresponde al margen entre los valores de consigna reales y la
influencia del entorno en el sensor.

El valor para QoT puede variar a cualquier valor entre el O y el 255 %.

El valor QoT se actualiza después de cada procedimiento de programacién.

En la siguiente tabla puede ver ejemplos de QoT.

Calidad del valor de |Definiciones
programacion
> 150 % Condiciones de programacién excelentes. No se prevé que el sensor
necesite mantenimiento
100 % Condiciones de programacién buenas. El sensor se ha programado
con un margen de seguridad correspondiente a dos veces la histéresis
estdndar.
e Se prevé fiabilidad a largo plazo en todas las condiciones del
entorno.
* No se prevé necesitar mantenimiento.
50 % Condiciones de programacién medias.
e Se prevé fiabilidad a corto plazo y la necesidad de mantenimiento
debido a las condiciones del entorno.
e Cabe esperar una deteccién fiable con una influencia restringida
del entorno.
0% Resultado de programacién deficiente.
e Cabe esperar condiciones de programacién no fiables. (P. ej.,
margen de medicién insuficiente entre el objetivo y el entorno).

2.6.9. Escalador de filtro

Esta funcién puede incrementar la inmunidad frente a objetivos inestables y perturbaciones
electromagnéticas: el valor puede ajustarse de 1 a 255, y el ajuste de fébrica por defecto es 1.

Un ajuste del filiro de 1 equivale a la mdxima frecuencia de deteccién, y un ajuste de 255 a la
minima frecuencia de deteccién.

2.6.10. Indicacion LED

Este pardmetro permite al usuario deshabilitar las indicaciones LED en el sensor en caso de que
resulte molesto en la aplicacién que los LED se iluminen.
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2.7. Parametros de diagnéstico

2.7.1. Horas de funcionamiento

El sensor cuenta con un contador integrado que registra cada hora completa que el sensor ha estado
en funcionamiento. El nimero méximo de horas que pueden registrarse son 2 147 483 647 horas.
Este valor puede leerse desde un maestro IO-Link.

2.7.2. Numero de ciclos de encendido [ciclos]

El sensor cuenta con un contador integrado que registra cada vez que el sensor se ha encendido. El
valor se registra cada hora, y el nimero méximo de ciclos de encendido que pueden registrarse son
2 147 483 647 ciclos. Este valor puede leerse desde un maestro IO-Link.

2.7.3. Temperatura maxima - siempre alta [°C]

El sensor dispone de una funcién integrada que registra la méxima temperatura a la que ha estado
expuesto el sensor durante el tiempo operativo completo. Este pardmetro se actualiza cada hora y
puede leerse desde un maestro 10-Link.

2.7.4. Temperatura minima - siempre baja [°C]

El sensor dispone de una funcién integrada que registra la temperatura minima a la que ha estado
expuesto el sensor durante el tiempo operativo completo. Este pardmetro se actualiza cada hora y
puede leerse desde un maestro 10-Link.

2.7.5. Temperatura maxima desde Ultimo encendido [°C]
A partir de este pardmetro, el usuario puede obtener informacién sobre cudl ha sido la temperatura
mdxima registrada desde que se ha encendido el sensor. Este valor no se guarda en el sensor.

2.7.6. Temperatura minima desde Ultimo encendido [°C]
A partir de este pardmetro, el usuario puede obtener informacién sobre cudl ha sido la temperatura
minima registrada desde que se ha encendido el sensor. Este valor no se guarda en el sensor.

2.7.7. Temperatura actual [°C]
A partir de este parédmetro, el usuario puede obtener informacién sobre la temperatura actual del
sensor.

2.7.8. Contador de deteccion [ciclos]
El sensor registra cada vez que el SSC1 cambia de estado. Este pardmetro se actualiza cada hora'y
puede leerse desde un maestro 10-Link.

2.7.9. Minutos por encima de temperatura maxima [min]

El sensor registra durante cudntos minutos el sensor ha estado funcionando por encima de la
temperatura méxima del sensor. El nGmero méximo de minutos que pueden registrarse es 2 147 483
647. Este pardmetro se actualiza cada hora y puede leerse desde un maestro IO-Link.

2.7.10. Minutos por debajo de temperatura minima [min]

El sensor registra durante cudntos minutos el sensor ha estado funcionando por debajo de la
temperatura minima del sensor. El nimero méximo de minutos que pueden registrarse es 2 147 483
647 . Este pardmetro se actualiza cada hora y puede leerse desde un maestro 10-Link.
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2.7.11. Contador de mantenimiento

El sensor registra cudntas veces se ha solicitado mantenimiento al contador de eventos. El ndmero
mdximo de eventos que pueden registrarse son 2 147 483 647 eventos. Este pardmetro se actualiza
cada hora y puede leerse desde un maestro 10-Link.

2.7.12. Contador de descarga

El sensor registra cudntas veces se han cambiado los pardmetros en el sensor. El ndmero méaximo de
eventos que pueden registrarse son 65 536 eventos. Este pardmetro se actualiza cada hora y puede
leerse desde un maestro IO-Link.

NOTA

La temperatura medida por el sensor serd siempre superior a la temperatura ambiente debido al
calentamiento interno.

La diferencia entre la temperatura ambiente y la temperatura interna se ve afectada por cémo esté
montado el sensor en la aplicacién. Si el sensor esté montado en un soporte metdlico, la diferencia
serd menor a si esté montado en uno de pldstico.

3. Diagramas de conexion
— 1 BN
4 BK @ % & )
L &/ / S \\ 2/
2WH O— O7F—®@
@ (’ -. —‘-.- \‘

o
<

3 BU )
-V

Termi- | Color Senal Descripcion

nal

1 Marrén De 10 a 40 Suministro del sensor

VCC

2 Azul GND Tierra

3 Negro Carga |O-Link / salida 1 / modo SIO

4 Blanco Carga Salida 2 / modo SIO / entrada externa /

programacién externa

4. Puesta en marcha

50 ms después de encender la alimentacién, el sensor esté operativo.

Si estd conectado a un maestro IO-Link, no son necesarios mds ajustes, y la comunicacién IO-Link da
comienzo automdticamente después de que el maestro IO-Link envie una solicitud de activacién al
sensor.
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5. Funcionamiento

5.1. Interfaz de usuario de CA18CA...1I0 y CA30CA... IO E

Los sensores CA18CA...IO y CA30CA...IO estdn equipados con un LED amarillo y con oftro verde.

Modo SIO e 10-Link

LED amarillo | LED verde Conexion | Deteccion

ON ON ON ON (estable)*
OFF ON ON OFF (estable)*
ON OFF - ON (no estable)
OFF OFF - OFF (no estable)

Parpadeo a

;8 ‘I;cl)zde ciclo - ON Cortocircuito en salida

de trabajo

Parpadeante
05..20H7) | ON

Solo modo SIO

Parpadeo a

]Olljlzl 00 ms - ON Programacién activada (solo punto Gnico)

OFF 900 ms

Parpadeo a

]Ol_Ii\lZ 900 ms - ON Ventana de programacién (3-6 s)

OFF 100 ms

Parpadeo a

é)?\jH5Zo ms - ON Tiempo de espera de programacién (12 )

OFF 50 ms

Parpadeo a

é:2250 ms - ON Programacién correcta

OFF 250 ms
Solo modo 10-Link

Parpadeo a
1 Hz

ON 900 ms
OFF 100 ms

* Posibilidad de deshabilitar los dos LED

Indicacién de temporizador

ON El sensor estd en modo 10O-Link
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6. Archivo 10DD y ajuste de fabrica

6.1. Archivo IODD de un dispositivo 10-Link

Todas las funciones, pardmetros del dispositivo y valores de ajuste del sensor se recopilan en un
archivo denominado descripcién del dispositivo E/S (archivo IODD). El archivo IODD es necesario
para poder establecer comunicacién entre el maestro IO-Link y el sensor. Cada proveedor de un
dispositivo IO-Link debe proporcionar dicho archivo y ponerlo a disposicién para su descarga en el
sitio web. El archivo estd comprimido, por lo que es importante descomprimirlo.
El archivo IODD incluye:

e Datos de proceso y diagndstico

e Descripcién de pardmetros con el nombre, el rango permitido, el tipo de datos y la direccién

(indice y subindice)
® Propiedades de comunicacién incluido el tiempo minimo de ciclo del dispositivo
e |dentidad del dispositivo, nimero de referencia, imagen del dispositivo y logotipo del fabricante

El archivo IODD estd disponible en el sitio web de Carlo Gavazzi:
WWW. XXXXXXXXXXXXXX

6.2. Ajustes de fabrica

Los ajustes predeterminados de fdbrica se indican en el Anexo 7 bajo los valores predeterminados.

7. Anexo

7.1. Acronimos

DA Alarma de polvo

IntegerT Integer conectado
OctetStringT Matriz de octetos

PDV Variable de datos de proceso
R/W Lectura y escritura

RO Solo lectura

SO Salida de conmutacién

SP Punto de consigna

SSC Canal de sefial de conmutacién
StringT Cadena de caracteres ASCI
TA Alarma de temperatura
UlntegerT Integer no conectado

WO Solo escritura
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7.2, Parametros del dispositivo 10-Link para CA18CA.. y CA30CA..

7.2.1. Parametros del dispositivo

Nombre del pardmetro I“d('ﬁg;(;le‘ Acceso Valor predeterminado Rango de datos “u‘;odse Longitud
Nombre de vendedor 16 (0x10) RO Carlo Gavazzi StringT 20 bytes
Texto de vendedor 17 (0x11) RO www.gavazziautomation.com StringT 26 bytes
Nombre de producto 18 (0x12) RO . glr‘?a\ha,rg(ﬂ;‘;?&&lo StringT 20 bytes
(Codigo EAN del producto) .
1D de producto 19 (0x13) RO p. i, 5709870394046 StringT 13 bytes
Texto de producio 20 (0x14) RO Sensor de proximidad capacitivo StringT 30 bytes
Nomero de serie 21 (0x15) RO &,N%Tle{ﬁg&%{l&%lgé? StringT 13 bytes
Revision de hardware 22 (0x16) RO (Rew;lo;fiz(;l]ur[;i(\]u ure) StringT 6 bytes
Revision de firmware 23 (0x17) RO (Rev[i)s‘it:ril"d\elzos]o‘fohgure) StringT 6 bytes
Etiqueta especifica de - Cualquier cadena de hasta . ,
aplicacén 24 (0x18) RW 32 caracleres StringT Max. 32 bytes
Erigueta de fundidn 5019 | RW Cuolqiercodena de hosta Singl | Max. 32 bytes
Briqueta de ubicacion %(0x1A) | RW Cuclqiercadena de hasta StingT | Max. 32 bytes
Recuento de errores 32 (0x20) RO 0 0...65535 IntegerT 16 hits
0 = El dispositivo funciona
0ld ‘ _— correctamente
S = El dispositivo funciona = Mantenimiento necesario .
Estado de dispositivo 36 (0x24) RO correciamente 2 = Fuera de espedficacion UlntegerT 8 bits
3 = Comprobacion funcional
4 = Fallo

Etdod dipsiv 37 (0415 Shyts

Fallo de temperatura RO OctetStringT 3 bytes

Temperatura excesiva RO OctetStringT 3 bytes

Temperatura insuficiente RO OctetStringT 3 bytes

Cortocircuito RO OctetStringT 3 bytes

Mantenimiento necesario RO OctetStringT 3 bytes
Entrada de datos de proceso 40 (0x28) RO IntegerT 32 bits
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7.2.2. Para@metros de SSC

Indice, dec

Tipo de

Nombre del pardmetro (hex) Acceso Valor predeterminado Rango de datos atos Longitud
0 = Canal ror defecto
Seleccionar Tech -in 58 (0x3A) RW 1 = Canal de sefial de conmutacién 1 ; - Eg:ﬂi jg ::ggl g: Eg:mﬂ}gi:g: ; UlntegerT 8 bits
255 = Todos los SSC
Resultado Teach in 59 (0x38) RecordT 8 bits
0 = Inactiva
1 = Correcta
Estado Teach in 1(0x01) RO 0 = Inactiva 4 = Esperando a comando
5 = Ocupada
7 = Error
Marca SP1 TP1
Teach 1 de punto de consigna 2(0x02) RO 0=No OK 0]: =N%I(() K
Marca SP1 TP2 0= No OK
}euch 2 de punto de consigna 3(0x03) RO 0="No 0K 1=0K
Marca SP2 TP1 0= No OK
;euch 1 de punto de consigna 4 (0x04) RO 0=No OK 1= 0K
Marca SP2 TP2 0= No OK
;euch 2 de punto de consigna | 5 (0x05) RO 0=NoOK 1= 0K
Pardmetro de SSCI
(Canal de sefial de 60 (0x3()
conmutacion)
Punto de consigna 1 (SP1) 1(0x01) R/W 1000 0..10000 IntegerT 16 bits
Punto de consigna 2 (SP2) 2(0x02) R/W 10000 0..10000 IntegerT 16 bits
(onfigiurucién de SSC1
(Canal de sefial de 61 (0x3D)
conmutacion)
Logica de conmutacion 1 1(0x01) R/W 0 = Alta activa ? - é\(l:lz 2?""",2 UlntegerT 8 bits
0 = Desactivado
Modo 1 2(0x02) R/W 1 = Modo de punto Gnico ] 2= g&i‘ﬁg%gwﬁt;’&m UlntegerT 8 bits
3 = Modo de punto doble
CAT8CAF 6 °/g
Histress 1 3003 | RW e 1..100 Uintege 16 bis
C(A30CAN 10 %
Pardmetro de SSC2 62 (0x3E)
Punto de consigna 1 (SP1) 1(0x01) R/W 1000 0..10000 IntegerT 16 bits
Punto de consigna 2 (SP2) 2(0x02) R/W 10 000 0..10000 IntegerT 16 hits
Configuracién de SSC2 63 (0x3F) UlntegerT 8 bits
Logica de conmutacion 2 1(0x01) R/W 0 = Alta activa ? - é(l:lz ((llcCIIII‘\’I((]] UlntegerT 8 bits
0 = Desactivado
Modo 2 2(0x02) R/W 1 = Modo de punto Gnico ! 2= iﬂm‘:’g%sﬂt&g&m UlntegerT 8 bits
3 = Modo de punto doble
(AT8CAF 6 ‘Vg
Histéresis 2 3(0x03) R/W 15" 7..100 UlntegerT 16 bits
(A30CAN 10 %
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7.2.3. Parametros de salida

Nombre del pardmetro

indice, dec
(hex)

Acceso

Canal 1 (S01)

64 (0x40)

Valor predeterminado

Rango de datos

Tipo de

atos

Seleccion salida 1

1(0x01)

R/W

1 = Salida PNP

0 = Salida deshabilitada
1 = Salida PNP
2 = Salida NPN

3 =Salida push-pull

UlntegerT

Selector de entrada 1

2 (0x02)

R/W

1=55C1

0 = Desactivado
1=55C1
2=55C2

3 = Alarma de polvo 1 (DAI)
4 = Marma de polvo 2 (DA2)
5 = Alarma de femperatura (TA)
6 = Entrada logica externa

UlntegerT

8 bits

Temporizador 1 - modo

Temporizador 1 -

3(0x03)

escala 4 (0x04)

R/W

RAW

0 = Temporizador deshabilitado

0 = Temporizador deshabilitado
1 = Retardo a la conexion
2 = Retardo a la desconexion
3 = Retardo conexion/desconexion
4 = Pulso al detectar pieza
5 = Pulso cuando deja de detectar pieza

UlntegerT

8 bits

Temporizador 1 - valor

5 (0x05)

R/W

0 = Milisegundos

0 = Milisegundos
1 = Segundos
2 = Minutos

UlntegerT

8 bits

Funcion logica 1

0a32767

IntegerT

16 bits

Inversor de salida 1

7 (0x07) R/W

8 (0x08) R/W

0 = Directa

0 = No invertida

0 = Directa
1 =AND
2=0R

3=XOR

4 = Funci6n Set Reset -Flip Flop

UlntegerT

8 bits

Canal 2 (502)

65 (0x41)

Selector de entrada 2

Temporizador 2 - modo

Temporizador 2 - escala

(normalmente abierta)

0 = No invertida (normalmente abierta)

1 = Invertida (normalmente cerrada)

UlntegerT

8 bits

Seleccion salida 2

1(0x01)

R/W

1 = Salida PNP

0 = Salida deshabilitada
1 = Salida PNP
2 = Salida NPN

3 = Salida push-pull

4 = Enfrada |6ﬂicu digital (activa alta/

escenso)
5 = Entrada légica digital (activa bajo/
ascenso)
6 = Programacion (activa alta)

UlntegerT

8 bits

2(0x02)

R/W

1=55C1

0 = Desactivado

2=955C2

3 = Alarma de polvo 1 (DAT)
4 = Marma de polvo 2 (DA2)

5 = Alarma de temperatura (TA)
6 = Entrada logica externa

UlntegerT

8 bits

3(0x03)

4(0x04)

R/W

R/W

0 = Temporizador deshabilitado

0 = Milisegundos

0 = Temporizador deshabilitado
1 = Retardo a la conexion
2 = Retardo a la desconexion
3 = Retardo conexién/desconexion
4 = Pulso al detectar pieza
5 = Pulso cuando deja de detectar pieza

UlntegerT

8 bits

Temporizador 2 - valor

Funcion logica 2

Inversor de salida 2

5(0x05)

R/W

0 = Milisegundos

1 = Segundos

2 = Minutos

UlntegerT

8 bits

7 (0x07)

0a32767
0 = Directa

InfegerT

16 bits

R/W

8 (0x08)

R/W

0 = Directa

1 = Inverfida (normalmente

cerrada)

1=AND
2=0R
3=XOR
4 = Funcion Set Reset -Flip Flop

UlntegerT

8 bits

0 = No invertida (normalmente abierta)
1 = Invertida (normalmente cerrada)

UlntegerT

8 bits
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7.2.4. Parametros ajustables especificos del sensor

1 = Indicacion LED activa

Nombre del pardmetro I“d('ﬁg;(;’e‘ Acceso | Valor predeterminado Rango de datos “u?odse Longitud
" . 0 = Deshabilitado
?::;?:;’" de ajuste local/ 68 (0x44) RW 1 = Entrada de potenciometro 1 = Entrada de potenciometro UlntegerT 8 hits
2 = Teach por cable
Valor de potenciémetro 69 (0x45) RO 10... 10000
Configuracion de datos de .
procEso 70 (0x46) RW RecordT 16 bits
Valor analdgico 1(0x01) RW 1 = Valor analégico activo 0]==v\(ll(|1(|)(:ru::(|1?g:](i?oiZ(::it\i/‘(lyo
Salida de conmutacion 1 2(0x02) RW 1 = Salida de conmutacion 1 activa 0] :=S€(|1i|(ii3ud3ec?:|?n:ﬁ?;ic?gn]I":::ii\i/‘;u
Salida de conmutacién 2 3 (0x03) RW 1 = Salida de conmutacion 2 activa 0] ==S€(|1i|(ii((]lnge(?3|?r::l'j(|l;i?EHZZiZ(::it\i/‘au
Canal de sefial de N 0 = S5C1 inactivo
conmutacion 1 4(0x04) RW 0.=S5C1 inactivo 1 =55C1 activo
Canal de sefial de - 0 = S5C2 inactivo
conmutacién 2 5(0x03) RW 0 = $5C2 inactivo 1 = S5(2 activo
Alarma de polvo 1 6 (0x06) RW 0 = DA inactiva 0]==D$\A]izgg\i,‘(llu
lrma de polvo 2 T007) | W 0 = DAZ iacliva 0 = DA? inaciva
Alarma de temperatura 8 (0x08) RW 0 = TA inactiva 0]==T4\Air(|lr::it\i’\au
Cortocircuit 9(0x09) | RW 0= SCinadiivo 0= 5 nuciva
. . _ 0 = Rango de escala completa
?Al:é?r previo de aplicacion del 71 (0x47) R/W 0 = Rango de escala completa 1 = Nivel de liquido UlntegerT 8 bits
2 = Granulados de pldstico
Umbral de alarma de 720048 | RM RecordT 30 bit
temperatura
Umbral alto 1(0x01) R/W 120 -50a150[°C] IntegerT 16 bits
Umbral bajo 2(0x02) R/W -30 -50a 150 [°C] IntegerT 16 hits
Limites sequridad ON/OFF 73 (0x49) R/W RecordT 16 bit
SSC1 - Limite seguridad 1(0x01) R/W 2 veces histéresis estindar 0...100 UlntegerT 8 bits
§SC 2 - Limite seguridad 2(0x02) R/W 2 veces histéresis estindar 0...100 UlntegerT 8 bits
Configuracion de eventos 74 (0x4A) R/W RecordT 16 hits
- 0 = Mantenimiento 0 = Evento de nofificacion inactivo
Mantenimiento (0x8C30) 1(0x07) R/W Notificacion - inactiva 1 = Evento de nofificacion activo
Evento de fallo de temperatura 0 = Fallo de temperatura 0 = Evento de error inactivo
(0x4000) 210x02) R/W Evento de error - inactivo 1 = Evento de error activo
Temperatura excesiva 0 = Temperatura excesiva 0 = Evento de advertencia inacfivo
(0x4210) 3(0x03) R/W Evento de advertencia - inactivo 1 = Evento de adverfencia activo
. 0 = Temperatura por bhaja 0 = Evento de advertencia inactivo
Temperatura por boja (0x4220) 4(0x04) R/W Evento de advertencia - inactivo 1 = Evento de adverfencia activo
- 0 = Cortocircuito 0 = Evento de error inactivo
Cortociruito (0x7710) 5 (0x03) R/W Evento de error - inafivo 1 = Evento de error activo
Calidad de programacion 75 (0x4B) RO 0...255 UlntegerT 8 bits
Calidad de funcionamiento 76 (0x4() RO 0...255 UlntegerT 8 bits
Escalador de filtro 77 (0x4D) R/W 1 0...255 UlntegerT 8 bits
Indicacion LED 78 (0x4E) R/W 1 = Indicacion LED activa 0 = Indicacion LED inactiva BooleanT 8 bits
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7.2.5. Parametros de diagnéstico

Nombre del pardmetro I“d('ﬁg;(;’e‘ Acceso | Valor predeterminado Rango de datos “u?odse Longitud
Horas de funcionamiento 201 (0x(9) RO 0 0...2147 483 647 [h] IntegerT 32 hits
Nimero de ciclos de encendido | 202 (0xCA) RO 0 0...2147 483 647 IntegerT 32 bits
Temperafura mxima - empre | 3 (g ) RO 0 500150 °C] InfegerT 16 bits
{)f]'i'y’e'“'“’“ minima - Siempre | 904 (0x(() RO 0 50a150[°C] InfegerT 16 bits
Temperaturo méxima desde | 95 04() | o 500150 [°C] InfegerT 16 bits
Temperatura mifima desde 06(0<E) | RO 500150 [°C] InfogerT 16 bits
Temperatura actual 207 (0xCF) RO -50a 150 [°C] IntegerT 16 bits
Contador de deteccion SSCI 210 (0xD2) RO 0... 2147483 647 IntegerT 32 hits
Minutos por encima de ; i
femperatura méxima 211 (0xD3) RO 0...2147 483 647 [min] IntegerT 32 hits
Minutos por debajo de . .
femperatura minima 212 (0xD4) RO 0...2147 483 647 [min] IntegerT 32 bits
Contador de evento de mante- .
nimiento 213 (0xD5) RO 0 0...2147 483 647 IntegerT 32 bits
Contador de descargas 214 (0xDé) RO 0 0...65536 UlntegerT 16 hits
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1. Introduzione

Questo manuale & una guida di riferimento per i sensori di prossimita capacitivi IO-link Carlo Gavazzi
CA18CA...IO e CA30...10. Descrive come installare, configurare e utilizzare il prodotto per I'uso previsto.

1.1 Descrizione

| sensori capacitivi Carlo Gavazzi sono dispositivi progettati e prodotti in conformita con gli standard
internazionali |EC e sono soggetti alle direttive CE Bassa Tensione (2014/35/UE) e Compatibilita
elettromagnetica (2014/30/UE).

Tutti i diritti per il presente documento sono riservati a Carlo Gavazzi Industri, e se ne possono fare copie
solo per uso inferno.

Non esitate a fornire suggerimenti per migliorare questo documento.

1.2 Validita della documentazione

Questo manuale & valido solo per i sensori capacitivi CA18 e CA30 con IO-Link e fino alla pubblicazione
di nuova documentazione.

Questo manuale di istruzioni descrive la funzione, il funzionamento e I'installazione del prodotto per I'uso
previsto.

1.3 Destinatari della documentazione

Il manuale contiene informazioni importanti per I'installazione e deve essere letto con aftenzione e
compreso dal personale specializzato che si occupa di questi sensori capacitivi di prossimita.

Si consiglia vivamente di leggere attentamente il manuale prima di installare il sensore. Conservare il
manuale per consultarlo in futuro. Il manuale di installazione & destinato a personale tecnico qualificato.

1.4 Utilizzo del prodotto

| sensori di prossimitd capacitivi sono dispositivi senza contatto in grado di misurare la posizione e/o il
cambiamento di posizione di qualsiasi bersaglio conduttivo. Sono anche in grado di misurare lo spessore
o la densita di materiali non conduttivi. | sensori di prossimita capacitivi sono utilizzati in un'ampia varieta
di applicazioni, tra cui il processo di stampaggio della plastica, i sistemi di alimentazione per polli e
suini, il collaudo delle linee di assemblaggio, i processi di riempimento o svuotamento di oggetti solidi o
liquidi.

| sensori CA18CA...IO e CA30CA... sono dotati di comunicazione IO-link. Mediante un master 10-Link
& possibile utilizzare e configurare questi dispositivi.

1.5 Precauzioni di sicurezza

Non utilizzare questo sensore in applicazioni in cui la sicurezza personale dipende dal corretto
funzionamento del sensore (il sensore non & progettato secondo la Direftiva Macchine UE).
L'installazione e I'utilizzo devono avvenire a cura di personale tecnico qualificato con conoscenze di base
sulle installazioni elettriche.

L'installatore & responsabile della corretta installazione secondo le normative locali sulla sicurezza e deve
assicurarsi che un sensore difettoso non comporti alcun rischio per persone o apparecchiature. Sostituire
il sensore se difettoso e assicurarsi che non ne sia possibile I'uso non autorizzato.

1.6 Aliri documenti

E possibile trovare la scheda tecnica, il file IODD e il manuale dei parametri I0-Link su Internet all’indirizzo
http://gavazziautomation.com
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1/0
PD
PLC
SIO
SP
IODD
IEC
NO
NC
NPN
PNP
Push-Pull
QoR
QoT

UART

SO
SSC

Ingresso/uscita

Dati di processo

Controller logico programmabile

Ingresso/uscita standard

Setpoint (valori di riferimento)

Descrizione dispositivo |/O

International Electrotechnical Commission (Commissione Elettrotecnica Internazionale)

Contatto normalmente aperto

Contatto normalmente chiuso

Pilotare il carico a terra

Pilotare il carico su V+

Pilotare il carico a terra o su V+

Quality of Run (Qualita di esecuzione)

Quality of Teach (Qualita di Teach)

Universal Asynchronous Receiver-Transmitter
(Ricevitore-trasmettitore asincrono universale)

Uscita di commutazione

Canale del segnale di commutazione
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2. Prodotto

2.1 Caratteristiche principali

Nuovi sensori Carlo Gavazzi Tripleshiels di quarta generazione DC a 4 fili IO-link, realizzati secondo

i pib elevati standard di qualitd, sono disponibili in due diverse dimensioni della custodia.

* CA18CA.. Custodia cilindrica con corpo filettato M18 in PBT per installazione a filo o sporgente
con connettore M12, 4 poli oppure cavo in PVC da 2 metri.

® CA30CA.. Custodia cilindrica con corpo filettato M30 in PBT per installazione a filo o sporgente
con connettore M12, 4 poli oppure cavo in PVC da 2 metri.

Possono operare in modalita 1/O standard (SIO), che & la modalita di funzionamento predefinita.

Quando collegati a un master IO-Link, passano automaticamente alla modalita 10-Link e possono

essere gestiti e configurati facilmente in remoto.

Grazie alla loro interfaccia IO-Link questi dispositivi sono molto pit intelligenti e dispongono di

molte opzioni di configurazione aggiuntive, come |'impostazione della distanza di rilevamento e

dell’isteresi nonché funzioni temporizzate dell’uscita. Funzionalitd avanzate come il blocco funzioni

logiche e la possibilitd di convertire un'uscita in un ingresso esterno rendono il sensore altamente

flessibile per la risoluzione di compiti di rilevamento decentralizzati.

2.2 Codice identificativo

Codice Ne/-7il.T,T-W Descrizione

Principio di atftivazione: sensore capacitivo

Custodia cilindrica con corpo filettato
Custodia M18

Custodia M30

Custodia in plastica - PBT
Rilevamento assiale

Installazione a filo

Installazione sporgente

Distanza di rilevamento 8 mm (per CA18...)

Distanza di rilevamento 12 mm (per CA18...)

Distanza di rilevamento 16 mm (per CA30.. )

Distanza di rilevamento 25 mm (per CA30.. )

Funzioni selezionabili: NPN, PNP, Push-Pull, ingresso esterno (solo pin 2),
ingresso Teach esterno (solo pin 2)

Selezionabile: NO o NC
Cavo in PVC da 2 metri
Connettore M12, 4 poli
Versione 1O-Link

Si possono utilizzare caratteri aggiuntivi per versioni personalizzate.
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2.3 Modalita di funzionamento

| sensori capacitivi |O-Link sono dotati di due uscite di commutazione (SO) e possono funzionare in
due modalita differenti: modalitd SIO (modalita 1/O standard) o modalita I0-Link.

2.3.1 Modalita SIO

Quando il sensore funziona in modalitd SIO (impostazione predefinita), non & necessario un master
IO-Link. Il dispositivo funziona come un sensore capacitivo standard e pud essere azionato tramite un
dispositivo fieldbus o un controller (per esempio un PLC) quando collegato ai relativi ingressi digitali
PNP, NPN o push-pull (porta 1/O standard). Uno dei maggiori vantaggi di questi sensori capacitivi
& la possibilita di configurarli framite un master 10-Link cosi che, una volta disconnessi, manterranno
gli ultimi parametri e le impostazioni di configurazione. In questo modo & possibile, per esempio,
configurare le uscite del sensore singolarmente come PNP, NPN o push-pull oppure aggiungere
funzioni temporizzate come ritardi T-on e T-off o funzioni logiche e quindi soddisfare piu requisiti
applicativi con lo stesso sensore.

2.3.2 Modalita 10-Link

|O-Link & una tecnologia O standardizzata riconosciuta in tutto il mondo come standard internazionale
(IEC 61131-9).

Oggi & considerata come “l'interfaccia USB” per sensori e attuatori in ambiente di automazione
industriale.

Quando il sensore & collegato a una porta IO-Link, il master IO-Link invia una richiesta di sveglia
(impulso di sveglia) al sensore, che passa automaticamente alla modalita 1O-Link: si avvia quindi la
comunicazione bidirezionale pointto-point tra master e sensore.

La comunicazione |O-link richiede solo un cavo standard non schermato a 3 fili con una lunghezza
massima di 20 m.

IO-Link

La comunicazione IO-link avviene con una modulazione degli impulsi a 24 V, protocollo UART
standard tramite il cavo di commutazione e comunicazione (stato di commutazione combinato e
canale dati C/Q) a 4 pin o cavo nero.
Per esempio un connettore maschio M12 a 4 pin ha:

e Alimentazione positiva: pin 1, marrone

e Alimentazione negativa: pin 3, blu
Uscita digitale 1: pin 4, nero
Uscita digitale 2: pin 2, bianco
La velocita di trasmissione dei sensori CAT18CA...IO o CA30CA...IO & 38,4 kBaud (COM2).
Una volta collegato alla porta I0-Link, il master ha accesso remoto a tutti i parametri del sensore e
alle funzionalité avanzate, consentendo di modificare le impostazioni e la configurazione durante il
funzionamento e abilitando funzioni diagnostiche, quali avvisi di temperatura, allarmi di temperatura
e dati di processo.
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Grazie a IO-Link & possibile visualizzare le informazioni del produttore e il codice (dati di servizio)
del dispositivo collegato, a partire da V1.1. Grazie alla funzione di archiviazione dei dati & possibile
sostituire il dispositivo e disporre automaticamente di tutte le informazioni memorizzate nel vecchio
dispositivo trasferite nell'unita sostitutiva.
L'accesso ai parametri interni consente all'utilizzatore di vedere la prestazione in corso del sensore,
per esempio leggendo la temperatura interna.
Dati evento consente all'utilizzatore di ottenere informazioni diagnostiche come errori, allarmi, avvisi
o problemi di comunicazione.
Tra il sensore e il master esistono due diversi tipi di comunicazione indipendenti I'uno dall'altro:

e Ciclica per dati di processo e stato del valore — questi dati vengono scambiati ciclicamente.

* Aciclica per configurazione dei parametri, dati di identificazione, informazioni diagnostiche

ed eventi (p.es. messaggi di errore o avvisi) — questi dati possono essere scambiati su richiesta.

2.4 Parametri di uscita

Il sensore misura cinque diversi valori fisici. Questi valori possono essere regolati indipendentemente
e utilizzati come fonte per |'uscita di commutazione 1 o 2. In aggiunta a questi & possibile selezionare
un ingresso esterno per SO2. Dopo aver selezionato una di queste fonti, & possibile configurare I'uscita
del sensore con un master IO-link, seguendo i sei passaggi mostrati nella seguente impostazione
dell’'uscita di commutazione.

Una volta che il sensore sia stato scollegato dal master, passera alla modalitd SIO mantenendo
I'ultima impostazione di configurazione.

Sensor front Selector Time Output Sensor
SP TwoP A A-B delay inverter output IS

1. SSC1 Window, One of AND, OR, ON, OFF N.O., N.C. NPN, PNP,
Adj. Hyst. 1to 6 XOR, S-R One-shot Push-Pull

divider
S.P, Two P.
2. SSC2 Window,

Adi. Hyst Selector Logic Time Output Sensor
3. Dust 1 B A-B delay inverter output
4. Dust 2 One of /N AND, OR, ON, OFF N.O., N.C. NNEEN S

5. Temp 1t0 6 XOR, S-R One-shot Push-Pull  [HEZE
6. EXT-Input divider EXT-Input AL

2.4.1. Parte anteriore del sensore
Quando un oggetto, solido o liquido, si avvicina alla faccia del sensore, la capacita del circuito di
rilevamento viene influenzata e I'uscita del sensore cambia il suo stato.

2.4.1.1. Canale del segnale di commutazione (SSC, Switching Signal Channel)

Per il rilevamento di presenza (o assenza di presenza) di un oggetto davanti alla faccia del sensore
sono disponibili le seguenti impostazioni: SSC1 o SSC2.

| setpoint possono essere impostati da O a 10.000 unita, che rappresentano il cambiamento di
capacita del circuito di rilevamento. Piv alto & il valore, piv vicino alla superficie sensibile del sensore
apparird il bersaglio, valore che inoltre aumenterd quanto pib alto sia il valore dielettrico del bersaglio.
Un bersaglio di metallo, per esempio, avra un valore dielettrico pit alto di un bersaglio di plastica.
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2.4.1.2. Modadlita del punto di commutazione:

Si puo utilizzare |'impostazione della modalita del punto di commutazione per creare un comportamento
di uscita pid avanzato. E possibile selezionare le seguenti modalité del punto di commutazione per il
comportamento di commutazione di SSC1 e SSC2.

Disabilitato
SSC1 o SSC2 possono essere disabilitati singolarmente, ma disabiliteranno anche 'uscita se
questa & selezionata nel selettore di ingresso (il valore logico sara sempre “0”).

Modalita a punto singolo

Le informazioni di commutazione cambiano quando il valore di misurazione supera la soglia
definita nel setpoint SP1 con valori di misurazione in aumento o in diminuzione, prendendo in
considerazione |'isteresi.

Hysteresis

—) +“—

Sensor

ON - OF

SP1

Esempio di rilevamento di presenza — con logica non invertita
Modalita a punto doppio
le informazioni di commutazione cambiano quando il valore di misurazione supera la soglia
definita nel setpoint SP1. Questo cambiamento si verifica solo con i valori di misurazione in
aumento. Le informazioni di commutazione cambiano anche quando il valore di misurazione
supera la soglia definita nel setpoint SP2. Questo cambiamento si verifica solo con i valori di
misurazione in diminuzione. Non si tiene conto dell’isteresi in questo caso.

Hysteresis

—) +“—

Sensor

ON - OF

SP2 SP1

o Esempio di rilevamento di presenza — con logica non invertita
Modalita finestra P p ¢]

Le informazioni di commutazione cambiano quando il valore di misurazione supera le soglie
definite nel setpoint SP1 e nel setpoint SP2 con valori di misurazione in aumento o in diminuzione,
prendendo in considerazione I'isteresi.

_ Hysti _y Hysti
- OF ON - OFF
window |
SP2 SP1

Esempio di rilevamento di presenza — con logica non invertita
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2.4.1.3. Impostazioni dell’isteresi

In SSC1 e in SSC2, sia in modalitd a punto singolo che in modalita finestra, I'isteresi pud essere
impostata tra 1 e 100% del valore di commutazione effettivo. Le impostazioni standard dipendono
dal tipo di rilevamento:

CAT8CAF... 6%
CA18CAN... 15%
CA30CAF... 7%
CA30CAN... 10%

(SP2 + isteresi < SP1) e (SP1 + isteresi < limite superiore della distanza di attivazione).

Informazione
Generalmente si utilizza un’isteresi estesa per risolvere problemi di vibrazione o di compatibilita
elettromagnetica nell'applicazione.

2.4.1.4. Allarme polvere 1 e allarme polvere 2

E possibile impostare il limite di sicurezza tra quando |'uscita di rilevamento sta commutando e il
valore in cui il sensore pud rilevare in sicurezza anche con un leggero accumulo di polvere.

Vedere 2.6.5 Limiti di sicurezza.

2.4.1.5. Allarme di temperatura (TA)

Il sensore monitora costantemente la temperatura interna della parte anteriore del sensore. Impostando
I'allarme di temperatura & possibile ricevere un allarme dal sensore se vengono superate le soglie di
temperatura. Vedere 2.6.4

L'allarme di temperatura ha due valori separati, uno per impostare la temperatura massima e uno per
impostare la temperatura minima.

E possibile leggere la temperatura del sensore tramite i dati aciclici dei parametri |O-Link.

NOTA!

La temperatura misurata dal sensore sard sempre superiore alla temperatura ambiente, a causa del
riscaldamento interno.

La differenza tra temperatura ambiente e temperatura interna & influenzata dal modo in cui il sensore
viene installato nell'applicazione. Se il sensore & installato su una staffa metallica, la differenza sara
inferiore rispetto a quando il sensore & montato su una di plastica.

2.4.1.6. Ingresso esterno

L'uscita 2 (SO2) si pud configurare come un ingresso esterno che consente |'ingresso di segnali esterni
nel sensore e che potra provenire da un secondo sensore o da un PLC o direttamente dall'uscita della
macchina.
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Selector
A

4
One of Canale A

Selector
B

oot | Canale B

2.4.2. Selettore diingresso
Questa funzione di blocco consente all'utilizzatore di selezionare uno qualsiasi dei segnali dalla
"parte anteriore del sensore" per il canale A o B.

Canale A e B: pud selezionare tra SSC1, SSC2, Polvere, Polvere2, allarme di temperatura e ingresso
esterno.

A-B

AND, OR,

XOR, S-R U sc l
divider

Logic
A-B

AND, OR, U 2
& Yor sk SC

divider

2.4.3. Blocco funzioni logiche
Nel blocco funzioni logiche ai segnali selezionati dal selettore di ingresso pud essere aggiunta

direttamente una funzione logica senza utilizzare un PLC, rendendo quindi possibili delle decisioni
decentrate.

Le funzioni logiche disponibili sono: AND, OR, XOR, SR-FF.

Rev.00 - 06.2018 | CA18/CA30 Capacitve sensors with 10-Link interface | © 2018 | CARLO GAVAZZI Industri



Funzione AND

Simbolo Tabella della verita

A B Q
Ao 0 0 0
& Q
Bo 0 1 0
1 0 0
Ingresso 2 AND cancello
1 1 1

Espressione booleana Q = A.B Leggi come A AND B da Q

Funzione OR

Simbolo Tabella della verita
A B Q
A 0 0 0
21 Q
B 0 1 1
1 0 1
Ingresso 2 OR cancello
1 1 1
Espressione booleana @ = A + B Leggi come AOR B da Q

Funzione XOR

Simbolo Tabella della verita

A B Q
e @ e T T
BH

Ingresso 2 OR cancello ]

Ingresso 2 XOR cancello

1 1 0

Espressione booleanac @ = A @ B

A OR B ma NON ENTRAMBI da Q
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Funzione “Gated SR-FF”
Questa funzione & progettata, ad esempio, come funzione di riempimento o svuotamento

utilizzando solo due sensori interconnessi
Simbolo Tabella della verita
A B Q
A
—0 Q 0 0 0
SR
Flip-flop 0 1 X
B 1 0 X
1 1 1
X = nessuna modifica all’uscita.
Time
delay
ON, OFF Usc 1

One-shot

Time
delay

oweal  Usc 2

2.4.4. Timer (impostabile singolarmente per Out1 e Out2)

Il Timer consente all'utente di introdurre diverse funzioni temporizzate modificando i 3 parametri del
timer:

® Modalita del timer
e Scala del timer
¢ Valore del timer

2.4.4.1. Modalita del timer

Seleziona quale tipo di funzione temporizzata viene introdotto sull'uscita di commutazione.
E disponibile una qualsiasi delle seguenti possibilita:

2.4.4.1.1. Disabilitato

Questa opzione disabilita la funzione del timer indipendentemente dall’'impostazione della scala
del timer e del ritardo del timer.

2.4.4.1.2. Ritardo all’attivazione (T-on)

L'attivazione dell'uscita di commutazione viene generata dopo |'effettivo azionamento del sensore, "
come mostrato nella figura seguente.
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Presenza di bersaglio |_|

|
N.O. \ Ton Ton Ton |_|

Esempio con uscita normalmente aperta

2.4.4.1.3. Ritardo alla disattivazione (T-off)
Lla disattivazione dell'uscita di commutazione & ritardata rispetto al tempo di rimozione del
bersaglio nella parte anteriore del sensore, come mostrato nella figura seguente.

Presenza di bersaglio

N.O. \ Toff Toff Toff Toff

Esempio con uscita normalmente aperta

2.4.4.1.4. Ritardo all’attivazione e alla disattivazione (T-on e T-off)
Se selezionati, i ritardi T-on e T-off vengono applicati alla generazione dell'uscita di commutazione.

Presenza di bersaglio |_|

|
N.O. \ Ton Ton Toff| Ton| Toff

Esempio con uscita normalmente aperta
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2.4.4.1.5. One shot bordo di entrata
Ogni volta che viene rilevato un bersaglio davanti al sensore, I'uscita di commutazione genera
un impulso di lunghezza costante sul bordo di entrata del rilevamento. Vedere la figura seguente.

Presenza di bersaglio ”ﬂ
|
N.O. \ IZI H H |;|

Esempio con uscita normalmente aperta

2.4.4.1.6. One shot bordo di uscita

Simile come funzione alla modalita one shot bordo di entrata, ma in questa modalita I'uscita di
commutazione viene modificata sul bordo di uscita dell'attivazione, come mostrato nella figura
seguente.

Presenza di bersaglio |-I‘|-I
I
N.O. \ I&I I(;I IZI H

Esempio con uscita normalmente aperta

2.4.4.1.7. Scala del timer
Questo parametro definisce se il ritardo specificato nel ritardo del timer deve essere espresso in
millisecondi, secondi o minuti.

2.4.4.1.8. Valore del timer
Questo parametro definisce la durata effettiva del ritardo. Il ritardo pud essere impostato su
qualsiasi valore intero compreso tra 1 e 32.767.
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Output
inverter

e Usc 1

Output
inverter

N.O., N.C. U SC 2

2.4.5. Invertitore di uscita
Questa funzione consente all'utilizzatore di invertire il funzionamento dell'uscita di commutazione tra
Normalmente aperto e Normalmente chiuso.

FUNZIONE RACCOMANDATA!

La funzione consigliata si trova nei parametri sotto 64 (0x40) sub index 8 (Ox08) per SO1 e sotto 65
(0x41) sub index 8 (0x08) per SO2 e non ha alcuna influenza negativa sulle funzioni logiche o sulle
funzioni temporizzate del sensore, in quanto viene aggiunta dopo quelle funzioni.

ATTENZIONE!

Della funzione logica di commutazione sotto 61 (0x3D) sub index 1 (0x01) per SSC1 e 63 (0x3F) sub
index 1 (0xO1) per SSC2 si sconsiglia I'uso in quanto ha un’influenza negativa sulle funzioni logiche
o temporizzate. Cosi ad esempio |'uso di questa funzione trasformera un ritardo di attivazione in un
ritardo di disattivazione poiché viene aggiunta per SSC1 e SSC2 e non solo per SO1 e SO2.

Sensor
output

Usc 1 NPN, PNP,

Push-Pull

Out 1

Sensor
output

Out 2
Usc 2 NPN, PNP,
Push-Pull (2SS

EXT-lnput  [RAEL

2.4.6. Moddlita stadio di uscita
In questo blocco funzioni |'utilizzatore pud selezionare se le uscite di commutazione devono funzionare
come:
SO1: Disabilitato, configurazione NPN, PNP o Push-Pull.
SO2: Disabilitato, NPN, PNP, Push-Pull, ingresso esterno (attivo alto/Pull-down), ingresso esterno
m (attivo basso/Pull-up) o ingresso Teach esterno.
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2,5. Procedura Teach

2.5.1. Teach esterno (Teach via cavo)
NB! Questa funzione opera in modalitd a punto singolo e solo per SP1 in SSC1.
Bisogna prima impostare Teach via cavo utilizzando un master IO-link:

a) Selezionare:  “2=Teach via cavo” nella selezione dei parametri di regolazione locale/in remoto
68 (0x44).
b) Selezionare:  “1=Modalitd a punto singolo” & giad selezionato in “Configurazione SSC1”

61(0x3D), “Modalita 1” 2(0x02), (questo valore dovrebbe gia essere impostato

come predefinito).
c) Selezionare:  6=Teach-In (attivo alto) in Canale 2 (SO2) 65 (0x41) sub index 1 (0x01).

Procedura Teach via cavo.

1) Posizionare il bersaglio davanti al sensore e collegare I'ingresso Teach via cavo (cavo bianco pin
2) a V+ (cavo marrone pin 1). Il LED giallo lampeggera con 1Hz (ON 100mS e OFF 900 mS).

2) Scollegare il cavo entro 3 o 6 secondi, il LED giallo lampeggia con THz (ON 900 mS e OFF 100
mS).

3) Dopo aver eseguito correttamente la procedura Teach, il LED giallo lampeggera con 2 Hz (ON 250
mS e OFF 250 m$).

NB! Se la procedura Teach procedure deve essere annullata, non rimuovere il cavo dopo 3 o 6 secondi
ma mantenere la connessione per 12 secondi finché il LED giallo non lampeggia con 10 Hz (On
50 mS e off 50 mS).

2.5.2. Teach via 10-Link Master
a) Per abilitare la procedura Teach dal master 10-link disabilitare prima la regolazione del
potenziometro:

Selezionare: “O=Disabilitato” nellaselezionedeiparametridiregolazionelocale/inremoto 68 (0x44).
b) | singoli comandi del team possono essere scritti in index 2.

2.5.2.1.Procedura con modalita a punto singolo
Selezionare il canale di commutazione da apprendere
a) Selezionare: 1=SSC1 o0 2=SSC2 in “Seleziona Teach-in” 58(0x3A) o 255 = Tutti SSC.
b) Modificare I'isteresi se richiesto per SSC1 o SSC2.
e “Configurazione SSC1” 61(0x3D) “Isteresi” 3(0x03).
e “Configurazione SSC2” 62(0x3E) “Isteresi” 3(0x03).
NB! Non & consigliabile modificare I'isteresi al di sotto dei valori indicati nell'elenco dei
parametri SSC.

1) Sequenza di comandi Teach a valore singolo:
#65"SP1 Teach valore singolo”
#64"Applica Teach” (comando opzionale)

Sequenza di comandi T L 4
1) “SP1 Teach valore singolo” ~  =========a=c-= ..JI
2) “Applica Teach” SP1 Distanza di rilevamento
TP1
ON OFF
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2) Sequenza di comandi Teach dinamico
#71"SP1 avvio Teach dinamico”
- #72"SP1 stop Teach dinamico”
#64"Applica Teach” (comando opzionale)

3) Sequenza di comandi Teach a valore doppio
#67"SP1 Teach valore doppio TP1”
#68"SP1 Teach valore doppio TP2"”

#64" Applica Teach” (comando opzionale)

Sequenza di comandi

|
|
1) “SP1 Teach valore doppio TP1”  ======== I'“ sg==—===

2) “SP1 Teach valore doppio TP2”  ======= g I
3) “Applica Teach” TP? SPi
ON

2.5.2.2. Procedura con modalita a punto doppio

1) Sequenza di comandi Teach a valore doppio:
#67"SP1 Teach valore doppio TP1”
#68"SP1 Teach valore doppio TP2”

#64" Applica Teach” (comando opzionale)

#69"SP2 Teach valore doppio TP1”
#70"SP2 Teach valore doppio TP2”
#64"Applica Teach” (comando opzionale)

-

Distanza di rilevamento

Sequenza di comandi T \1‘
1) “SP1 Teach valore doppio TP1”  ===cccdeccacbanaaax +* Distanza di rilevamento
2) “SP1 Teach valore doppio TP2"  ====== {=====r======= - - ==
3) “Applica Teach” sP2 SP1
4) "SP2 Teach valore doppio TP1"  ====== >
5) “SP2 Teach valore doppio TP2" —===== B s i i
6) “Applica Teach” TPZ TP TPZ TP
ON OFF
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2) Sequenza di comandi Teach dinamico:
#71"SP1 avvio Teach dinamico”
#72"SP1 stop Teach dinamico”
#73"SP2 avvio Teach dinamico”
#74"SP2 stop Teach dinamico”
#64" Applica Teach” (comando opzionale)

B -

Sequenza di comandi

1) “SP1 avvio Teach dinamico” SP2 sp1  Distanza di rilevamento
2) “SP2 stop Teach dinamico” TP2 TP1
3) “Applica Teach” ON OFF

2.5.2.3. Procedura con modalita finestra

1) Sequenza di comandi Teach a valore singolo:
#65"SP1 Teach valore singolo”
#66"SP2 Teach valore singolo”

#64" Applica Teach” (comando opzionale)

Hyst Hys‘:t
ss¢ |

Sequenza di comandi 33 i l

1) “SP1 Teach valore singolo”  =====scjcacccaaccaax +*
3) “Applica Teach”

P . " —— ."
2) ”SP2 Teoch volo;e singolo Sp2 SP1
3) “Applica Teach TP1 TP1
OFF ON OFF

WinDow

2) Sequenza di comandi Teach dinamico:
#71"SP1 avvio Teach dinamico”
#72"SP1 stop Teach dinamico”
#73"SP2 avvio Teach dinamico”
#74"SP2 stop Teach dinamico”
#64" Applica Teach” (comando opzionale)

Hyst Hyst

- Ry
i N S

Sequenza di comandi

1) “SP1 avvio Teach dinamico” sP2 5P Distanza di rilevamento
2) “SP2 stop Teach dinamico” TP2 TR
3) “Applica Teach” OFF ON OFF

WinDow
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2.6. Parametri regolabili specifici del sensore

Oltre ai parametri direttamente correlati alla configurazione dell'uscita, il sensore ha anche vari
parametri interni utili per 'impostazione e la diagnostica.

2.6.1. Selezione della regolazione locale o in remoto

E possibile selezionare come impostare la distanza di rilevamento selezionando la regolazione del
potenziometro, Teach via cavo utilizzando I'ingresso esterno del sensore o disabilitare il potenziometro
per far si che il sensore sia a prova di manomissione.

2.6.2. Dati e variabili di processo

Quando il sensore viene utilizzato in modalitd |O-Link, |'utilizzatore ha accesso ai dati e variabili
ciclici di processo.

Per impostazione predefinita i dati di processo mostrano i seguenti parametri come attivi: valore
analogico 16 bit, uscita di commutazione 1 (SO1) e uscita di commutazione 2 (SO2).

| seguenti parametri sono impostati come non attivi: SSC1, SSC2, DA1, DA2, TA, SC.

Modificando tuttavia il parametro di configurazione dei dati di processo I'utilizzatore pud decidere di
abilitare anche lo stato dei parametri inattivi. In questo modo & possibile osservare diverse situazioni
del sensore allo stesso tempo.

Byte O |31 30 29 28 27 26 25 24
MSB
Byte 1 |23 22 21 20 19 18 17 16
LSB

Byte 2 |15 14 13 12 11 10 9 8

SC TA DA2 DAI SSC2 |[SSC1
Byte 3 |7 6 5 4 3 2 1 0

SO2 SOl

4 Byte

Valore analogico 16 ... 31 (16 BIT)

2.6.3. Impostazione dell’applicazione del sensore
Il sensore ha 3 preimpostazioni a seconda dell’applicazione:
e Gamma di fondo scala, i setpoint del sensore possono essere regolati a fondo scala e la
velocita di rilevamento & impostata al massimo
e livello del liquido, deve essere utilizzato per oggetti a movimento lento con un alto valore
dielettrico quale il rilevamento di liquidi a base di acqua. Quando questa funzione & selezionata,
le impostazioni di Teach e potenziometro sono oftimizzate per la gamma alta della scala.
In questa modalita la scala del filtro & impostata su 100
e Biglie di plastica, deve essere utilizzato per oggetti a movimento lento con un basso valore
dielettrico come per il rilevamento delle biglie di plastica. Quando questa funzione & selezionata,
le impostazioni di Teach e potenziometro sono oftimizzate per la gamma bassa della scala.
In questa modalita la scala del filtro & impostata su 100.

2.6.4. Soglia di allarme temperatura

La temperatura a cui si attiverd |'allarme di temperatura pud essere modificata sia per il massimo che
per il minimo. Vale a dire che il sensore dara un allarme al superamento della temperatura massima e
minima. Le temperature possono essere impostate tra -50 °C e +150 °C. Le impostazioni di fabbrica
predefinite sono: soglia bassa -30 °C e soglia alta +120 °C.
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2.6.5. Limiti di sicurezza

Il sensore ha un margine di sicurezza integrato che aiuta a regolare il rilevamento fino ai setpoint con
un margine di sicurezza aggiuntivo. Le impostazioni di fabbrica sono fissate su due volte l'isteresi
standard del sensore, p.es. per un sensore CAT9CAN... con un'isteresi del 15% il margine di
sicurezza & impostato al 30%.

Tale valore pud essere impostato individualmente da 0% a 100% per SSC1 o SSC2.

2.6.6. Configurazione degli eventi
Gli eventi di temperatura trasmessi tramite l'interfaccia 10-link sono disattivati nel sensore per
impostazione predefinita. Se |'utilizzatore desidera ottenere informazioni sulle temperature critiche
rilevate nell'applicazione del sensore, questo parametro consente di abilitare o disabilitare i seguenti
5 eventi:
e Evento errore di temperatura: il sensore rileva la temperatura al di fuori del campo operativo
specificato.
e Temperatura eccessiva: il sensore rileva temperature superiori a quelle impostate nella soglia
di allarme temperatura.
e Temperatura insufficiente: il sensore rileva temperature inferiori a quelle impostate nella soglia
di allarme temperatura.
Cortocircuito: Il sensore rileva se |'uscita del sensore & in cortocircuito.
Manutenzione: Il sensore rileva se & necessario eseguire la manutenzione e se & necessario
pulirlo.

2.6.7. Qualita di esecuzione QoR

la qualita di esecuzione informa sull’effettiva prestazione di rilevamento rispetto ai setpoint del
sensore: maggiore & il valore e migliore & la qualita del rilevamento.

Il valore di QoR pud variare nell’intervallo O ... 255%.

Il valore QoR viene aggiornato ad ogni ciclo di rilevamento.

Esempi di QoR sono riportati nella tabella seguente.

Valori della Qualita Definizioni
di esecuzione

> 150% Eccellenti condizioni di rilevamento, il sensore non dovrebbe avere
alcun problema di manutenzione

100% Buone condizioni di rilevamento, la prestazione del sensore & buona

come quando i setpoint sono stati appresi o impostati manualmente

con un margine di sicurezza di due volte l'isteresi standard.

e Affidabilita a lungo termine prevista per tutte le condizioni ambien-
tali.

* Non ci dovrebbe essere bisogno di manutenzione.

50% Condizioni di rilevamento medie

e Affidabilita a breve termine e previsione di manutenzione a causa
delle condizioni ambientali

e Ci si pud aspettare un rilevamento affidabile con una limitata in-
fluenza ambientale.

0% Ci si pud aspettare un funzionamento da scarso a non affidabile nelle
condizioni di rilevamento.
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2.6.8.Qualita di Teach QoT

La qualita di Teach informa su quanto correttamente sia stata eseguita la procedura di Teach, vale a
dire il margine tra i setpoint effettivi e I'influenza ambientale del sensore.

Il valore di QoT pud variare nell’intervallo O ... 255 %.

Il valore QoT viene aggiornato dopo ogni procedura di Teach.

Esempi di QoT sono riportati nella tabella seguente.

Valori della Qualita di
Teach

Definizioni

> 150% Eccellenti condizioni di Teach, il sensore non dovrebbe avere alcun
problema di manutenzione
100% Buone condizioni di Teach, |'apprendimento del sensore & avvenuto
con un margine di sicurezza di due volte |'isteresi standard.
e Affidabilita a lungo termine prevista per tutte le condizioni
ambientali.
* Non ci dovrebbe essere bisogno di manutenzione.
50% Condizioni di Teach medie.
e Affidabilita a breve termine e previsione di manutenzione a causa
delle condizioni ambientali.
e Ci si pud aspettare un rilevamento affidabile con una limitata
influenza ambientale.
0% Scarso risultato del Teach.

e Ci si pud aspettare un funzionamento non affidabile nelle
condizioni di rilevamento (p.es. un margine di misurazione troppo
ridotto tra il bersaglio e cid che gli sta intorno).

2.6.9. Scala del filtro

Questa funzione pud aumentare |'immunita verso bersagli instabili e disturbi elettromagnetici: il valore
pud essere impostato da 1 a 255, I'impostazione di fabbrica predefinita & 1.

Le impostazioni del filiro di 1 danno la massima frequenza di rilevamento e un'impostazione di
255 indica la frequenza minima di rilevamento.

2.6.10. Indicatore a LED

Questo parametro consente all'utente di disabilitare le indicazioni a LED del sensore nel caso in cui
I"illuminazione dei LED sia di disturbo nell'applicazione.
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2.7. Parametri diagnostici

2.7.1. Ore di funzionamento

Il sensore ha un contatore incorporato che registra ogni ora completa in cui il sensore sia stato
operativo, per un massimo di 2.147.483.647 ore registrabili. Questo valore pud essere letto da un
master 10-Link.

2.7.2. Numero di accensione [cicli]

Il sensore ha un contatore incorporato che registra ogni volta che il sensore & stato acceso, il valore
viene salvato ogni ora, il numero massimo di cicli di accensione che si possono registrare & di
2.147.483.647 cicli. Questo valore pud essere letto da un master 1O-Link.

2.7.3. Temperatura massima - sempre alta [°C]

Il sensore ha una funzione incorporata che registra la temperatura pit elevata a cui il sensore &
stato esposto durante il corso della sua vita operativa. Questo parametro viene aggiornato una volta
all'ora e pud essere letto da un master |O-Link.

2.7.4. Temperatura minima - sempre bassa [°C]

Il sensore ha una funzione incorporata che registra la temperatura pib bassa a cui il sensore & stato
esposto durante il corso della sua vita operativa. Questo parametro viene aggiornato una volta
all'ora e pud essere letto da un master IO-Link.

2.7.5. Temperatura massima - dall’ultima accensione [°C]
Tramite questo parametro |'utilizzatore pud ottenere informazioni su quale sia la temperatura massima
registrata dal momento dell'avvio. Questo valore non viene salvato nel sensore.

2.7.6. Temperatura minima - dall’ultima accensione [°C]
Tramite questo parametro |'utilizzatore pud ottenere informazioni su quale sia la temperatura minima
registrata dal momento dell'avvio. Questo valore non viene salvato nel sensore.

2.7.7. Temperatura attuale [°C]
Tramite questo parametro |'utilizzatore pud ottenere informazioni sulla temperatura attuale del sensore.

2.7.8. Contatore di rilevamento [cicli]
Il sensore registra ogni volta che SSC1 cambia stato. Questo parametro viene aggiornato una volta
all'ora e pud essere letto da un master IO-Link.

2.7.9. Minuti oltre la temperatura massima [min]

Il sensore registra quanti minuti il sensore & stato operativo al di sopra della temperatura massima
del sensore, il numero massimo di minuti da registrare & 2.147.483.647. Questo parametro viene
aggiornato una volta all'ora e pud essere letto da un master 10-Link.

2.7.10. Minuti al di sotto della temperatura minima [min]
Il sensore registra quanti minuti il sensore & stato operativo al di sotto della temperatura minima
del sensore, il numero massimo di minuti da registrare & 2.147.483.647. Questo parametro viene
aggiornato una volta all'ora e pud essere letto da un master 10-Link.
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2.7.11. Contatore degli eventi di manutenzione

Il sensore registra quante volte il contatore degli eventi ha richiesto la manutenzione, il numero
massimo di eventi da registrare & 2.147.483.647 volte. Questo parametro viene aggiornato una
volta all'ora e pud essere letto da un master 1O-Link.

2.7.12. Contatore dei download

Il sensore registra quante volte i parametri del sensore sono stati modificati, il numero massimo di
modifiche da registrare & 65.536 volte. Questo parametro viene aggiornato una volta all'ora e pud
essere letto da un master IO-Link.

NOTA!

La temperatura misurata dal sensore sard sempre superiore alla temperatura ambiente, a causa del
riscaldamento interno.

La differenza tra temperatura ambiente e temperatura interna & influenzata dal modo in cui il sensore
viene installato nell'applicazione. Se il sensore & installato su una staffa metallica, la differenza sara
inferiore rispetto a quando il sensore & montato su una di plastica.

3. Schemi di cablaggio
——— 1 BN

4 BK . @ % _ _ﬁ 3
2WH O— ‘Q\# ®

o
<

]
P

3 BU )
-V

PIN |Colore Segnale Descrizione

1 Marrone | da 10 a 40 Alimentazione sensore

VDC

2 Blu GND Terra

3 Nero Carico |O-Link / uscita 1 / modalita SIO

4 Bianco Carico Uscita 2 / modalita SIO / ingresso esterno /

Teach esterno

4. Messa in funzione

50 ms dopo 'accensione dell'alimentazione il sensore & operativo.

Se & collegato a un master I0-link, non sono necessarie ulteriori impostazioni e la comunicazione
|O-Link si avvia automaticamente dopo che il master IO-link ha inviato una richiesta di attivazione al
sensore.
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5. Funzionamento

5.1. Interfaccia utente di CA18CA...I0 e CA30CA... IO
| sensori CAT8CA...10 e CA30CA...IO sono dotati di un LED giallo e di uno verde.

Modalita SIO e 10-Link

LED giallo LED verde | Alimentazione | Rilevamento
ON ON ON ON (stabile)*
OFF ON ON OFF (stabile)*
ON OFF - ON (non stabile)
OFF OFF - OFF (non stabile)
Lampeggiante
;O Hz . ON Cortocircuito in uscita
restazione
50%
(Lglrgpeg%grlr_tiez) - ON Indicazione del timer

Solo modalita SIO
Lampeggiante

]ONzl 00 mS - ON Teach attivato (soltanto punto singolo)

OFF 900 mS

Lampeggiante
]ol—[i\jz 900 mS - ON Finestra Teach (3-6 sec)
OFF 100 mS

Lampeggiante
10 Hz

ON 50 mS
OFF 50 mS

Lampeggiante
2 Hz

ON 250 mS
OFF 250 m$S

Solo modalita 10-Link

Lampeggiante
1 HZ

ON 900 mS
OFF 100 mS

ON Timeout Teach (12 sec)

ON Teach riuscito

ON [l sensore & in modalita 1O-Link

* Possibile disattivare entrambi i LED
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6. File IODD e impostazione di fabbrica

6.1. File IODD di un dispositivo 10-Link

Tutte le funzioni, i parametri del dispositivo e i valori di impostazione del sensore sono raccolti in un
file denominato 1/O Device Description (file IODD). Il file IODD & necessario al fine di stabilire la
comunicazione fra il master |O-Link e il sensore. Ogni fornitore di dispositivi IO-Link deve consegnare
questo file e renderlo disponibile per il download sul sito web. Il file & compresso, quindi & importante
decomprimerlo.
Il file IODD include:
e dati di processo e diagnostici
e descrizione dei parametri con nome, intervallo consentito, tipo di dati e indirizzo (index e sub-
index|
e proprieta di comunicazione, incluso il tempo di ciclo minimo del dispositivo
e identificazione del dispositivo, numero dell'articolo, immagine del dispositivo e logo del
produttore

LT

Il file IODD & disponibile sul sito web Carlo Gavazzi:
WWW. XXXXXXXXXXXXXX

6.2. Impostazioni di fabbrica

Le impostazioni di fabbrica predefinite e elencate nell'appendice 7 sotto i valori predefiniti.

7. Appendice

7.1. Acronimi

DA Allarme polvere

IntegerT Intero contrassegnato
OctetStringT Posizione degli ottetti

PDV Dati e variabili di processo
R/W Lettura e scrittura

RO Sola lettura

SO Uscita di commutazione
SP Setpoint

SSC Canale del segnale di commutazione
StringT Stringa di caratteri ASCII
TA Allarme di temperatura
UlntegerT Intero non contrassegnato
WO Sola scrittura
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7.2, Parametri dispositivo 10-Link per CA18CA.. e CA30CA..

7.2.1. Parametri dispositivo

Nome parametro I"gﬁ’e‘x‘;“ Accesso Valore predefinito Intervallo dati Tipodati | Lunghezza
Nome fornitore 16 (0x10) RO Carlo Gavazzi - StringT 20 Byte
Testo fornitore 17 (0x11) RO www.gavazziautomation.com - StringT 26 Byte
(nome del sensore) .
Nome prodotto 18 (0x12) RO p.es. CA30CAN25BPAZI0 - StringT 20 Byte
(codice EAN del prodotto) .
ID prodotto 19 (0x13) RO p.es. 5709870394046 - StringT 13 Byte
Testo prodotto 20 (0x14) RO Sensore di prossimita capacifivo - StringT 30 Byte
Numero sercle 2(a5) | RO ptrt sy : StingT 13Byte
Revisione hardware 2(0:6) | RO ""ﬁ“g;{%'&‘;%‘ﬁ’“"” : StringT 6 Byte
Revisione firmware 23 (0x17) RO (revli)s‘Losr‘u\eIS(])fBA(l]ure) - StringT 6 Byte
Tag specifico dell’applicazione 24 (0x18) RW o Qualsiasi stringa fino a 32 caratteri StringT max 32 Byte
Tag funzione 25 (0x19) RW o Qualsiasi stringa fino a 32 caratteri StringT max 32 Byte
Tag posizione 26 (0x1A) RW o Qualsiasi stringa fino a 32 caratteri StringT max 32 Byte
Conteggio errori 32 (0x20) RO 0 0...65535 IntegerT 16 bit
0 = Il dispositivo funziona
0o lld f _— correttamente
S = |l dispositivo funziona = Manutenzione necessaria .
Stato dispositivo 36 (0x24) RO correttamente 9~ Fuori sFetificu UlntegerT 8 bit
3 = Controllo funzionale
4 = Guasto

Stato dettagliato dispositivo 37 (0x25) - - 3 Byte

Errore di temperatura - RO - - OctetStringT 3 Byte

Temperatura eccessiva - RO - - OctetStringT 3 Byte

Temperatura insufficiente - RO - - OctetSiringT 3 Byte

Cortocircuito - RO - - OctetStringT 3 Byte

Manutenzione necessaria - RO - - OctetStringT 3 Byte
Processo dati d'ingresso 40 (0x28) RO - - IntegerT 32 bit
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7.2.2. Parametri SSC

Index dec

Nome parametro (Hex) Accesso Valore predefinito Intervallo dati Tipo dati Lunghezza
0 = Canale predefinito
= — Concl de secncle d 1 = Canale del segnlule di
. . = Canale del segnale di commu- commutazione .
Selezione Teach-in 58 (0x3A) RW tazione | 2 = Canle del segnale di UlntegerT 8 bit
commutazione 2
255 = Tutti SSC
Risultato Teach-in 59 (0x38) RecordT 8 bit
0 = Inattivo
1 =Successo
Stato Teach-in 1(0x01) RO 0 = Inattivo 4 = Attesa comando
5 = Occupato
7 = Errore
Flag SP1 TP1 _ 0 = Non OK
Teachpoint 1 di setpoint 1 2(0x02) RO 0= Non OK 1=0K
Flag SP1 TP2 _ 0 = Non OK
TeachPoint 2 di setpoint 1 3(0x03) RO 0 = Non OK 1=0K
Flag SP2 TP1 _ 0 = Non OK
TeachPoint 1 di setpoint 2 4(0x04) RO 0= Non OK 1=0K
Flag SP2 TP2 _ 0= Non OK
TeachPoint 2 di setpoint 2 5 (0x03) RO 0.=Non 0K 1=0K
Parametro SSCI
(canale del segnale di 60 (0x3()
commutazione)
Setpoint 1 (SP1) 1(0x01) R/W 1.000 0..10.000 IntegerT 16 hit
Setpoint 2 (SP2) 2(0x02) R/W 10.000 0...10.000 IntegerT 16 bit
(onfi?uruzione $SCl
(canale del segnale di 61 (0x3D)
commutazione)
Logica di commutazione 1 1(0x01) R/W 0 = Attivo alto IO:AI}:iI\i/‘(I)Othl:go UlntegerT 8 bit
0 = Disativato _
Modalita 1 2(0x02) R/W 1 = Modalité a punto singolo ] =2Mgdﬂ|(')ﬁluﬁ'g”f?lilgss"r':]g°|° UlntegerT 8 bit
3 = Modalita a punto doppio
C(AT8CAF 60/,‘}
stersi | 3003 | RW o 1..100 Uintege 16 bi
(A30CAN 10%
Parametro SSC2 62 (0x3E)
Setpoint 1 (SP1) 1(0x01) R/W 1.000 0...10.000 IntegerT 16 bit
Setpoint 2 (SP2) 2(0x02) R/W 10.000 0...10.000 IntegerT 16 bit
Configurazione SS(2 63 (0x3F) UlntegerT 8 bit
Logica di commutazione 2 1(0x01) R/W 0 = Attivo alto ]0==Al}:ii\i,\(l)oh(:]|:go UlntegerT 8 bit
0 = Disattivato
Modalitd 2 2(0x02) R/W 1 = Modalitd a punto singolo 1 =2'\A2dﬂhﬁluﬁigljf?;g;'£lg°|o UlntegerT 8 bit
3 = Modalitd o punto doppio
(AT8CAF 6‘73
Iferesi 2 3(0x03) R/W 1% 1..100 UlntegerT 16 b
C(A30CAN 10%
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7.2.3. Parametri di uscita

Nome parametro

Index, dec
(hex)

Accesso

Valore predefinito

Intervallo dati

Tipo dati

Lunghezza

Canale 1(S01)

64 (0x40)

Modalita stage 1

1(0x01)

R/W

1 = Uscita PNP

0 = Uscita disabilitata
1 = Uscita PNP
2 = Uscita NPN

3 = Uscita push-pull

UlntegerT

8 hit

Selettore di ingresso 1

2(0x02)

R/W

1=55C1

0 = Disattivato

2=55(2
3 = Allarme polvere 1 (DA1)
4 = Mlarme polvere 2 (DA2)
5 = Allarme di temperatura (TA)
6 = Ingresso logico esterno

UlntegerT

8 hit

Timer 1 - Modalita

3(0x03)

R/W

0 = Timer disabilitato

0 = Timer disabilitato
1 = Ritardo T-on
2 = Ritardo T-off
3 = Ritardo T-on/T-off
4 = Impulso al fronte di salita
5 = Impulso al fronte di discesa

UlntegerT

8 bit

Timer 1 - Scala

4 (0x04)

R/W

0 = Millisecondi

0 = Millisecondi
1 = Secondi
2 = Minuti

UlntegerT

8 hit

Timer 1 — Valore

5 (0x05)

R/W

Da0a32.767

IntegerT

16 bit

Funzione logica 1

7 (0x07)

R/W

0 = Diretto

0 = Diretto
1 =AND
2=0R
3=XOR
4 = Gated Set-Reset-Flip-Flop

UlntegerT

8 bit

Invertitore di uscita 1

8 (0x08)

R/W

0 = Non invertito
(N.0.)

0 = Non invertito (Normalmente aperto)
1 = Invertito (Normalmente chiuso)

UlntegerT

8 bit

Canale 2 (S02)

65 (0x41)

Modalitd stage 2

1(0x01)

R/W

1 = Uscita PNP

0 = Uscita disabilitata
1 = Uscita PNP
2 = Uscita NPN
3 = Uscita push-pull
4 = Ingresso logico digitale (attivo alto/
Pull-down)
5 = Ingresso logico digitale (attivo basso/
Pull-up)
6 = Teach-in (atfivo alto)

UlntegerT

8 bit

Selettore di ingresso 2

2 (0x02)

R/W

1=55C1

0 = Disattivato
1=55C1
2=55C2
3 = Allarme polvere 1 (DA1)
4 = Alarme polvere 2 (DA2)
5 = Allarme di temperatura (TA)
6 = Ingresso logico esterno

UlntegerT

8 bit

Timer 2 - Modalita

3(0x03)

R/W

0 = Timer disabilitato

0 = Timer disabilitato
1 = Ritardo T-on
2 = Ritardo T-off
3 = Ritardo T-on/T-off
4 = Impulso al fronte di salita
5 = Impulso al fronte di discesa

UlntegerT

8 hit

Timer 2 - Scala

4 (0x04)

R/W

0 = Millisecondi

0 = Millisecondi
1 = Secondi
2 = Minufi

UlntegerT

8 bit

Timer 2 — Valore

5(0x05)

R/W

Da0a32.767

IntegerT

16 bit

Funzione logica 2

7(0x07)

R/W

0 = Diretto

0 = Diretto
1=AND
2=0R
3=XO0R
4 = Gated Set-Reset-Flip-Flop

UlntegerT

8 bit

Invertitore di uscita 2

8 (0x08)

R/W

1 = Invertito
(Normalmente chiuso)

0 = Non invertito (Normalmente aperto)
1 = Invertito (Normalmente chiuso)

UlntegerT

8 bit
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7.2.4. Parametri regolabili specifici del sensore

Nome parametro I“d(f";;(;l“ Accesso Valore predefinito Intervallo dati Tipo dati | Lunghezza
. . 0 = Disabilitato
IS:clglz;oon?ndrzllrt:ortzgolunone 68 (0x44) RW 1 = Regolazione del potenziometro 1 = Ingresso Eotenziomeiro UlntegerT 8 bit
2 = Teach via cavo
Valore regolazione
poleniomelro 69 (0x45) RO 10 ...10.000
Configurazione dei dati di .
processo 70 (0x46) RecordT 16 bit
Valore analogico 1(0x01) RW 1 = Valore analogico atfivo 01==V\7(|,?£feug,?(l,?géﬁfoi':ﬁm?
Uscita di commutazione 1 2(0x02) RW 1 = Uscita di commutazione 1 attiva 0]=:Uli:i(ti$ud(iii(g?mw;?:i?::e]liizl?liit\i/‘(llu
Uscita di commutazione 2 3(0x03) RW 1 = Uscita di commutazione 2 attiva 0]=:Uﬁgi'i$ad5i(g;“mw$?:i?:: 822"(']?:;\%“
Canale del segnale di T - 0 = SSC1 inattivo
commutazione 1 4(0x04) RW 0= $5C1 inattivo 1 =5SC1 attivo
Canale del segnale di (D 0 = SSC2 inattivo
commutazione 2 5 (0x05) RW 0 = $5C2 inattivo 1 =552 attivo
-~ 0 = DA1 inattivo
Allarme polvere 1 6 (0x06) RW 0 = DAT inattivo 1 = DA atfivo
Allorme polvere 2 7(0x07) RW 0 = DA inattivo 0] =:D|§\ Kzi':l?:i'\i,?
Allarme di temperatura 8 (0x08) RW 0 = TA inattivo 0] ==TIT‘A“:1?I‘it\i/‘(I)0
Corlocirasio 9(0x09) | AW 0= SCinativo 0 =5 tiva
. . - 0 = Intervallo di fondo scala
E;ﬁ';:&osmmne applicazione 71 (0x47) R/W 0 = Intervallo di fondo scala 1 = Livello |i1uido UlntegerT 8 bit
2 = Biglie di plostica
Soglia di allarme temperatura 72 (0x48) R/W RecordT 30 bit
Soglia alta 1(0x01) R/W 120 Da-50 a 150 [°C] IntegerT 16 bit
Soglia bassa 2(0x02) R/W -30 Da-50a 150 [°C] IntegerT 16 hit
Limiti di sicurezza ON/OFF 73 (0x49) R/W RecordT 16 bit
SSC1 - Limite di sicurezza 1(0x01) R/W 2 x isteresi standard 0...100 UlntegerT 8 bit
§SC 2 - Limite di sicurezza 2(0x02) R/W 2 x isteresi standard 0...100 UlntegerT 8 bit
Configurazione degli eventi 74 (0x4A) R/W RecordT 16 hit
. 0 = Manutenzione 0 = Evento di nofifica inattivo
Manutenzione (0x8C30) 1(0x01) R/W Evento di nofifica - Inattivo 1 = Evento di nofifica atfivo
Evento errore di femperatura 0 = Errore di temperatura 0 = Evento errore inatfivo
(0x4000) 2(0x02) R/W Evento errore - Inattivo 1 = Evento errore aftivo
Temperatura eccessiva 0 = Temperatura eccessiva 0 = Evento avviso inattivo
(0x4210) 3(0x03) R/W Evento avviso - Inattivo 1 = Evento avviso atfivo
Temperatura insufficiente 0 = Temperatura insufficiente 0 = Evento avviso inattivo
(0x4220) 4(0x04) R/W Evento avviso - Inattivo 1 = Evento avviso atfivo
- 0 = Cortocircuito 0 = Evento errore inatfivo
Cortociruito (0x7710) 5 (0x03) R/W Evento errore - Inatfivo 1 = Evento errore attivo
Qualita di Teach 75 (0x4B) RO 0...255 UlntegerT 8 bit
Qualitd di esecuzione 76 (0x4() RO 0...255 UlntegerT 8 bit
Scala del filtro 77 (0x4D) R/W 1 0...255 UlntegerT 8 bit
Indicatore a LED 78 (0x4E) R/W 1 = Indicatore a LED atfivo 0 = Indicatore a LED inattivo BooleanT 8 bit

1 = Indicatore a LED atfivo
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7.2.5. Parametri diagnostici

Index, dec

Nome parametro (hex) Accesso Valore predefinito Intervallo dati Tipo dati Lunghezza
Ore di funzionamento 201 (0x(9) RO 0 0...2.147.483.647 [h] IntegerT 32 bit
Numero di accensione 202 (0xCA) RO 0 0...2.147.483.647 IntegerT 32 bit
I‘*’S'lplgl’)‘:l“gﬂ;““s“"‘“ 203 (0x(B) RO 0 Da-50 a 150 [°C] IntegerT 16 bit
Temperatura minima ° .
 sermpre bossa 204 (0xCQ) RO 0 Da-50a 150 [°C] IntegerT 16 bit
Temperatura massima ° '
dallulfima accensione 205 (0xCD) RO Da-50a 150 [°(] IntegerT 16 it
Temperatura minima ° :
dalluliima accensione 206 (0xCE) RO Da-50a 150 [°C] IntegerT 16 bit
Temperatura attuale 207 (0xCF) RO Da-50a150[°C] IntegerT 16 it
Contatore di rilevamento SSCI 210 (0xD2) RO 0...2147.483.647 IntegerT 32 bit
Minuti oltre la temperatura : ;
massima 211 (0xD3) RO 0...2.147.483.647 [min] IntegerT 32 bit
Minuti al di sotto della . .
femperafura minima 212 (0xD4) RO 0...2.147.483.647 [min] IntegerT 32 bit
Contatore degli eventi di .
manulenzione 213 (0xD5) RO 0 0...2.147.483.647 IntegerT 32 bit
Contatore dei download 214 (0xDé) RO 0 0...65.536 UlntegerT 16 hit
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1. Introduktion

Denne vejledning er en referenceguide til Carlo Gavazzi kapacitive 10-Link-naerhedssensorer CA18CA...
IO and CA30...10. Den beskriver, hvordan produktet installeres, konfigureres og benyttes til det tilsigtede
formal.

1.1 Beskrivelse

E Carlo Gavazzi kapacitive sensorer er enheder, der er konstrueret og fremstillet i overensstemmelse med
de internationale IEC-standarder og underlagt EF-direktiverne Lavspaendingsdirektivet (2014/35/EU) og
EMC-direktivet (2014,/30/EU).
Alle rettigheder til dette dokument forbeholdes af Carlo Gavazzi Industri, og kopier mé kun udfeerdiges
fil intern brug.
Forslag til forbedringer af dette dokument er altid velkomne.

1.2 Dokumentationens gyldighed

Denne vejledning gaelder kun for CA18 og CA30 kapacitive sensorer med 1O-Link, og kun indtil ny
dokumentation udgives.
Denne brugervejledning beskriver funktion, drift og installation af produktet til dets tilsigtede anvendelse.

1.3 Hvem skal bruge denne dokumentation

Denne vejledning indeholder vigtige oplysninger vedr. installation og skal laeses og forstés i dens helhed
af specialiseret personale, som ha&ndterer disse kapacitive naerhedssensorer.

Vi anbefaler pa det kraftigste, at du laeser vejledningen omhyggeligt, inden du installerer sensoren.
Gem vejledningen til fremtidig anvendelse. Installationsvejledningen henvender sig til kvalificeret teknisk
personale.

1.4 Brug af produktet

Kapacitive naerhedssensorer er bereringsfrie enheder, der kan male position og/eller positionsaendring
pa ethvert ledende mdl. De kan ligeledes madle tykkelse eller massefylde pé& ikkeledende materialer.
Kapacitive naerhedssensorer benyttes i et stort udvalg af anvendelser, herunder plasticstabeprocesser,
fodersystemer til fjerkrae og svin, montagelinjeafprevning og fylde- og temmeprocesser i forbindelse med
faste eller flydende emner.

CA18CA...IO og CA30CA... sensorerne er udstyret med IO-Link-kommunikation. Det er ved hjzelp af en
|O-Link-master muligt at betjene og konfigurere disse enheder.

1.5 Sikkerhedsforholdsregler

Denne sensor ma ikke benyttes i anvendelser, hvor personsikkerhed er afhaengig af sensorens funktion
(Sensoren er ikke konstrueret i overensstemmelse med EU Maskindirektivet).

Installation og brug skal udferes af undervist teknisk personale med grundlaeggende viden om elinstallation.
Installateren har ansvaret for korrekt installation i overensstemmelse med lokale sikkerhedsbestemmelser
og skal sikre, at en defekt sensor ikke medfarer nogen form for fare for personer eller udstyr. Hvis sensoren
er defekt, skal den udskiftes og beskyttes imod uvautoriseret brug.

1.6 Andre dokumenter

Der er adgang til databladet, IODD-filen og |O-Link-parametervejledningen pé internettet pd adressen
http://gavazziautomation.com
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1.7 Akronymer

1/0
PD
PLC
SIO
SP
IODD
IEC
NO
NC
NPN
PNP
Push-Pull
QoR
QoT
UART
SO
SSC

Indgang/udgang

Procesdata

Programmerbar logikstyring

Standardindgang/-udgang

Seetpunkter

|/O-enhedsbeskrivelse

Internationale elektrotekniske kommission

Sluttende kontakt

Brydende kontakt

Traek belastning til jord

Traek belastning til V+

Traek belastning til jord eller V+

Kvalitet of kersel

Kvalitet af indlaering

Universel asynkron sender-modtager

Koblingsudgang

Koblingssignalkanal
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2. Produkt

2.1 Primaere funktioner

De nye 4-trédede |O-link DC-sensorer i 4. generation med tredobbelt skaermning fra Carlo Gavazzi
er bygget efter de hajeste kvalitetsstandarder og fés i to forskellige hussterrelser.
E e CA18CA.. PBT M18 cylindrisk hus med gevindrer til planmontering eller fremstédende installation

med 4-polet M12-stikforbindelse eller 2 meter PVC-kabel.

e CA30CA.. PBT M30 cylindrisk hus med gevindrer til planmontering eller fremstédende installation
med 4-polet M12-stikforbindelse eller 2 meter PVC-kabel.

De kan fungere i standard |/O-modus (SIO), som er deres standarddriftsmodus. Nér de sluttes til en

|O-Link-master, skifter de automatisk til 1O-Link-modus og kan betjenes og uden videre konfigureres

ved fjernstyring.

Takket vaere deres |O-Link-graenseflade er disse enheder langt mere intelligente og byder pd mange

supplerende konfigurationsmuligheder som f.eks. indstillelig registreringsafstand og hysterese samt

timer-funktioner p& udgangen. Avancerede funktioner som f.eks. logikfunktionsblok og muligheden

for at konvertere en udgang til en ekstern indgang ger sensoren ekstremt fleksibel i forbindelse med

lzsning af decentraliserede registreringsopgaver.

2.2 Identifikationsnummer
Kode [TWIPTYY] Beskrivelse

i Registreringsprincip: Kapacitiv sensor

- Cylindrisk hus med gevindrar
M18-hus
M30-hus

Plastichus - PBT
Aksial registrering

Planmontering

Fremstéende montering

8 mm registreringsafstand (for CA18...)
12 mm registreringsafstand (for CA18..
16 mm registreringsafstand (for CA30..
25 mm registreringsafstand (for CA30...)

Valgbare funktioner: NPN, PNP, Push-Pull, ekstern indgang (kun ben 2) ekstern
indleeringsindgang (kun ben 2)

Valgbar: NO eller NC
2 meter PVC-kabel
M12, 4-polet basning
|O-Link-version

)
)

Supplerende tegn kan benyttes til tilpassede versioner.
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2.3 Driftsmodi

Kapacitive IO-link-sensorer er udstyret med to koblingsudgange (SO) og kan arbejde i to forskellige
modi: SIO-modus (standard |/O-modus) eller IO-Link-modus.

2.3.1 SIO-modus E

Nar sensoren arbejder i SIO-modus (standard), er en IO-Link-master ikke p&kraevet. Enheden fungerer
som en almindelig kapacitiv sensor, og den kan betjenes via en fieldbus-enhed eller en styreenhed (f.eks.
en PLC) ved tilslutning til dens digitale PNP-, NPN- eller push-pull-indgange (standard 1/O-port). En of
de sterste fordele ved disse kapacitive sensorer er muligheden for at konfigurere dem via en IO-Link-
master, hvorefter de selv ved afbrydelse bevarer de seneste parametre og konfigurationsindstillinger.
P& denne méde er det f.eks. muligt at konfigurere sensorens udgange individuelt som PNP, NPN eller
push-pull eller at tilfgje timer-funktioner som f.eks. T-on- og T-offforsinkelser eller logikfunktioner og
derved tilfredsstille flere anvendelseskrav med en og samme sensor.

2.3.2 10-Link-modus

|O-Link er en standardiseret IO-teknologi, der anerkendes pé& verdensplan som international standard
(IEC 61131-9).

Den betragtes i dag som "USB-graensefladen" for sensorer og aktuatorer inden for industriel automation.
Nar sensoren er forbundet med en IO-link-port, sender IO-link-masteren en vaekkeanmodning
(vaekkeimpuls) til sensoren, hvorved der automatisk skiftes til IO-Link-modus: punkttil-punkt bidirektionel
kommunikation pdbegyndes derefter automatisk imellem masteren og sensoren.

|O-Link-kommunikation kraever kun almindeligt 3-trddet uskaermet kabel med en maksimal leengde pé&
20 m.

IO-Link

|O-Link-kommunikation finder sted med 24 V impulsmodulation, standardiseret UART-protokol via
koblings- og kommunikationskablets (kombineret koblingsstatus og datakanal C/Q) BEN 4 eller den
sorte ledning.
En M12 4-benet hanbgsning har eksempelvis:

® Positiv stramforsyning: ben 1, brun

* Negativ stremforsyning: ben 3, bl

e Digital udgang 1: ben 4, sort

e Digital udgang 2: ben 2, hvid
Tansmissionstakten p&d CAT18CA...IO- hhy. CA30CA...IO-sensorer er 38,4 kBaud (COM?2).
Nar den er forbundet med |O-Link-porten, har masteren fiernadgang til samtlige sensorens parametre
og til avancerede funktioner, som muligger sendring af indstillinger og konfiguration under driften, og
som muligger diagnosefunktioner som f.eks. temperaturadvarsler, temperaturalarmer og procesdata.
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Takket vaere IO-Link er det muligt at f& vist producentoplysningerne og artikelnummeret (servicedata)
pd den tilsluttede enhed, begyndende fra V1.1. Takket vaere datalagringsfunktionen er det muligt at
udskifte enheden og automatisk f& alle oplysningerne, der er lagret i den gamle enhed, overfort til
udskifiningsenheden.
Adgang til interne parametre giver brugeren mulighed for at se, hvordan sensoren arbejder, f.eks.
ved aflaesning af den interne temperatur.
Heendelsesdata giver brugeren mulighed for at f& diagnoseoplysninger, herunder f.eks. om en fejl, en
alarm, en advarsel eller et kommunikationsproblem.
Der er to forskellige kommunikationstyper imellem sensoren og masteren, og de fungerer vafhaengigt
af hinanden:

e Cyklisk for procesdata og vaerdistatus — disse data udveksles cyklisk.

e Acyklisk for parameterkonfiguration, identifikationsdata, diagnoseoplysninger og haendelser

(f.eks. fejlmeddelelser eller advarsler) — disse data kan udveksles p& anmodning.

2.4 Udgangsparametre

Sensoren mdler fem forskellige fysiske vaerdier. Disse vaerdier kan justeres uafhaengigt og bruges som
kilde for koblingsudgang 1 eller 2, og derudover kan der valges en ekstern indgang for SO2. Nér
en af disse kilder er valgt, er det muligt at konfigurere sensorens udgang med en |O-Link-master ved
at felge de seks trin, der er vist i opsaetning af koblingsudgang nedenfor.

Nar sensoren er afbrudt fra masteren, skifter den til SIO-modus og beholder den seneste
konfigurationsindstilling.

Sensor front Selector Output Sensor

S, vl A A-B inverter output RS
. SSC1 Window, One of N.O., N.C. NPN, PNP,

Adj. Hyst. 1t06 XOR, S-R Push-Pull

divider

S.P, Two P.
. $SC2 Window,

Adj. Hyst. Selector Logic Time Output Sensor
. Dust 1 B A-B delay inverter output  EFSS
- Dust 2 One of /N AND, OR, ON, OFF N.O., N.C. o NPN, PNP,
. Temp 1to 6 XOR, S-R One-shot Push-Pull EXT-
- EXT-Input divider EXT-Input Input

2.4.1. Sensorfront
Nér en genstand, det veere sig fast eller flydende, naermer sig sensorens overflade, pdvirkes
detekteringskredslabets kapacitans, og sensorudgangens status sendres.

2.4.1.1. SSC (koblingssignalkanal)

Til detektering aof tilstedevaerelse (eller fraveer af tilstedevaerelse) af en genstand foran sensorens
overflade er falgende indstillinger til r&dighed: SSC1 eller SSC2.

Seetpunkterne kan fastlaegges fra O til 10.000 enheder, hvilket repraesenterer detekteringskredslabets
endring i kapacitans. Jo hgjere veerdien er, desto teettere forekommer mélet pa sensorens
registreringsoverflade, og en hgjere dielekirisk vaerdi p& malet vil ogsé forege veerdien. Et metalmadl
har eksempelvis en hgjere dielekirisk vaerdi end et plasticmal.
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2.4.1.2. Koblingspunktmodus
Koblingspunktmodus-indstillingen kan bruges til at etablere en mere avanceret udgangsadfaerd.

Felgende koblingspunktmodi kan vaelges for koblingsadfaerden p& SSC1 og SSC2:

Deaktiveret E
SSC1 og SSC2 kan deaktiveres individuelt, men dette vil ogsd deaktivere udgangen, hvis den er
valgt i indgangsvaelgeren (logikvaerdien vil altid vaere "0").

Enkeltpunktmodus
Koblingsoplysningerne aendres, n&r malevaerdien passerer den taerskel, der er defineret i ssetpunkt
SP1, med stigende eller faldende malevaerdier under hensyntagen til hysteresen.

_, | Hysteresis

Sensor T

ON - OF

SP1
Eksempel pa tilstedevaerelsesdetektering — med ikke-inverteret logik

+—

Topunkimodus

Koblingsoplysningerne aendrer sig, nar mélevaerdien passerer teersklen, der er defineret i saetpunkt
SP1. Denne sndring sker kun med stigende mélevaerdier. Koblingsoplysningerne aendrer sig ogsé,
ndr mélevaerdien passerer taersklen, der er defineret i seetpunkt SP2. Denne aendring sker kun med
faldende mélevaerdier. Der tages ikke hensyn til hysterese i denne situation.

Hysteresis

—) +“—

Sensor l

ON - oF

SP2 SP1
Eksempel pé tilstedeveerelsesdetektering — med ikke-inverteret logik

Vinduesmodus
Koblingsoplysningerne aendres, nar mélevaerdien passerer de taerskler, der er defineret i ssetpunkt
SP1 og szetpunkt SP2, med stigende eller faldende mélevaerdier under hensyntagen til hysteresen.

_ Hysti _y Hysti

Sensor

- OFF ON - OF

SP2 SP1
Eksempel pé tilstedevaerelsesdetektering — med ikke-inverteret logik ﬂ
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2.4.1.3. Hystereseindstillinger
| SSC1 og SSC2 - enkeltpunktmodus og i vinduesmodus kan hysteresen indstilles imellem 1 og 100 %
af den faktiske koblingsveerdi. Standardindstillingerne afhaenger af registreringstypen:
CAT18CAF... 6 %
CA18CAN... 15%
CA30CAF... 7 %
CA30CAN... 10%
(SP2 + Hysterese < SP1) & (SP1 + Hyserese < Registreringsomré&dets avre graense).

Oplysninger

Udvidet hysterese benyttes generelt til at afhjeelpe vibrations- eller EMC-relaterede problemer
i anvendelsen.

2.4.1.4. Stevalarm 1 og Stevalarm 2

Der er mulighed for at indstille den sikre graense imellem punktet, hvor den registrerende udgang
kobler, og vaerdien, ved hvilken sensoren kan detektere pélideligt selv med en let stevophobning.

Se 2.6.5 Sikre graenser.

2.4.1.5. Temperaturalarm (TA)

Sensoren overvager konstant den interne temperatur i den forreste del af sensoren. Det er ved hjzlp of
temperaturalarmindstillingen muligt at f& en alarm fra sensoren, hvis temperaturtzerskler overskrides.
Se §2.6.4

Temperaturalarmen har to separate vaerdier, én til indstilling af maks.-temperaturen og én til indstilling
af min.temperaturen.

Det er muligt at laese sensorens temperatur via de acykliske 10-Link-parameterdata.

BEMARK!

Temperaturen, der mdles af sensoren, vil altid veere hajere end omgivelsestemperaturen, hvilket skyldes
infern opvarmning.

Forskellen imellem omgivelsestemperaturen og den interne temperatur pdvirkes af méden, som
sensoren er monteret pd i anvendelsen. Hvis sensoren er monteret i et metalbeslag, vil forskellen vaere
mindre, end hvis den er monteret i et plasticbeslag.

2.4.1.6. Ekstern indgang
Udgang 2 (SO2) kan konfigureres som en ekstern indgang, hvorved eksterne signaler kan fgres ind
i sensoren. Dette kan ske fra en anden sensor eller fra en PLC eller direkte fra en maskinudgang.
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Sel;:\ctor E
2
One of Kanal A

1t06

Selector
B

=  Kanal B
e ana

2.4.2. Indgangsveelger

Denne funktionsblok giver brugeren mulighed for at vaelge et af signalerne fra "sensorfronten" ftil
kanal A eller B.

Kanal A og B: Kan vzlge imellem SSC1, SSC2, Stav1, Stev2, Temperaturalarm og ekstern indgang.

A-B

ud 1

XOR, S-R

divider

Logic
A-B

L Ud 2
XOR, S-R

divider

2.4.3. Logikfunktionsblok

| logikfunktionsblokken kan de valgte signaler fra indgangsvaelgeren tilfajes en logikfunktion direkte
uden brug af en PLC - hvilket giver mulighed for decentral beslutningstagning.
De tilgaengelige logikfunktioner er: AND, OR, XOR, SR-FF.
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AND-funktion

Symbol Sandtabel
A B Q
Ao & 0 0 0
Bo 0 1 0
1 0 0
AND-gate med 2 indgange
1 1 1
Boolesk udiryk @Q = A.B Llees A OG B giver Q
OR-funktion
Symbol Sandtabel
A B Q
0 0 0
A S 1
B _ 0 1 1
1 0 1
OR-gate med 2 indgange
1 1 1

Boolesk udiryk @ = A + B

Laes som A ELLER B giver Q

XOR-funktion
Symbol Sandtabel
A B Q
AO \ 0 0
Bo J 0 1 1
OR-gate med 2 indgange ]
XOR-gate med 2 indgange
1 1 0

Boolesk udiryk @ = A@® B

A ELLER B men IKKE BEGGE giver Q
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"SR-FF med gate"-funktion

Funktionen er beregnet til: F.eks. at fungere som fylde- eller temmefunktion ved hjzelp af kun to
indbyrdes forbundne sensorer

Symbol Sandtabel E

A B Q
—0 Q 0 0 0
SR
Flip-flop 0 1 X
1 0 X
1 1 1
X —ingen andringer p& udgangen.
O
Time
Al ud 1

One-shot

Time
delay

w4 ud2
One-shot

2.4.4. Timer (Kan indstilles individuelt for Ud1 og Ud2)

Timeren giver brugeren mulighed for at arbejde med forskellige timerfunktioner ved at redigere de
3 timerparametre:

e Timermodus

¢ Timerskala

e Timervaerdi
2.4.4.1. Timermodus

Vaelger hvilken type timerfunktion der skal indfgres p& koblingsudgangen. En af nedenstéende er
mulig:

2.4.4.1.1. Deaktiveret

Denne valgmulighed deaktiverer timerfunktionen, uanset hvordan timerskalaen og timerforsinkelsen
er konfigureret.

2.4.4.1.2. Tendeforsinkelse (T-on)
Aktiveringen af koblingsudgangen genereres efter den faktiske sensoraktivering som vist i

nedenstdende figur.
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Tilstedevaerelse af et mal |_|

|
N.O. \ Ton Ton Ton |_|

Eksempel med sluttende udgang

2.4.4.1.3. Slukkeforsinkelse (T-off)
Deaktiveringen af koblingsudgangen forsinkes i forhold til tidspunktet for fiernelse af malet foran
sensoren som vist i nedenstdende figur.

Tilstedeveerelse af et mdl

|
N.O. \ Toff Toff Toff Toff

Eksempel med sluttende udgang

2.4.4.1.4. Tende- og slukkeforsinkelse (T-on og T-off)
Hvis denne funktion veelges, anvendes bade T-on- og Toffforsinkelsen p& genereringen af
koblingsudgangen.

Tilstedevaerelse af et mal |_|

|
N.O. \ Ton Ton Toff| Ton| Toff

Eksempel med sluttende udgang
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2.4.4.1.5. Monostabil forflanke
Hver gang et mdl detekteres foran sensoren, genererer koblingsudgangen en impuls af konstant
laengde pd& detekteringens forflanke. Se nedenstdende figur.

Tilstedevaerelse af et mdl ”ﬂ

N _H KR H 2

Eksempel med sluttende udgang

2.4.4.1.6. Monostabil bagflanke
Svarer i funktion til monostabil forflanke-modus, men i denne modus skiftes koblingsudgangen

p& aktiveringens bagflanke som vist i nedenst&ende figur.

Tilstedeveerelse af et mdl |-I-|-I
I
NO. o B

Eksempel med sluttende udgang

2.4.4.1.7. Timerskala
Parameteren definerer, hvorvidt forsinkelsen, der er specificeret i Timerforsinkelse, skal vaere

i millisekunder, sekunder eller minutter.

2.4.4.1.8. Timer-veerdi
Parameteren definerer forsinkelsens faktiske varighed. Forsinkelsen kan indstilles til en hvilken

som helst heltalveerdi imellem 1 og 32 767.
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E Output
inverter

N.O., N.C. Ud l

Output
inverter

N.O., N.C. Ud 2

2.4.5. Udgangs-inverter
Denne funktion giver brugeren mulighed for at invertere funktionen pd koblingsudgangen imellem

Sluttende (NO) og Brydende (NC).

ANBEFALET FUNKTION!

Den anbefalede funktion fremgdr af parametrene under 64 (0x40) underindeks 8 (0x08) for SO1 og
65 (0x41) underindeks 8 (0x08) for SO2 og har ikke nogen negativ indflydelse pa logikfunktionerne

eller sensorens timerfunktioner, da den tilfgjes efter disse funktioner.

FORSIGTIG!

Koblingslogikfunktionen, der fremgér under 61 (0x3D) underindeks 1 (0x0O1) for SSC1 og 63 (Ox3F)
underindeks 1 (0xO1) for SSC2, anbefales ikke benyttet, da den vil have negativ indvirkning pé
logikken eller timerfunktionerne. Denne funktion vil eksempelvis gere en TAND-forsinkelse til en SLUK-

forsinkelse, da den tilfajes for SSC1 og SSC2 og ikke bare SO1 og SO2.

Sensor
output

Out 1
ud 1 o

Push-Pull

Sensor
output Out 2

ud 2
EXT-

Push-Pull
EXT-lnput  [RAEL

2.4.6. Udgangstrinmodus
| denne funktionsblok kan brugeren vaelge, om koblingsudgangene skal fungere som:
SO1: Deaktiveret, NPN, PNP eller Push-Pull-konfiguration.
SO2: Deaktiveret, NPN, PNP, Push-Pull, ekstern indgang (aktiv haj/pull-down), ekstern indgang
(aktiv lav/pull-up) eller ekstern indlaeringsindgang.
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2.5. Indleeringsprocedure

2.5.1. Ekstern indlzering (Teach-by-wire)
NB! Denne funktion fungerer i enkeltpunktmodus og kun for SP1 i SSC1.
Teach-by-wire skal konfigureres ferst ved hjaelp af en 1O-Link-master: E

a) Veelg: "2=Teach by wire" ved udvalgelsen af lokal-/fjernjusteringsparametre 68 (0x44).
b) Veelg: "1=Enkeltpunktmodus" er allerede valgt i "SSC1-konfiguration" 61(0x3D),

"Modus 1" 2(0x02), (denne veerdi skulle allerede vaere indstillet som standard).
c) Veelg: 6=Indlaering (aktiv hgj) i kanal 2 (SO2) 65 (0x41) underindeks 1 (0xO1).

Teach-by-wire-procedure

1) Anbring mdlet foran sensoren, og slut teach-by-wire-indgangen (ben 2 hvid ledning) til V+
(ben 1 brun ledning). Den gule LED blinker med 1 Hz (TAANDT 100 mS og SLUKKET OFF 900 mS).

2) Inden for 3-6 sekunder skal ledningen afbrydes, og den gule LED blinker med 1 Hz (TANDT
900 mS og SLUKKET 100 mS).

3) Efter vellykket indlzering blinker den LED med 2 Hz (TAANDT 250 mS og SLUKKET 250 mS).

NB! Hvis indleeringsproceduren skal annulleres, ma du ikke fierne ledningen efter 3 til 6 sekunder,
men i stedet skal du opretholde forbindelsen i 12 sek., indtil den gule LED blinker med 10 Hz (TANDT
50 mS og SLUKKET 50 mS).

2.5.2. Indlering fra 10-Link-master
a) Aktivering af indlaering fra 1O-Link-master kraever, at trimmerindgangen ferst deaktiveres:

Veelg: "O=Deaktiveret" ved udvalgelsen af lokal-/fiernjusteringsparametre 68  (0x44).
b) De individuelle teamkommandoer kan skrives til indeks 2.

2.5.2.1.Enkeltpunktmodus-procedure
Veelg koblingskanalen, der skal indleeres.
a) Veelg: 1=SSC1 eller 2=SSC2 in the "Veelg indleering" 58(0x3A) eller 255 = Alle SSC.
b) Tilpas om nadvendigt hysterese for SSC1 eller SSC2.
e "SSC1-konfiguration" 61(0x3D) "Hysterese" 3(0x03).
e "SSC2-konfiguration" 62(0x3E) "Hysterese" 3(0x03).
NB! Det anbefales ikke at eendre hysterese til lavere vaerdier end dem, der fremgar af SSC-
parameterlisten.

1) Enkeltvzerdi indleeringskommandosekvens:
#65"SP1 Enkeltveerdi indlaering"
#64"Indleering anvend" (valgfri kommando)

- P

Kommandosekvens "
1) "SP1 Enkeltveerdi indleering" ~ ============ H.
2) "Indleering anvend” SP1 Registreringsafstand
TP1
ON OFF
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2) Dynamisk indlaeringskommandosekvens
#71"SP1 dynamisk indlzering start"
#72"SP1 dynamisk indlsering stop"
#64"Indlaering anvend" (valgfri kommando)

E 3) Toveerdi indleeringskommandosekvens
#67"SP1 toveerdi indleering TP1"
#68"SP1 toveerdi indlaering TP2"
#64"Indlzering anvend" (valgfri kommando)

|
|
1) "SP1 Toveerdi indlaering TP1" ~ ======== I'“ sq====== .“[

Kommandosekvens
2) "SP1 Toveerdi indleering TP2" ~ ======= > I i
3) "Indlaering anvend" P2 SP9 TP

2.5.2.2. Topunktmodus-procedure

1) Toveerdi indleeringskommandosekvens:
#67"SP1 toveerdi indleering TP1"
#68"SP1 toveerdi indleering TP2"

#64"Indlzering anvend" (valgfri kommando)

#69"SP2 toveerdi indleering TP1"
#70"SP2 toveerdi indleering TP2"
#64"Indlzering anvend" (valgfri kommando)

-

Registreringsafstand

Kommandosekvens T \l‘
1) "SP1 Toveerdi indlaering TP1" ======de===cbec-=== - Registreringsafstand
2) "SP1 Toveerdi indleering TP2" ====== y Dtk ptladet by p==—=
3) "Indleering anvend" P2 SP1
4) "SP2 Toveerdi indlaering TP1" ====== L
5) "SP2 Toveerdi indlaering TP2" - —==== i s
6) "Indlzering anvend" TPZ TP TPZ TP
ON OFF
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2) Dynamisk indleeringskommandosekvens:
#71"SP1 dynamisk indlzering start"
#72"SP1 dynamisk indlsering stop"
#73"SP2 dynamisk indleering start"
#74"SP2 dynamisk indlaering stop"
#64"Indleering anvend" (valgfri kommando)

-

Kommandosekvens

1) "SP1 Dynamisk indleering start" SP2 SP1 Registreringsafs’rand
2) "SP2 Dynamisk indleering stop" TP2 TP1

3) "Indleering anvend" ON OFF

2.5.2.3. Vinduesmodusprocedure

1) Enkeltvzerdi indleeringskommandosekvens:
#65"SP1 Enkeltveerdi indlaering"
#66"SP2 Enkeltveerdi indlaering"
#64"Indleering anvend" (valgfri kommando)

Kommandosekvens »_.,j i J._-

1) "SP1 Enkeltveerdi indleering” ~ =======jc=ccacacacax -
3) "Indlzering anvend"
2) "SP2 Enkeltveerdi indlaering" “-_“gPE P
3) "Indlzering anvend" TP1 TP
OFF ON OFF
WINDOW

2) Dynamisk indleeringskommandosekvens:
#71"SP1 dynamisk indlzering start"
#72"SP1 dynamisk indlsering stop"
#73"SP2 dynamisk indleering start"
#74"SP2 dynamisk indlaering stop"
#64"Indleering anvend" (valgfri kommando)

Hyst Hyst
Kommandosekvens _D u_
1) "SP1 Dynamisk indleering start" sp2 SP1
2) "SP2 Dynamisk indlaering stop" TP2 TP
3) "Indleering anvend" OFF ON OFF
WiNDow

Registreringsafstand

Registreringsafstand
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2.6. Sensorspecifikke justerbare parametre

Ud over parametrene, der er direkte relateret til udgangskonfigurationen, har sensoren ogsa en rackke
interne parametre, som er nyttige til opsaetning og diagnose.

2.6.1. Valg aof lokal justering eller fjernjustering

Der er mulighed for at veelge, hvordan registreringsafstanden skal defineres, ved enten at vaelge
trimmeren, Teach-by-wire via sensorens eksterne indgang eller deaktivere potentiometeret for at gere
sensoren manipulationssikker.

2.6.2. Procesdata og variabler

Nar sensoren betjenes i IO-Link-modus, har brugeren adgang til den cykliske procesdatavariabel.
Som standard viser procesdataene felgende parametre som aktive: 16 bit analog veerdi,
koblingsudgang 1 (SO1) og koblingsudgang 2 (SO2).

Felgende parametre kan indstilles som inaktive: SSC1, SSC2, DA1, DA2, TA, SC.

Ved aendring af procesdatakonfigurationsparameteren kan brugeren imidlertid veelge ogsé at
aktivere statussen for de inaktive parametre. P& denne méde kan flere tilstande iagttages i sensoren
pd samme tid.

Byte O |31 30 29 28 27 26 25 24
MSB
Byte 1 |23 22 21 20 19 18 17 16
LSB

Byte 2 |15 14 13 12 11 10 % 8

SC TA DA2 |DAI1 SSC2 |SSC1
Byte 3 |7 6 5 4 3 2 1 0

SO2 SOl

4 Byte

Analog veerdi 16 ... 31 (16 BIT)

2.6.3. Sensoranvendelsesindstilling
Sensoren har 3 forhandsindstillinger, der afheenger af anvendelsen:

e Fuldt skalainterval, sensorens saetpunkter kan justeres inden for hele skalaen, og
registreringshastigheden er indstillet til maks.

e Vaskeniveau skal bruges til langsomme genstande med en hgj dielekirisk vaerdi som f.eks.
detektering af vandbaserede veesker. Nér denne funktion veelges, optimeres indlaerings- og
potentiometerindstillingerne til hgj intervalskalering.
| denne modus indstilles Filterskaleringen til 100.

* Plasticgranulat skal bruges til langsomme genstande med en lav dielekirisk vaerdi som
f.eks. detektering af plasticgranulat. Nér denne funktion vaelges, optimeres indleerings- og
potentiometerindstillingerne til lav intervalskalering.
| denne modus indstilles Filterskaleringen til 100.

2.6.4. Temperaturalarm-terskel

Temperaturen, hvorved temperaturalarmen udleses, kan aendres for maks.- og min.temperaturen.
Dette betyder, at sensoren alarmerer, hvis maks.- eller min.temperaturen overskrides. Temperaturerne
kan indstilles imellem -50 °C og +150 °C. Standardindstillingerne fra fabrikken er, Lav taerskel -30 °C
og hgj terskel +120 °C.
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2.6.5. Sikre grenser

Sensoren har en indbygget sikkerhedsmargen, der hjeelper med at justere registreringen op fil
saetpunkterne med ftilleeg af en sikkerhedsmargen. Fabriksindstillingerne er indstillet til to gange
sensorens standardhysterese, foren CAT9CAN.. .-sensor med hysterese p& 15 % er sikkerhedsmargenen
eksempelvis indstillet til 30 %.

Denne vaerdi kan indstilles individuelt fra O % til 100 % for SSC1 eller SSC2.

2.6.6. Hendelseskonfiguration
Temperaturhaendelser transmitteret via 1O-link-graensefladen er som standard sléet fra i sensoren.
Hvis brugeren gnsker at f& oplysninger om kritiske temperaturer, der matte blive detekteret i
sensoranvendelsen, giver denne parameter mulighed for at aktivere og deaktivere folgende 5
haendelser:
e Temperaturfejlhaendelse: Sensoren detekterer en temperatur uden for det specificerede
driftsinterval.
e Temperaturoverskridelse: Sensoren detekterer temperaturer, der er hgjere end indstillingen for
temperaturalarmteerskel.
e Temperaturunderskridelse: Sensoren detekterer temperaturer, der er lavere end indstillingen for
temperaturalarmtaerskel.
Kortslutning: Sensoren detekterer, hvis sensorudgangen kortsluttes.
Vedligeholdelse: Sensoren detekterer, om der er behov for vedligeholdelse, f.eks. om sensoren
skal renggres.

2.6.7. Kvalitet af kersel QoR

Kvalitet af kersel-vaerdien informerer om den faktiske registreringsydeevne i forhold til sensorens
saetpunkter, og jo hgjere vaerdien er, desto hgjere er kvaliteten af detekteringen.

Vaerdien for QoR kan variere og have en veerdi fra 0 ... 255 %.

QoR-vaerdien opdateres for hver detekteringscyklus.

Eksempler p& QoR fremgdr af nedenstéende tabel.

Kvalitet aof Definitioner
korsel-vaerdier

> 150 % Fremragende registreringsbetingelser, sensoren forventes ikke at give
vedligeholdelsesproblemer.

100 % Gode registreringsbetingelser, sensoren arbejder s godt, som

da seetpunkterne blev indlaert eller konfigureret manuelt med en
sikkerhedsmargen pé to gange standardhysteresen.

* langsigtet driftssikkerhed forventes for alle omgivelsesbetingelser.
* Vedligeholdelse forventes ikke at blive nadvendig.

50 % Gennemsnitlige registreringsbetingelser.

e Kortvarig driftssikkerhed og behov for vedligeholdelse forventes som
folge af omgivelsesbetingelserne.

e Driftssikker detektering kan forventes med begraenset indvirkning fra
omgivelserne.

0% Dérlige til ikke driftssikkert fungerende registreringsbetingelser forventes.
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2.6.8.Kvalitet af indlering QoT

Kvalitet af indleering-vaerdien oplyser om, hvor godt den egentlige indlaeringsprocedure er udfert,
hvilket er ensbetydende med margenen imellem de faktiske saetpunkter og omgivelsernes indvirkning
p& sensoren.

Veerdien for QoT kan variere og have en veerdi fra O ... 255 %.

QoT-veerdien opdateres efter hver indlaeringsprocedure.

Eksempler p& QoT fremgar af nedenstéende tabel.

Kvalitet aof Definitioner
indleering-veerdi

> 150 % Fremragende indlaeringsbetingelser, sensoren forventes ikke at give
vedligeholdelsesproblemer.

100 % Gode indlzringsbetingelser, sensoren er indleert med en
sikkerhedsmargen pé to gange standardhysteresen.

* Llangsigtet driftssikkerhed forventes for alle omgivelsesbetingelser.
e Vedligeholdelse forventes ikke at blive nadvendig.

50 % Gennemsnitlige indleeringsbetingelser.

e Kortvarig driftssikkerhed og behov for vedligeholdelse forventes
som falge af omgivelsesbetingelserne.

e Driftssikker detektering kan forventes med begraenset indvirkning
fra omgivelserne.

0% Dérligt indlaeringsresultat.
 lkke driftssikkert fungerende registreringsbetingelser forventes.
(F.eks. for lille ma&lemargen imellem malet og omgivelserne.)

2.6.9. Filterskalering

Denne funktion kan forbedre immuniteten over for instabile mal og elekiromagnetiske forstyrrelser:
Vaerdien kan indstilles fra 1 til 255, standardindstillingen fra fabrikken er 1.

En filterindstilling p& 1 giver den maksimale registreringsfrekvens, mens en indstilling p& 255 giver
den mindste registreringsfrekvens.

2.6.10. LED-indikering
Denne parameter giver brugeren mulighed for at deaktivere LED-indikeringerne i sensoren i tilfaelde,
hvor det kan vaere forstyrrende, at LED'erne lyser op i anvendelsen.
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2.7. Diagnoseparametre

2.7.1. Driftstimer

Sensoren har en indbygget teeller, der logger hver hele time, hvor sensoren har vaeret i drift. Det
maksimale antal timer, der kan registreres, er 2 147 483 647 timer, og denne vaerdi kan laeses fra
en |O-Link-master.

2.7.2. Antal tend/sluk-cyklusser [cyklusser]

Sensoren har en indbygget teeller, der logger hver gang sensoren taendes. Vaerdien gemmes hver
time, og det maksimale antal teend/sluk-cyklusser der kan registreres, er 2 147 483 647 cyklusser.
Denne vaerdi kan laeses fra en I0-link-master.

2.7.3. Maks. temperatur - absolut hgjeste [°C]

Sensoren har en indbygget funktion, der logger den hajeste temperatur, som sensoren har veeret udsat
for i lebet af hele dens driftslevetid. Denne parameter opdateres en gang i timen og kan laeses fra en
|O-Link-master.

2.7.4. Min. temperatur - absolut laveste [°C]

Sensoren har en indbygget funktion, der logger den laveste temperatur, som sensoren har vaeret udsat
for i lebet af hele dens driftslevetid. Denne parameter opdateres en gang i timen og kan laeses fra en
|O-Link-master.

2.7.5. Maks. temperatur siden sidste opstart [°C]
Fra denne parameter kan brugeren f& oplysninger om, hvad den hgjeste temperatur har vaeret siden
opstarten. Denne vaerdi gemmes ikke i sensoren.

2.7.6. Min. temperatur siden sidste opstart [°C]
Fra denne parameter kan brugeren f& oplysninger om, hvad den laveste temperatur har veeret siden
opstarten. Denne vaerdi gemmes ikke i sensoren.

2.7.7. Aktuelle temperatur [°C]
Fra denne parameter kan brugeren f& oplysninger om den aktuelle temperatur i sensoren.

2.7.8. Detekteringstaller [cyklusser]
Sensoren logger, hver gang SSC1 skifter tilstand. Denne parameter opdateres en gang i timen og kan
lzeses fra en IO-Link-master.

2.7.9. Minutter over maks. temperatur [min]

Sensoren logger, i hvor mange minutter sensoren har veeret i drift over maks.-temperaturen for sensoren,
og det maksimale antal minutter, der kan registreres, er 2 147 483 647. Denne parameter opdateres
en gang i timen og kan lzaeses fra en IO-Link-master.

02-07-2010. Minutter under min. temperatur [min]

Sensoren logger, i hvor mange minutter sensoren har vaeret i drift under min.-temperaturen for sensoren,
og det maksimale antal minutter, der kan registreres, er 2 147 483 647. Denne parameter opdateres
en gang i timen og kan leeses fra en IO-link-master.

Rev.00 - 06.2018 | CA18/CA30 Capacitve sensors with 10-Link interface | © 2018 | CARLO GAVAZZI Industri



02-07-2011. Vedligeholdelseshzendelsestzller

Sensoren logger, hvor mange gange haendelsestaelleren har anmodet om vedligeholdelse, og det
maksimale antal haendelser, der kan registreres, er 2 147 483 647 gange. Denne parameter
opdateres en gang i timen og kan laeses fra en 10-Link-master.

E 02-07-2012. Download-tzeller
Sensoren logger, hvor mange gange parametrene er blevet aendret i sensoren, og det maksimale
antal endringer, der kan registreres, er 65 536 gange. Denne parameter opdateres en gang i timen
og kan laeses fra en 10-Link-master.

BEMARK!

Temperaturen, der mdles af sensoren, vil altid veere hajere end omgivelsestemperaturen, hvilket skyldes
infern opvarmning.

Forskellen imellem omgivelsestemperaturen og den interne temperatur pdvirkes af maden, som
sensoren er monteret pd i anvendelsen. Hvis sensoren er monteret i et metalbeslag, vil forskellen vaere
mindre, end hvis den er monteret i et plasticbeslag.

3. Ledningsdiagrammer

———1BN +V

4 BK . @%\ N\)
2 WH . @ _O —@
@ ,, :g>‘ \‘

3BU )
-V
BEN |Farve Signal Beskrivelse
1 Brun 10 til 40 VDC | Sensorforsyning
2 Bl& GND Jord
3 Sort Belastning |O-Link / Udgang 1 / SIO-modus
4. Hvid Belastning Udgang 2 / SIO-modus / Ekstern indgang /
Ekstern indlaering

4. |drifttagning

50 ms efter at stramforsyningen er sléet til, er sensoren driftsklar.
Hvis den er sluttet til en IO-Link-master, er ingen yderligere indstilling nedvendig, og 1O-Link-
kommunikationen starter automatisk, efter at IO-Link-masteren sender en vaekkeanmodning til sensoren.
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5. Drift

5.1. Brugergrenseflade pa CA18CA...I0 og CA30CA... IO

CA18CA...10- og CA30CA...IO-sensorerne er udstyret med en gul og en gren LED.

SIO og 10-Link-modus

Gul LED Gron LED Strom | Detektering
TANDT TANDT TANDT | TANDT (Stabil)*
SLUKKET TANDT TANDT | SLUKKET (Stabil)*
TANDT SLUKKET - TANDT (lkke stabil)
SLUKKET SLUKKET - SLUKKET (lkke stabil)
Blinkende 10 Hz ,
50 % arbeidscyklus TANDT | Udgang kortslutning
I(S(.l)igk?r?dzeo Hz) TANDT | Timerindikering

Kun SIO-modus

Blinkende 1 Hz
TANDT 100 mS - TANDT | Indlaering aktiveret (kun enkeltpunki)
SLUKKET 200 mS

Blinkende 1 Hz
TANDT 900 mS - TANDT | Indleesningsvindue (3-6 sek.)
SLUKKET 100 m$S

Blinkende 10 Hz
TANDT 50 mS - TANDT | Indleeringstimeout (12 sek.)
Slukket 50 mS

Blinkende 2 Hz
TANDT 250 mS - TANDT | Indleering vellykket
Slukket 250 mS

Kun 10-Link-modus

Blinkende 1 Hz
TANDT 900 mS TANDT Sensoren er i |IO_Link-modus

SLUKKET 100 mS

* Mulighed for at deaktivere begge LED'er
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6. IODD-fil og fabriksindstilling

6.1. 10DD-fil til en 10-Link-enhed

Alle sensorens funktioner, enhedsparametre og indstillingsveerdier samles i en fil, der kaldes en 1/0O-
enhedsbeskrivelse (IODD-il). IODD-filen er nedvendig for at etablere kommunikation imellem 10O-
E Link-masteren og sensoren. Enhver leverander af en IO-Link-enhed skal levere denne fil og gere den

tilgeengelig til download p& webstedet. Filen er komprimeret, sé det er vigtigt at dekomprimere den.
|IODD-filen indeholder:

® proces- og diagnosedata

e parameterbeskrivelse med navnet, det tilladte interval, datatypen og adressen (indeks og

underindeks)
e kommunikationsegenskaber, inkl. enhedens mindste cyklustid
® enhedsidentitet, artikelnummer, billede af enheden og producentens logo

IODDfilen er tilgaengelig pa Carlo Gavazzis websted:
WWW. XXXXXXXXXXXXXX

6.2. Fabriksindstillinger

Standardvaerdierne fra fabrikken fremgar af bilag 7 under standardvaerdier.

7. Bilag

7.1. Akronymer

DA Stavalarm

HeltalT Heltal med fortegn
OktetStrengT Rackke af oktetter
PDV Procesdatavariabel
R/W Leese og skrive

RO Kun laese

SO Koblingsudgang

SP Seetpunkt

SSC Koblingssignalkanal
StrengT Streng af ASClltegn
TA Temperaturalarm
UHeltalT Heltal uden fortegn
WO Kun skrive
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7.2, 10-Link-enhedsparametre til CA18CA.. og CA30CA..

7.2.1. Enhedsparametre

Indeks Dec

Parameternavn (Hex) Adgang Standardvzerdi Datainterval Datatype Lengde
Leverandgrnavn 16 (0x10) RO Carlo Gavazzi StrengT 20 Byte
Leverandartekst 17 (0x11) RO www.gavazziautomation.com StrengT 26 Byte
Produkinavn 18(0x12) RO fops omeaovt) o Strengl 20 Byte
Produkt-ID 19(0x13) RO f(gigdusl%';s%ggfgzz StrengT 13 Byte
Produkttekst 20 (0x14) RO Kapacitiv naerhedssensor StrengT 30 Byte
Serienummer 21 (0x15) RO fg‘{(';‘kl‘,f;;‘fg;’g‘3"(;§’3’4 StrengT 13 Byte
Hardware-revision 22 (0x16) RO (Hufr(ivlzgr%rfv&ion) StrengT 6 Byte
Firmware-revision 23 (0x17) RO (Sofft:ll((;r(i’-(r](ivg(i]on) StrengT 6 Byte
Anvendelsesspecifikt marke 24 (0x18) RW o Vilkéirlig streng pd op til 32 tegn StrengT maks. 32 Byte
Funktionstag 25(0x19) RW . Vilkérlig streng pd op til 32 tegn StrengT maks. 32 Byte
Lokaliseringstag 26 (0x1A) RW o Vilkérlig streng pd op til 32 tegn StrengT maks. 32 Byte
Fejlantal 32 (0x20) RO 0 0...65535 HeltalT 16 bit
0 = Enheden arbejder korrekt
1 = Vedligeholdelse Fﬁkrmvet
Enhedsstatus 36 (0x24) RO 0 = Enheden arbejder korrekt 2 = Uden for specifikation UHeltalT 8 bit
3 = Funkfionskontrol
4 = Fejl

Detalieret enhedsstatus 37 (0x25) 3 Byte

Temperaturfejl RO OktetStrengT 3 Byte

Temperaturoverskridelse RO OktetStrengT 3 Byte

Temperaturunderskridelse RO OktetStrengT 3 Byte

Korislutning RO OktetStrengT 3 Byte

Vedligeholdelse pakravet RO OktetStrengT 3 Byte
Procesdataindgang 40 (0x28) RO HeltalT 32 bit
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7.2.2. SSC-parametre

Parameternavn I“d(f,llzsxl))e‘ Adgang Standardveerdi Datainterval Datatype Lengde
0 = Standardkanal
Indlaering vaelg 58 (0x3A) RW 1 = Koblingssignalkanal 1 ; - ﬁggg::ggztggzi ; UHeltalT 8 bit
255 = A|Ee SSC
Indleering resultat 59 (0x3B) PostT 8 bit
0 = Klar
1 = Succes
Indlzering tilstand 1(0x01) RO 0 = Klar 4 = Avent kommando
5= OpIu?eI
7 =Fej
Flag SP1 TP1 0 = Ikke OK
Ind?aaringspunkt 1 til setpunkt 1 2(0x02) RO 0= lkke OK 1=0K
Flag SP1TP2 _ 0 = Ikke OK
Ind?aeringspunki 2 il setpunkt 1 30x03) RO 0= Ikke OK 1=0K
Flag SP2 TP1 0 = Ikke OK
Ind?aringspunki 1 il setpunkt 2 4(0x04) RO 0= lkke OK 1=0K
Flag SP2 TP2 0 = Ikke OK
Ind?aeringspunki 2 til setpunkt 2 5 (0x05) RO 0= lkke OK 1=0K
SSC1-parameter
(koblingssignalkanal) 60(0x30
Setpunki 1 (SP1) 1(0x01) R/W 1000 0..10000 Heltall 16 bit
Setpunkt 2 (SP2) 2(0x02) R/W 10000 0..10000 HeltalT 16 bit
$SC1-konfiguration
(koblingssignalkanal) 61(0x3D)
Koblingslogik 1 1001 | RAW 0 = Haj aktiv 0 = Hojdtv UHeltlT 8 bi
0 = Deaktiveret
Modus 1 2(0x02) R/W 1 = Enkeltpunktmodus ] ;E"m'&mﬁ%ﬂus UHeltalT 8 bit
3 = Topunkimodus
C(AT8CAF 6 %;
Hystorese | 3003 | R e 1..100 Ul 16 bi
CA30CAN 10 %
SSC2-parameter 62 (0x3E)
Saetpunkt 1 (SP1) 1(0x01) R/W 1000 0..10000 HeltalT 16 bit
Saetpunkt 2 (SP2) 2(0x02) R/W 10000 0..10000 HeltalT 16 bit
§SC2-konfiguration 63 (0x3F) UHeltalT 8 bit
Koblingslogik 2 1001 | RAW 0 = Hoj aktiv 0 = Hojckiv UHeltlT 8 b
0 = Deakfiveret
Modus 2 2(0x02) R/W 1 = Enkeltpunktmodus I ;En\l;iﬂiulér;mmi%(:us UHeltalT 8 bit
3 = Topunktmodus
B 15
Hysterese 2 3(0x03) R/W CAS0CAF 7 %" 1..100 UHeltalT 16 bit
CA30CAN 10 %
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7.2.3. Udgangsparametre

Parameternavn

Indeks Dec
(Hex)

Adgang

Standardvaerdi

Datainterval

Datatype

Lengde

Kanal 1(S01)

64 (0x40)

Udgangstrin - filstand 1

1(0x01)

R/W

1 = PNP-udgang

0 = Deaktiveret udgang
1 = PNP-udgang
2 = NPN-udgang
3 = Push-pull-udgang

UHeltalT

8 hit

Indgangsvaelger 1

2(0x02)

R/W

1=55C1

0 = Deaktiveret
1=55C1
2=55(2

3 = Stgvalorm 1 (DA1)
4 = Stgvalarm 2 (DA2)
5 = Temperaturalarm (TA)
6 = Ekstern logikindgang

UHeltalT

8 hit

Timer 1 — Modus

3(0x03)

R/W

0 = Deaktiveret fimer

0 = Deaktiveref timer
1 = T-on-forsinkelse
2 = T-off-forsinkelse
3 = T-on/T-off-forsinkelse
4 = Monostabil forflanke
5 = Monostabil bagflanke

UHeltalT

8 bit

Timer 1 — Skala

4 (0x04)

R/W

0 = Millisekunder

0 = Millisekunder
1 = Sekunder
2 = Minutter

UHeltalT

8 hit

Timer 1 — Veerdi

5(0x05)

R/W

01l 32'767

HeltalT

16 bit

Logikfunktion 1

7 (0x07)

R/W

0 = Direkte

0 = Direkte
1=AND
2=0R
3=XO0R

4 = Gated SR-FF

UHeltalT

8 bit

Udgangs-inverter 1

8 (0x08)

R/W

0 = Ikke inverteret

(N.0.)

0 = Ikke inverteret (slutiende)
1 = Inverteret (brydende)

UHeltalT

8 bit

Kanal 2 (502)

65 (0x41)

Udgangstrin - filstand 2

1(0x01)

R/W

1 = PNP-udgang

0 = Deaktiveret udgang
1 = PNP-udgang
2 = NPN-udgang
3 = Push-Pull-udgan
4 = Digital logik-indgang (Aﬂﬁv hej/

pull-down)
5 = Digital logik-indgang (Aktiv lav/
pull-up)
6 = Indlzring (akfiv hej)

UHeltalT

8 bit

Indgangsvaelger 2

2 (0x02)

R/W

1=55C1

0 = Deaktiveret
1=55C1
2=55C2

3 =Stevalarm 1 (DAT)
4 = Stavalarm 2 (DA2)
5 = Temperaturalarm (TA)
6 = Ekstern logik-indgang

UHeltalT

8 bit

Timer 2 — Modus

3(0x03)

R/W

0 = Deaktiveret fimer

0 = Deakfiveret timer
1 = T-on-forsinkelse
2 = T-off-forsinkelse
3 = T-on/T-off-forsinkelse
4 = Monostabil forflanke
5 = Monostabil bagflanke

UHeltalT

8 hit

Timer 2 — Skala

4 (0x04)

R/W

0 = Millisekunder

0 = Millisekunder
1 = Sekunder
2 = Minutter

UHeltalT

8 bit

Timer 2 — Veerdi

5(0x05)

R/W

01l 32'767

HeltalT

16 bit

Logikfunktion 2

7(0x07)

R/W

0 = Direkte

0 = Direkte
1=AND
2=0R
3=XO0R

4 = Gated SR-FF

UHeltalT

8 bit

Udgangs-inverter 2

8 (0x08)

R/W

1 = Inverteret (brydende)

0 = Ikke inverteret (sluttende)
1 = Inverteret (brydende)

UHeltalT

8 bit
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7.2.4. Sensorspecifikke justerbare parametre

1 = LED-indikering akfiv

Parameternavn I“d(ﬂ?xl))“ Adgang Standardvzerdi Datainterval Datatype Lengde
S 0 = Deaktiveret
\{JGSII%SII lokal justering/fern- 68 (0x44) RW 1 = Trimmerindgang 1 = Trimmerindgang UheltalT 8 bit
| 9 2 = Teach-by-wire
Trimmervaerdi 69 (0x45) RO 10... 10000
Procesdatakonfiguration 70 (0x46) RW PostT 16 bit
Analog verdi 1(0x01) RW 1 = Analog veerdi akfiv 0]==AR:5(|’39V\2;‘:&'2?(|$V
T . 0 = Udgang 1 inaktiv
Udgang 1 2(0x02) RW 1 = Koblingsudgang 1 akfiv 1 = Udgang 1 akiiv
Udgang 2 3(0x03) RW 1 = Koblingsudgang 2 aktiv 0]==U[j| ;:3922"('1?('3\'/\’
Aftastningskanal 1 4 (0x04) RW 0 = SSC1 inakfiv 0] ==S§S((]]i':ll(li(it\i,v
Mtoshingskanal 2 5(0x05 | AW 0= $5C2 inakiiv 0 = S5 nakiv
Stovalarm | 6(0x06) | AW 0 = DAT inakii 0 = DAL inckii
Stovalorm 2 7007 | RW 0 = DAY inckiiv 0 = DAZ ki
Temperaturalarm 8 (0x08) RW 0 = TA inaktiv 0]==T%-\"(ll(ll(li(i'\ilv
Korlsluting 9(0x09) | RW 0 = SCinakiv 0 =L nakii
) 0 = Fuldt skalainterval
Eﬁﬂ;?runvendelse forudind- 71 (0x47) R/W 0 = Fuldt skalainterval 1 = Vaskeniveau UheltalT 8 bit
2 = Plastgranulat
Temperaturalarm-taerskel 72 (0x48) R/W PostT 30 bit
Hoj tzerskel 1(0x01) R/W 120 -50 il 150 [°C] HeltalT 16 bit
Lav taerskel 2(0x02) R/W -30 -50 1il 150 [°C] HeltalT 16 hit
Sikre TEND/SLUK-graenser 73 (0x49) R/W PostT 16 bit
SSC 1 - Sikker graense 1(0x01) R/W 2 x standardhysterese 0...100 UheltalT 8 bit
§SC 2 - Sikker graense 2(0x02) R/W 2 x standardhysterese 0...100 UheltalT 8 bit
Hzndelseskonfiguration 74 (0x4A) R/W PostT 16 it
) 0 = Vedligeholdelse 0 = Anmeldelse inakfiv
Vedligeholdelse (0+8C30) 1(0:01) RAW Anmeldelse — inakiiv 1 = Anmeldelse akfiv
Temperaturfejlhendelse 0 = Temperaturfejl 0 = Fejlhzndelse inakfiv
(0x4000) 2(0x02) R/W Feilhande[;e — inaktiv 1 = Fejlhandelse aktiv
Temperaturoverskridelse 3(0x03) R 0 = Temperaturoverskridelse 0 = Advarselshzndelse inakfiv
(0x4210) Advarselshandelse — inaktiv 1 = Advarselshandelse akfiv
Temperaturunderskridelse 0 = Temperaturunderskridelse 0 = Advarselshandelse inakiiv
(0x4220) 4(0x04) R/W Advarselshendelse — inaktiv 1 = Advarselshaendelse aktiv
. 0 = Korfslutnin 0 = Fejlhaendelse inaktiv
Kortlutning (0x7710) 5 (0x05) R/W Fejlhaendelse — inaktiv 1 = Fejlhzndelse aktiv
Kvalitet af indleering 75 (0x4B) RO 0...255 UheltalT 8 bit
Kvalitet af kersel 76 (0x4() RO 0...255 UheltalT 8 bit
Filterskalering 77 (0x4D) R/W ] 1...255 UheltalT 8 bit
LED-indkering 78(0¢E) | R 1 = LED-indikering okl 0 = LED-indikering inaktiv BooleskT 8 bi
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7.2.5. Diagnoseparametre

Indeks Dec

Parameternavn (Hex) Adgang Standardvzerdi Datainterval Datatype Lengde
Driftstimer 201 (0xC9) RO 0 0...2147 483 647 [h] HeltalT 32 bit
Antal effektcyklusser 202 (0xCA) RO 0 0...2147 483 647 HeltalT 32 bit
Maksimumtemperatur - siden . o .
idrifisatielse 203 (0x(CB) RO 0 -501il 150 [°C] HeltalT 16 bit
Minimumiemperatur - siden 204 (0xCC) RO 0 504150 [°C] HeltalT 16 bit
Hoksimumtemperatu siden 205(0«D) | RO 501150 [°C] HelilT 16 bit
pstart
Minimumtemperatur siden opstart | 206 (0xCE) RO -501il 150 [°C] HeltalT 16 bit
Akiuel temperatur 207 (0xCF) RO -50 1il 150 [°C] HeltalT 16 hit
Detekfionstaeller SSCI 210 (0xD2) RO 0... 2147 483 647 HeltalT 32 bit
'Ifgmﬁf over maksimumfern- 211 (0xD3) RO 0... 2147 483 647 [min] HeltalT 32 bit
Minuter under minimumtempe- | 979 (0, pg) RO 0..... 2147 483 647 [min] HeltalT 32 bt
Vedligeholdelsesevent-taeller 213 (0xD5) RO 0 0...2147 483 647 HeltalT 32 bit
Download teeller 214 (0xD6) RO 0 0...65536 UheltalT 16 bit
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2.1 FE1)
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a
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= BB H |O-Link %;%ft RPN AR R AN E
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(R P BRI % B BAED

c) ®wH: i 2 (SO2) 65 (0x41) F%5| 1 (0x01) H#y bé=Teach-In (Active High).,

1) fERERRENE, FRTFEAMAN B2 a64%) ZHEEZV+ Bl 1 FE4%) .
#E LED # L THz s & Wk (& 100mS g X 200 mS)

2) 36K, BE—T Ll HELED M THZ A% (A% 900 mS 3K 100 mS)

3) e mE, #HELED L 2 Hz WM W (R 250 mS g X 250 mS)

FE! WRERHEKZSERF, E3IZONELEHFREL, MERFEE 124, A2 &€ LED Y
10 Hz B9 & A Mk (% 50 mS K 50 mS)

2.5.2. M 10-Link FEZHE
a) ZE AN IOLlink £ 2% # %, GREXERAMBEREERN:

W A/ TR ES K 68 (0x44) LT+ By “0=Disabled” ,
b) 4kt a4 LENE| R T 2,

2.5.2.1. 5 5EXERF
HEEHRFHIFREE
a) #E: “HB®E" 58(0x3A) FH# 1=SSC1 =% 2=SSC2 ¥ 255 = fi# SSC.
b) 4 SSC1 = SSC2 EE, # B akiit,
o “SSC1 WE” 61(0x3D) “#i” 3(0x03).
o “SSC2 W.E" 62(0x3E) “gii%” 3(0x03).
EE BPCRERa By KT SSC 5407 & 4 = 1A iy 1,

1) R EHSHLFT
#65 “SP1 Single value teach”
#64 “Teach apply” (T #&e4)

P
AT 7 T 4
1) “SP1 Single value Teach” =~ —ccccccacaaa - i
2) “Teach Apply” Ei:"‘l RN FE B
TP1
ON OFF
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2) HEHSHCFT
#71 “SP1 dynamic teach start”
#72 “SP1 dynamic teach stop”
#64 “Teach apply” (44

3) WEHSEGEFT

E #67 “SP1 two value teach TP1”
#68 “SP1 two value teach TP2”
#64 “Teach apply” (T #44)

w75

ssc:|_.a;"'="5‘._;
I L0

i

=

1) “SP1 Two value Teach P17 ======== i Sl

2) “SP1 Two value Teach TP2”  ======= L i i

3) “Teach Apply” P2 SP1 TP1
ON OFF

2.5.2.2. WAEXERF

1) WEHSGESFI:
#67 “SP1 two value teach TP1”
#68 “SP1 two value teach TP2”
#64 “Teach apply” (T i##44)

#69 “SP2 two value teach TP1”
#70 “SP2 two value teach TP2”
#64 “Teach apply” (T #44)

... I
T

v

w27

1) “SP1 Two value Teach TP1” === cccdeccacbanaaan
2) “SP1 Two value Teach TP2” =====-- - Rkt btk
3) “Teach Apply” sP2

4) “SP2 Two value Teach TP17  ====== »

5) “SP2 Two value Teach TP2” ====== B B

6) “Teach Apply” P2 TP
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aP1

P2 TP
OFF

R& BL BE

R BI BE



SHTF:

“SP1 dynamic teach start”
“SP1 dynamic teach stop”
“SP2 dynamic teach stcrt"
“SP2 dynamic teach stop”
Teach apply” (T ##4)

2)
#71
#72
#73
#74
#64

443l

1) “SP1 Dynamic Teach Start”
2) “SP2 Dynamic Teach Stop”
3) “Teach Apply”

SP1
TP1

SP2
TP2

ON

2.5.2.3. AHA&EKERF

1) 2 EHSGLFT
#65 “SP1 Single value teach”

#66 “SP2 Single value teach”
#64 “Teach apply” (T ##4)
Hyst

R& BT BE

OFF

—+ ]
ﬂ ssc L i
unvf?l 43 u—

1) “SP1 Single value Teach”  ==== e mmcmecne e »> B R R =
3) “Teach Apply” ' R B2
““ . ” - = .._'.
2) “SP2 ﬁl;\glelvglue Teach P -
3) “Teach Apply TP1 TP
OFF ON OFF
WINDOW
2) HEHSFWSFT:
#71 “SP1 dynamic teach start”
#72 “SP1 dynamic teach stop”
#73 “SP2 dynamic teach start”
#74 “SP2 dynamic teach stop”
#64 “Teach apply” (44
Hﬁi Hyst
- | l—
ssC h ]
sl _U ‘D_/%t 5w
1) “SP1 Dynamic Teach Start” sp2 SP1 Re B BB
2) “SP2 Dynamic Teach Stop” TR TR
3) “Teach Apply”
OFF ON OFF
WINDOW
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2.6. ERFEHEARASH

BT SRERE R RN SH, FRELHEMTHTREMD NN TS

2.6.1. AHERIR B AL
RPAMUEERTEERNER, FE2ERTREWIMANEEFHREES Bt eaHT,
A A AL AR AR R T E K

2.6.2. IRRHIEFTE

Lt BB IOLink AT TAEm, AP sy AN eI R EEL E,

BT, TRKELRUTEE N E: 16 ENE, FXME 1 (SO1) Frff X 2 (SO2),
LT 4%k B A 475 SSC1, SSC2. DA1, DA2, TA, SC,

A, BRERARHERES K, HPLTUNREREREESISHIRS, BHFE—K, APRT
DA i RS LR B £ AR A

F3 0 |31 30 29 28 27 26 25 24
MSB

FH 1|28 22 21 20 19 18 17 16
LSB

FH 2 |15 14 13 12 11 10 9 8
SC TA DA2 |DA1 §SC2 |SSC1

FH3 |7 6 5 4 3 2 1 0
SO2 [SO1

4%

EHE 16 --- 31 (16 )

2.6.3. ERENAIRE
EREH 3 MK E, AEBATMHA:
o AFEEHE, APMULFEREERENTEE, REREREANTKA
o fL, ATEAmNRENBES YK, il AERE, HHERHEE, BB
TTRERMESTERTE.
ERAEXT, HRETEZREA 100
o BHFA, ATEARNMEENERESWE, ol BaTe, EFLENE, M
B0 TR B AR AL E KT B AR
AERBEXT, HRETEZREAR 100,

2.6.4. REEHREE

DL X o e R MROR B A R IR R W IR R, R R R A R R TR
REER. WETURENR -50 °C £ +150 °C Z 5, BAd) &EN: KEME -30 °C, mHME
+120 °C,
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2.6.5. ZERH

FREATNEZ2HE, THRRNAEZEAM mZ et En i cE. d) BN EREE
BT, B, S TaE N 15% 8 CA19CAN-- &2, Z2#EN 30%,

o[ LA SSCT 2 SSC2 Kb E# E A 0% £ 100%,

2.6.6. EHEE
R T BOAKAE IOlink OB ZE 4, WRA P ZERE 5 HE RSN A RN iE R
BEAANEE, WEHTRTERREAUT 3 =1
o REHREMN: HRABRNE I E T E U IRE,
mEMEEELT. FRELNEH TR ERFAEFRENIRE,
BERBEAT: ERELNERTEZEREAEFRENEL,
HH A% R L R AR R B AR
g FREBLMNETFELEY, FlWERETETRIRE,

2.6.7. iz1TRE QoR

EATHEERE 5 HREN R EEA Ly ST RN R, EME, RN E AT,
QoR ¥ gl O - 255 % = |6 Wy (+ & 14,

AN B 482 E 3 QoR fE,

TEFZHT QoR R4,

EITREE EX
> 150% LRGN RRE S 2R IR N SE LR £
100% RO B R BT A, % REAR B MR BE 5 BT BT B W R AT VE AL Y

% oW EFHRER M.
o FATAAA TR AR AR T F b
© EUTEELP

50% — B R B A
o AWM EN, HENEAENTELY
o Nk SEILE A & IR Y FRIE R v By ] SR AR

0% J 3% 7 P AR 22 2O T 4 o RGBT
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2.6.8. #5FHE QoT

RN EERETKEGHTRFNEE, RFERREES HRAFNITIE w60 £E,
QoT EH ek LK O - 255 % =z |8 Wy (& 1H,

BRUFEFZEH2EH Qol .

TEFZHT Qol w7,

HSHREE EX
> 150% HEem# AT, ERENZTFEEMEF
100% RIEFH#HT 50, CHARBRERTHZ2BERT TIHRE

o PRITAM TR ALK TR,
o« BETEE4P.

50% —HH R R
o TN, BEIEAMTFELES,
o RIiZ A SEIEA Z IR B IE R v i R

0% REMAIHER,
o NZEMEHATENENLAN. (FlWwEFRSIEZ NN EZHE
W) .

2.6.9. TiEREEIRER
b TR B AR E EARAf R T xl: AP TRERER 1 £ 255, BOAH) &EA 1.
WRABEEN | HEBRAREAER, REH 255 Wt R /DR MR,

2.6.10. LED #57R
WA Bk P e 2R F R b iy LED 4877, DA% R LED AR R T .
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2.7. CHiEH

2.7.1. BT/

TREEF—IAHEITHE, EXERBCTIENENTENE, FLLULRERA/DNEEN 2 147
483 647 ANE, FTUL IOLink & 7 4B,

L]
W
(O
Sk

2.7.2. B x# [cycles]
EREEA—ANNEITHE, EXERENERER, ZES HEREFE K, TUILXHNRAEZR
KHHA 2 147 483 647 R #, F LUK IO-link £ % %3 BULE,

2.7.3. RERkE - HETRE [°C]
EREEA-TFNEDE, LRERBEZET AN HERN RERL. LEHRE HEH—
K, AL IO—Linki%éfn&f@l

2.7.4. 5KiRE - 1R&KIR [°C]
FREEA-—TNEDE, TXEREATEI EHFGHAERAKKEE, WSHEIHEH—
K, FUM IO-Llink £ % 4358,

2.7.5. A BRSNS EEE [°C]
AWAEYR, AP TURBE LB URBRNREREHLNE L, HREFFEERE,

2 7.6. B ERERERAIRKIRE [°C]
Bt S8, APAURRE E B URIBERNRMRER XN E L. HRBFFRELE

2.7.7. SmnimfE [°Cl
P U#E S BRER T RS L ITIRE NG L,

2.7.8. #&iNitE25 [EHA]
ERBIEFE SSC1 WAREK KA, WEHEIHEF—K, TN IOlink £ R4 EH

2.7.9. EFEERENS#HE [min]
FEREBELFERBEERBERGRE L F Tt o435, FLRWR AN 2 147 483 647,
A HEDHEH K, T IOLink = R RE,

2.7.10. R FREEEN 2% [min]

e RAE T AL B A R KIE L L T TR - ah B, TRk sk K-8 B h 2 147 483 647,
WS B AN EH— K, UM IOLlink £ R 535
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2.7.11. SFEHTHES
ERBEEIFHHABEREPHRY, TREWRAFHEN 2 147 483 647 K, W54
B EH—K, UM IOLlink £ £ G,

2.7.12. THit#:8
[ temiexaerse Eusnmin, TERWEALLASA 65 536 K, hAHENHEH—
K, FLLM IOLink % % 4.
E3dl
T PR, R A A TR,

REREGAHBEZ A ZRZENNA P HERBELETANTE, CREZRESCBEXRTME
AUNTZREBRXRFTINER,

3. &

— 1 BN

4 BK ) @% m
2 WH ) %%

o+
<

&

3BU .
-V
st | B fge T
T 10-40 VDC | R EH R
2 |k® GND o
3 e 1 #, |O-Link/ %t 1/SIO #£ R,
a |ae & il 2/SI0 R /BB N BH D

4. FiK
T RIR 50 ms f&, tERBT 4TI,

R EREEGLEEE IOlink 2%, NEFESRE, |OLlink #EEFHA IOLink £ R 5w kREEL
BB KR B 3T e,
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5. Tk

5.1. CA18CA---10 and CA30CA--- IO {H AR\
CA18CA---IO fu CA30CA---10 £ R & B % T — % € LED fo—/ 4 & LED,

SIO #1 10-Link #3{

% LED 56 LED DES &
B B Vil F () *
YK B vil x (Fam) *
B YK F CFfaE)
YK YK x (%)
74 10 Hz _
50% T 1k A vis A B
155 s
(0.5 -+ 20 Hz] d R 25 4
R SIO f&3t
W¥E 1 Hz
&= 100 mS Vi FEEWE ((URE EHR)
¥ % 900 mS
¥R 1 Hz
#5900 mS Vi #8%H0 (36 )
¥ % 100 mS
kR 10 Hz
&5 50 mS Vil #Heae (12 48)
8K 50 mS
M¥R 2 Hz
E 2= 250 mS Vi #H53 R
J8 % 250 mS
{8 10-Link &5t
Wik 1 HZ
B2 750mS, F £ R 2 4T 1O-Link 4 3,
K 75mS

* W A WA LED
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6. IODD It =&

6.1. 10-Link & &) IODD 34

FERBEWHAE D, &S B BEEKELE MY I/O &R x4 (IODD X#) #., F
Z |ODD x4 # IO-Link £ 2K 5 R Bz B ZErHEfE, 1O-Llink &4 W4 R 7 4000 4 12
WM aE R TR, Z XL ES, FS 0T %,
E |IODD 44 :
o TR Fnib T H ik

o WHAMN. AVWIEE. FEMHIMRX (RIFTFTEID) wEEKER
o EREM, BIER A R/NE A
o EEHM. T, RAHE F fudl R AT

Carlo Gavazzi # 3 424t IODD X4

WWW. XXXXXXXXXXXXXX

6.2. 1 iRE
sk 7 8 BRAE T AW T BOAE S R E,

7. B3R

7.1. 57 B4R

DA AR

IntegerTX KEH X L5 EE¥%
OctetStringT (X) NLFTHA, KEAXMNEFT
PDV HRHELE

R/W 5

RO R

SO FF % %

SP W EfE

SSC Fxrfe5@EE

StringT (X): ASCIl ity 745, KEA X ANFAF
TA I R

UlntegerTX KEH XL LHF5EHK

WO RE

Rev.00 - 06.2018 | CA18/CA30 Capacitve sensors with 10-Link interface | © 2018 | CARLO GAVAZZI Industri



7.2. CA18CA.. 71 CA30CA.. i 10-Link &S H

7.2.1. g&SH

i iz
SH AW (+738 | FE KIAME HIESEE e KE
#) 3| B
Bt R T 4 AR 16 (0x10) RO Corlo Gavazzi - StringT 20 %
B BL R U 17 (0x11) RO www.gavazziautomation.com - StringT 2 %%
P 5 4 7 18(0x12) RO s e : StringT 20 =% E
7 5 1D 19.(0x13) RO e i : StringT 135 %
FE i SUA 20 (0x14) RO G i 3 - StringT 30 5%
2 21 (0x15) RO W%@%ﬁgm : StringT 13 %%
A 22 (0x16) RO %ﬁ%ﬁ : StringT 6%
ERSTEN 23(017) RO %ﬁ\%fﬁ@ : StringT 65
B A5 5 AR 24 (0x18) RW EANATHHEETAE | Singd | RERTH
o ARIE 25 (0x19) RW RENNFHNERFHE StringT B4 05%
B 2 (0x1A) RW EENATHENEETAE | sl | RERTY
ARt 32 (0x20) RO 0 0...65535 IntegerT 16 £z
0=%&EH T
\ 1= F Bk
EERA 36 (0x24) RO 0= %% T 2= 4 A UlntegerT 8 i
3=
4=
ik AR A 37 (0x25) K
8RR - RO - - OctetStringT 3xH
B E A AR AT - RO - - OctetStringT 3x%
BERBIEAT - RO - - OctetStringT 3FH
ol S - RO - - OctetStringT 3zH
FEE - RO - - OctetStringT 3=
TRHIEMA 40 (0x28) RO - - IntegerT 32 fx
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7.2.2. SSC %

i
SH AW (+73i | FE KIAME HIESEE HiEEE KE
#) &3l
g ras
H R 58 (03A) RW - R yEsriEd) UintegerT Bl
255~ i % SSC
HRER 59 (0x3B) RecordT 8 fir
0= 2
1= k1
HRRA 1(0x01) RO 0= 4= E 04
5= (A%
7= 42
RNl ey | 200 RO 0= FE% 0 EER
HFAE, SP1 TP . 0= FEH
patrrtne s | SO0 RO 0=FEH =%
TEE g | t000 | R 0= FE% SR
RN ey | 500 RO 0= FIE# V- AER
$SC1 % 3
(F £ Bil) 60 (0:30)
% 218 1(SP1) 1(0x01) R/W 1000 0...10000 IntegerT 16 fi
52 1.2 (P2) 200:02) | RW 10000 0...10.000 InfegerT 16 fr
$SC1 1B
CGF £t 5m) 61 (0x3D)
F A oo | R 0= BPAK bEEIER Uintege B
0= Ef)ﬂ
B 20002 | RAW 1= R ) %gj@i@ Ulnfeger 8 fi
3= AERX
CAIGCAF 6%
R 3003 | R P 1..100 UintegerT 16 i
CASOCAN 10%
$SC2 % 3 62 (0x36)
5 A1 (SP1) 1001 | RW 1000 0...10.000 InfegerT 16 fr
e A 2(5PD) 2000 | R 10000 0...10.000 InfegerT 16 fr
SSC2 e & 63 (0x3F) UlntegerT 8 AL
%41 oo | R 0= BFAK b-EEIEx Uintege Bl
0= Ef)ﬁ
B2 200002 | RAW 1= R ) §31§§ Ulnfeger 8 fi
=W AER
CATGCAF 6%
SR ) 3 (0x03) R/W %‘H&EF%/" 1..100 UlntegerT 16 i
CASOCAN 10%
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7.2.3. HiH5H

SH AR

gt
(F7vit
#l) %3l

BINME

HiEEE

VGRS

3 1(501)

64 (0x40)

M B R

1(0x01)

R/W

1= PNP i

UlntegerT

8 1

B

=

R

M E

2 (0x02)

R/W

1=55C1

UlntegerT

8 1

R E - X

3(0x03)

R/W

0= C4 A ut s

B
[ 2

1

ad

|2
n m:E £

il

=

55

[
o Lm—-
A S

z

=

(5

SES

UlntegerT

81

RS- TR

4(0x04)

R/W

A
2

N o
n =
D St
¥

UlntegerT

8 1

RAE1-E

5 (0x05)

R/W

0 = 32767

IntegerT

16 i

FEE

7 (0x07)

R/W

UlntegerT

8

B

8 (0x08)

R/W

0= R#&
(N.0.)

UlntegerT

8

i # 7 (502)

65 (0x41)

B B K 2

1(0x01)

R/W

1= PNP #ir 4

UlntegerT

81

LI ey

2 (0x02)

R/W

1=55C1

-
==

f>-I>

i

=

=)

=

~

o
]

i

g

i

pEN
R —
E

UlntegerT

8 1

DR

3(0x03)

R/W

0= BE A &

ek
=
S | 5
= | [
|

&

[S%)
=

(NS
—
S
>
S
G
I

UlntegerT

8 1

EHBLRE

4(0x04)

R/W

UlntegerT

81

A2

5 (0x05)

R/W

IntegerT

16

BHEI G2

7 (0x07)

R/W

UlntegerT

8 1

Hir B 2

8 (0x08)

R/W

1=2#% (FHD)

0

- K (¥It)

BR (¥R

g
=

UlntegerT

8 1
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7.2.4. EREHEARASH

B +i&$u 2, 2
SHEMR (+738 | T KiIMME HIESEE g KE
#) &3l
0= 4
A/ RAL T E | 68 (0xdd) RW 1= 30 B A B 1= H AN UintegerT 8
1= FE&TH
1 VR B, A 69 (0x45) RO 10...10000
ECREL Ciid 70 (0x46) RW RecordT 16 fi
; A 0=HEWEMETEA
HHE 1(0x01) RW 1= HHEE 2 1= #%Mifﬁ)gn)ﬁ
iR 2(0x02) RW 1= FF X 5 °]=j§§€fg§d$' ﬁéﬁ)ﬂm
Ty 3003 | AW 1= 7 %40t 295 3 V-AXMETCER
EY T B A0 | Rw 0=S5C1 4 3% 35 il St
LENCRE R 5005 | RW 0=55C2 3 7% 54 V8L AR
ST 6(0x06) | AW 0=DAT 4 3% 3 e
Iy _ o= 0=DA2 x5 F
PR 2 7(0x07) RW 0.=DAZ 4 7% 3 LoD
T2 BIOXOS) | AW 0=TA 4355 VR ARR
g 9 (0x09) AW 0=5C %3 VAR
X . . 0=24 50 B
15 R N R Tk 71 (0x47) R/W 0=24rE 0 E 1 =L UintegerT 8 fr
2= B A
8 AR F A 72 (0x48) R/W RecordT 30 fr
& 1(0x01) RW 120 50 % 150[°C] IntegerT 16 1
1% 18 2(0x02) RW -30 50 2 150[°C] InfegerT 16 f
AT F R 73 (0x49) R/W RecordT 16 &
$SC1- 22 4 [ 4 1(0x01) RW VAR R 0...100 UintegerT 8
$5C2- %4 R4 2(0x02) R/W e 0...100 UintegerT 8
EHRE 74 (0x4A) R/W RecordT 16 £
L 0=2¢4 0=s8smFE KRB A
(0G0 R AF AR A =B A
. 0= 8 % 44 1% 0= #EF AR
B AR (04000 | 2(0:02) | RAW BEEl LA LR B A
o 0= I8 % 2 7 T
RIAREROAN0 | 3008 | M| gl =¥ ESEEA
S b S— :“E = ”i\‘/( =g§%
BRI 040 | 4000 | R 4 RE SR VREFREAR
; 0= a5 0= RH AR
44 % (0x7710) 5(0x05) R/W BE S ks _ Eig%i$1*)ap)ﬁ
HIRHE 75 (0x4B) RO 0...255 UintegerT 8 fr
AT E 76 (0x4() RO 0...255 UintegerT 8 i
R AR 77 (0x4D) RW 1 0...255 UintegerT 8
LED 457747 78 (0x4E) RAW 1= 16D 47 i 7 0-100 xR A BoolearT B fi
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7.2.5. WS H

+ it i
SH AWM (+73i | FE ZIANE HIEEE g KE
#) &3l
B4 K 201 (0x(09) RO 0 0.... 2147 483 647 [h] Infeger 3 fr
R 202 (0xCA) RO 0 0...2147 483 647 IntegerT 32
KR e A E IR | 203 (0x(B) RO 0 -50 £ 150[°(] IntegerT 16
AR E- AR | 204 (0xCC) RO 0 -50 Z 150[°C] IntegerT 16 1
SERURBEEE | y500) RO 50 % 150[°C] IntegerT 16 i
SRR URERIRE | 906 0xcp RO 50 % 150[°C] Infeger 16 fr
48 207 (0xCF) RO 50 % 150[°C] IntegerT 16 fr
Hr it %4 SSC1 210 (0xD2) RO 0... 2147 483 647 IntegerT 32
GERERESAH meon | ko 0 ... 2147 483 647 [min] Integer] 04
FIRMmBRS A | 12 (0x04) RO 0... 2147 483 647 [min] Infeger 24
HPFEEITHE 213 (0xD5) RO 0 0...2147 483 647 IntegerT 32
THITHE 214(0x06) RO 0 0...65536 Ulnfeger 16 fi
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EN

IT

Dimensions / Abmessungen / Dimensions / Dimensiones / Dimensioni / Dimensioner / R ~f &

CA30 CA18

FR DE

CA30CAF..BPA2I0 CA18CAF..BPA2I0

86

70

61 |
LED
LED
\_M18x1.0x 55 15

CA30CAF.BPM1IO CA18CAF..BPM1IO

74

61 )
70
LED
LED
Mi12x1.0 = @
\M30 x 1.5 x 59.5 M18 x 1.0 x 55 15 \_M12x1.0

CA30CAN..BPA2I0 CA18CAN..BPA2IO

81

(/2]
w
<
(=]
I
N

86

61 |
‘ 70
LED
ﬂ -
145
8 M18 x 1.0 x 47 15
M30 x 1.5 x 45.5

CA30CAN..BPM1I0 CA18CAN..BPM110

74

85

61 |

| 70

LED

M12x 1.0 | —
14,5
¥ 8 \_M18 x 1.0 x 47 15 \_M12x1.0
M30 x 1.5 x 45.5

Flush mounting Non-flush mounting

d_ 24, d = T |

_GB_
% Y % | /////// :
' >

2x%xSn
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Flush mounting / Biindig einbaubar / Montage noyable / Montaje empotrable / Totalmente schermato / Planmontage / 7 F % %
Non-flush mounting / Nicht-biindigen Einbau / Montage non noyable / Montaje no empotrado / Parzialmente schermato /
Ikke planmonteret / 3 1 F 4 3%
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Detection Stability / Erkennungsstabilitit / stabilité de la détection / Estabilidad de Deteccién /

Rilevamento di stabilita / Detektionstabilitet / &2 E %

FR DE

Target influence

Stable ON

Output ON

Output OFF

(/2]
w
<
(=]
I
N

77777777 — — - Stable OFF

Time
Green LED ON I—‘ | — | — || '7
Yellow LED ON | | | | || i
Output NO  —  —  — :
ouputNe [  E— | — I —
Dust alarm NO }>1 sec, ‘>1 Sec, }>1 Sec, ; >2 ssc]
Dust alarm NC | =T 66, S =T Sec, L >2sec] T
Target influence / Einwirkung des Ziels / Influence de la cible / .
Influencia del objetivo / Influsso dell’obiettivo / Pavirkning fra emnet Sensitivity CA18
/ B AR R R adjustment
Stable ON / Stabil EIN / Stable activée / Stable ON / Stabile ON / Green LED
Stabil ON / #& = JF & Yellow LED

Output ON / Ausgang EIN / Sortie activée / Salida ON / Uscita ON /
Udgang aktiveret / #i tH 7 &

Output OFF / Ausgang AUS / Sortie désactivée / Salida OFF / Uscita
OFF / Udgang deaktiveret / #r i % [

Stable OFF / Stabil AUS / Stable désactivée / Stable OFF / Stabile
OFF / Stabil OFF / #4 & 5 ]

Green LED / Griin LED / LED Vert / LED Verde / LED Verde / Gren CA30
LED / %4 LED

Yellow LED / Gelb LED / LED Jaune / LED Amarillo / LED Giallo / Sensitivity

Gul LED / % LED adjustment

Dust alarm / Staubalarm / Alarme poussiére / Alarma de polvo /

Allarme polvere / Stovalarm / #2224}

Time / Zeit / Temps / Tiempo / Tempo / Tid / ¥ R Yellow LED
Sensitivity adjustment / Einstellbare Empfindlichkeit / Ajustement

de la sensibilité / Ajuste de la sensibilidad / Regolazione della sensi-

bilita / Justering af folsomhed / B R & &

Green LED

STABLE
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Installation Hints / Installationshinweise / Conseils d’Installation / Normas de Instalacion /
Consigli per 'Installazione / Installationsrad og -vink /
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To avoid interference from inductive
voltage/ current peaks, separate
the prox. switch power cables from
any other power cables, e.g. motor,
contactor or solenoid cables

Relief of cable strain

The cable should not be
pulled

Protection of the sensing face

A proximity switch should not
serve as mechanical stop

Switch mounted on mobile carrier

Any repetitive flexing of the cable
should be avoided

Um Stérungen durch induktive
Spannungs-/Stromspitzen zu
vermeiden, Kabel der
Néherungsschalter getrennt
von anderen stromfihrenden
Kabeln fiir z.B. Motoren und
Leistungsschalter halten

Schutz vor Uberdehnung des
Kabels

Nicht am Kabel ziehen

Schutz der Sensorfldche des
Schalters

Né&herungsschalter nicht als
mechanischen Anschlag
verwenden

Mobiler Ndherungsschalter

Wiederholtes Biegen des Kabels
vermeiden

Pour éviter les interférences issues

des pics de tension et/ou des courants
inductifs, veiller & toujours faire cheminer
séparément les cables d’alimentation
des détecteurs de proximité et les
cébles d’alimentation des moteurs,
contacts ou solénoides

Tension des cébles

Eviter toute contrainte en
traction du cable

Protection de la face de détection
du détecteur

Ne jamais utiliser un détecteur
de proximité en tant que butée
mécanique

Détecteur monté sur support mobile

Eviter toute répétition de courbure
dans le cheminement du cable

Para evitar interferencias de tension
inductiva/ picos de intensidad se
deben separar los cables del sensor
del resto de los cables de alimentacion
tales como cables de motor,
contactores o solenoides

Alivio de la tension del cable

No se debe tirar del cable

Proteccidn de la cara de
deteccion

Un sensor de proximidad nunca
debe funcionar como tope
mecanico

Conector montado sobre portadora
movil

Evitar doblar el cable repetidas veces

ITALIANO | ESPANOL | FRANCAIS | DEUTSCH | ENGLISH

Al fine di evitare interferenze di
tipo elettrico, separare i cavi di
alimentazione del sensore di pros-
simita dai cavi di potenza

Posizione del cavo

Il cavo non deve essere teso

Protezione della parte sensibile
del sensore

| sensori di prossimita non devono
essere usati per bloccaggi
meccanici

Sensore installato su pedana mobile

Evitare qualsiasi flessione ripetuta
del cavo

\¢ | For at undgé stejindflydelse fra Aflastning af kabel Beskyttelse af folerens tasteflade Aftaster monteret pa bevaegeligt

) | induktive strom-/spaendingsspidser underlag

Z | skal aftasterkablet adskilles fra andre X X . .

< kraftkabler, f.eks. fra motorer, trans- Der bor ikke treekkes i kablet En aftaster pgr ikke anvendes Gentaelgne bgjninger af kablet bor

O | formatorer og magnetventiler som mekanisk stop undgas
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